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CHASING WaterLinked DVL Installation and connection

1. As shown in the figure, fix the mounting base to the bottom of the device tail

m Mounting Kit using two M3 x 8mm screws.

User Manual
V1.0

CHASING WaterLinked DVL A50 Mounting Kit is a customized kit component that
facilitates CHASING M2, CHASING M2 PRO, and CHASING M2 PRO MAX ROVs in
carrying DVL devices. Components are used to link the DVL to the ROV. Easy to
install and convenient to use. DVL is an acoustic Doppler instrument similar to an I
acoustic Doppler current profiler (ADCP). It can estimate the movement velocity and Z —
direction of the ROVs precisely based on the measurements by the four sensors and

the time interval between each sound pulse. DVL supports underwater velocity

display and fixed-point location of the ROVs.

2. Pull the DVL cable backward and insert the DVL into the mounting base (. After
installation, fasten@ from both sides using M3 x 8mm screws.

A\ Note: DVL cables should be directed towards the rear of the ROV.

/ )
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3. Connect the DVL cables to the device ports.

1. DVL device (with the mounting brackets and plug installed)

2. DVL mounting base
3. M3 x 8mm screws
4. 4-pin port
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4. If you need to mount multiple accessories and connect to the docking station,

refer to the following figure for installation.

| “. .
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Specifications

Device diameter 66mm
Device height 25mm
Device weight (in air) 250gram
Device weight (submerged) 185gram
Pressure resistance depth 300 m

Materials

Stainless steel 316 (shell) PEEK (sensor cover)

Operating temperature

-5C ~60C

Input voltage 10 ~ 30V
Power consumption 0.25A at 12V
Power-on current surge 1.25A at 12V

Physical port

3M cable, interface module, 8 wires, PUR pwr/serial/Ethernet

Indicator

LED state power supply, Lock

Communication

UART 115200 baud, serial 3.3V, Ethernet

Protocols Water Linked API
Transducer frequency 1 MHz
Transducer setup 4-beam convex Janus array

Transducer beam angle

22.5 degrees

Ping rate 4-26 Hz (adaptive to altitude)

Sensor assist Integrated AHRS/IMU (Yost Labs TSS-NANO)

Minimum altitude 5cm

Maximum altitude 50 m (> 35m, depending on seabed conditions, salinity levels, etc. )
Maximum velocity 3.75m/s

Velocity resolution 0.1 mm/s

Long-term accuracy +1.01% + 0.1% (Performance version)

Precautions

1. To avoid damage to the Doppler Velocity Log (DVL) device due to the use in the
air for a long time, the DVL will automatically shut down after being turned on for
30 seconds in the air.

2. The DVL shall be installed and connected only when the ROV is powered off.

3. The DVL mounting kit shall be calibrated in the app before use.

Other

1. Currently, this kit is only applicable to CHASING M2, CHASING M2 PRO, and

CHASING M2 PRO MAX ROVs;

When not in use, do not expose the device to the sun. Store the device in a cool

place or a dedicated case.

After each use, rinse with fresh water, wipe and dry in the air, and put the device

back to the packing box.

4. To avoid any influences on the operations, the distance between the ROV in use
and the seabed (water bottom) shall not exceed the operating range of the DVL.

N

w

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales
services of Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website:

https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >>Click
here

Aftersales service email addresses:

support01@chasing-innovation.com for Europe,
support02@chasing-innovation.com for Asia and Oceania,
support03@chasing-innovation.com for South America, North America, and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the official Chasing website for the latest version: https://www.chasing.com
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WEHR 66mm

KEBE 25mm

B2 (T59) 250gram

B2 (k#) 185gram

HERE 300 m

)5 TEM316(MT) PEEK (fEEkEsE)
IERE -5°C ~60°C

HMANBE 10 ~ 30V

B2 0.25A at 12V

BEBENRE 1.25A at 12V

YigEO 3MEB4E, EOMRER, 8iREEZE, PUR pwr/seri-al/Ethernet
=0 LEDRRASEIR, i

i UART 115200 baud serial 3,3V Ethernet
Y Water Linked API

e eSS 1 MHz

THNERIEE POR: 3R O S P

BB R R A 225

RETHIER 4-26hz (BN BEE)

L R ££A% AHRS/IMU (Yost Labs TSS-NANO)
=EEE 5cm
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RRRE 3.75m/s

BRE R 0.1mm/s
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4 FRANTIRENRSER OKK) NIEEREEIDVLTIECEMMEmER.

b5

BREMRASERARNDBELIXMBGERITESIEIEME FRELKRT.

EEERMAL: 400-667-6959

EEmRFEMLE: support0l@chasing-innovation.com--ERi
support02@chasing-inno vation.com --TEN&AFEM
support03@chasing-inno vation.com-- @At M&IAEM

CHASING
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ELEFSRY 300m

ESv) ZFYLRRF—)L316 (¥ 1)L) PEEK (E>H—hH/N—)

BIERE -5°C ~60°C

ANEBE 10 ~ 30V

HEBEN 0.25A (12VE§)
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Kit de montaje del
CHASING WaterLinked DVL

Manual del usuario
V1.0

El kit de montaje del CHASING WaterLinked DVL A50 es un conjunto de
componentes personalizados que facilita el trabajo de dispositivos DVL en los ROV
CHASING M2, CHASING M2 PRO y CHASING M2 PRO MAX. Los componentes sirven
para conectar el DVL al ROV. Facil de instalar y comodo de usar. El DVL es un
instrumento Doppler acustico similar al trazador Doppler acustico de perfiles de
corrientes (ADCP). Puede calcular con precision la velocidad y direccion del
movimiento del ROV con las mediciones de cuatro sensores y el intervalo de tiempo
entre cada pulso de sonido. El DVL es compatible con la visualizacién de velocidad
subacuatica y la ubicacién en un punto fijo del ROV.

1. Dispositivo DVL (con los soportes de montaje y el enchufe instalados)
2. Base de montaje del DVL
3. Tornillos M3 x 8 mm

4. Puerto de 4 pines

19

Instalacion y conexion

1. Seglin se muestra en la imagen, ajuste la base de montaje a la base de la cola
del dispositivo con dos tornillos M3 x 8 mm. ES

2. Tire del cable del DVL hacia atras e inserte el DVL la base de montaje (0. Tras la
instalacion, apriete (2) ambos lados con tornillos M3 x 8 mm.

A\ Nota: Los cables del DVL se deben dirigir hacia la parte trasera del ROV.

- 2R J

3. Conecte los cables del DVL a los puertos del dispositivo.

20
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4. Si tiene que montar varios accesorios y conectarlos a la estacion de
acoplamiento, consulte la siguiente imagen para llevar a cabo la instalacion.

Especificaciones
Diametro del dispositivo 66mm
Altura del dispositivo 25mm
Peso del dispositivo (en el aire) 250gram
Peso del dispositivo (sumergido) 185gram
Profundidad de resistencia a la presion 300m

Materiales

Acero inoxidable 316 (carcasa) PEEK (cubierta del sensor)

Temperatura de funcionamiento

-5C~60C

Tension de entrada 10 ~ 30V
Consumo de energia 0,25Aa 12V
Sobretension de encendido 1,25Aa 12V

Puerto fisico

Cable 3M, mddulo de la interfaz, 8 alambres, PUR pwr/serial/Ethernet

Indicador

Fuente de alimentacion del estado del led, Bloqueo

Comunicacion

UART 115200 baudios, serial 3,3V, Ethernet

Protocolos

Water Linked API

Frecuencia del transductor

1 MHz

Configuracion del transductor

Vector Janus convexo de 4 haces

Angulo del haz del transductor

22,5 grados

Frecuencia de emision 4-26 Hz (se adapta a la altitud)

AHRS/IMU integrado (Yost Labs TSS-NANO)

Sensor auxiliar

Altitud minima 5cm
50 m (> 35 m, en funcién del lecho marino, de los niveles de salinidad etc.)

Velocidad maxima 3,75m/s

Altitud maxima

Resolucion de la velocidad 0,1 mm/s

Precision a largo plazo +1,01 % +0,1 % (Version de rendimiento)

Precauciones

1. Para evitar que el dispositivo del Registro de Velocidad Doppler (Doppler Velocity
Log, DVL) se dafie tras pasar mucho tiempo en funcionamiento en el aire, se
apagara automaticamente después de pasar 30 segundos encendido en el aire.

2. EI DVL solo se debe instalar y conectar cuando el ROV esté apagado.

3. El kit de montaje del DVL se debe calibrar en la aplicacién antes de utilizarlo.

Otros

1. Actualmente, este kit solo es compatible con los ROV CHASING M2, CHASING
M2 PRO y CHASING M2 PRO MAX;

2. Cuando no esté en uso, no exponga el dispositivo al sol. Guarde el dispositivo en
un lugar fresco o en un caja especial.

3. Después de cada uso, aclare el dispositivo con agua dulce, pase un pafo por
encima, deje que se seque al aire y vuelva a colocar el dispositivo en la caja.

4. Para evitar interferir en la operacion, la distancia entre el ROV en funcionamiento
y el lecho marino (el fondo del agua) no debe superar al rango de operacion del DVL.

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electrénico al servicio
posventa de chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:

https://www.chasing.com/>> Contactenos >> Atencidn al cliente en linea >>haga
clicaqui

Correo electrénico posventa:

support0l@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania

support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia estd sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la Gltima version:
https://www.chasing.com
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Montel‘ingssats for Montera och ansluta
CHASING WaterLinked DVL eyt oo e snfena med 2

Bruksanvisning
V1.0

Monteringssatsen CHASING WaterLinked DVL A50 &r en anpassad komponent som
gor det majligt for undervattensfarkosterna CHASING M2, CHASING M2 PRO, and
CHASING M2 PRO MAX att bara DVL-enheter. Delarna anvénds for att lanka DVL:en
till undervattensfarkosten. Enkel att montera och bekvam att anvanda. DVL &r ett
akustiskt Doppler-instrument som liknar en akustisk Doppler-stromprofilerare
(ADCP). Det kan uppskatta undervattensfarkosternas rérelsehastighet och riktning
baserat pa matningarna fran de fyra sensorerna och tidsintervallet mellan
respektive puls. DVL:ien har stod for visning av undervattensfarkosternas
undervattenshastighet och fixerade plats. 2. Dra DVL-kabeln bakat och montera DVL:en i monteringssockeln . Fast @) fran
bada sidor med Skruvar M3 x 8 mm, efter monteringen.

A\ 0bs! DVL-kablarna ska riktas rakt mot undervattensfarkostens bakre del.

-

1. DVL-enhet (med monteringsfasten och monterad kontakt)

2. Monteringssockel for DVL
3. Skruvar M3 x 8 mm
4. Anslutning med fyra stift

23 24



4. Om du behdver montera flera tillbehdr och ansluta till dockningsstationen, se Ping-hastighet
foljande bild for montering.

4-26 Hz (anpassas till hjden)
Inbyggd AHRS/IMU (Yost Labs TSS-NANO)

Sensorassistans

Lagsta hojd 5cm
Hogsta hojd 50 m (> 35 m, beroende pa forutsattningarna pa havsbottnen, salthalter etc. )
Hogsta hastighet 3,75m/s

Hastighetsupplosning 0,1 mm/s

Langsiktig noggrannhet +1,01 % + 0,1 % (prestandaversion)

Forsiktighetsatgarder

1. For att undvika skador pa Doppler Velocity Log-enheten (DVL) pa grund av
anvandning i luft under for lang tid, stangs DVL av automatiskt om den varit
paslagen i luft Iangre an 30 sekunder.

2. Undervattensfarkosten ska vara avstangd nar du monterar och ansluter DVL.

3. Monteringssatsen fér DVL maste kalibreras i appen innan anvandning.

Ovrigt

1. For ndrvarande, &r satsen endast tillamplig for undervattensfarkosterna
CHASING M2, CHASING M2 PRO och CHASING M2 PRO MAX.

2. Enheten far inte utsattas for solljus da den inte anvands. Forvara enheten pa en
sval plats eller i ett sarskilt fodral.

3. Skolj av enheten med s6tvatten, torka av den och lat den lufttorka efter varje
anvandning. Lagg sedan tillbaka enheten i ladan.

4. For att undvika stdrningar i anvandningen, far avstandet mellan
undervattensfarkosten och havsbottnen inte 6verskrida DVL:ens driftsomrade.

25

Specifikationer
Enhetens diameter 66mm S u p po rt 2 . . :
Enhetens hoid p— Om c!u har nagra fragor eller tekniska pr:)blem, s.k!cka ett e-postmeddelande till
v—T 250012 Chasings kundtjanst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

- Kundtjénst pa den officiella webbplatsen:
Enhetens vikt (under vatten) 185gram https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer
Trycktalighetsdjup 300m (Online-kund)Support >> Click here (Klicka har)
Material Rostfritt stal 316 (holje) PEEK (sensorképa) Kundtjénstens e-postadresser:
Driftstemperatur 5C~60C support01l@chasing-innovation.com fér Europa,
Inspanning 10~ 30V support02@chasing-innovation.com fér Asien och Oceanien,
Stromfdrbrukning 0,25Avid12V support03@chasing-innovation.com fér Sydamerika, Nordamerika och Afrika.
Stromtopp vid stromtillslag 1,25 Avid 12V

Fysisk anslutning

3 m kabel, granssnittsmodul, 8 tradar, PUR-strom/seriell/Ethernet

Indikering

Lysdiod for stromforsorjningsstatus, Las

Kommunikation

UART 115 200 baud, seriell 3,3 V, Ethernet

Protokoll

Water Linked-API

Omformarens frekvens

1 MHz

Omformarens konfiguration

4-stralars konvex Janus-matris

Omformarens stralningsvinkel

22,5 grader

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan foregaende meddelande.
Besok Chasings officiella webbplats for den senaste versionen:

https://www.chasing.com
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MOHTa)XXHbIN KOMMNJEKT

CHASING WaterLinked DVL

27

PykoBoACTBO nosib3oBaTens
V1.0

MoHTaxHbIn  komnnekT CHASING WaterLinked DVL A50 cneuumansHo
npefHasHayeH ans obieryeHus yCTaHOBKM U UcroNib3oBaHWsA DVL Ha NofBoOHbIX
apoHax mogenen CHASING M2, CHASING M2 PRO n CHASING M2 PRO MAX.
KOMMNOHeHTbI 3TOro KOMMiekTa WCMonb3ykTca Ans npucoeaunHeHuss DVL k
noaBoAHOMY ApoHY. KoMMniekT NpocT B ycTaHOBKE W y06eH B UCMOJIb30BaHWM.
DVL — 3T0 aKkycTuyeckui AonnepoBCKuii Mpubop, aHanormyHbln fonaepoBCKOMy
M3MepuTento ckopocTu TeyeHus (Acoustic Doppler Current Profiler, ADCP). OH
Nno3BoJiIieT TOYHO ONpeaensiTb CKOPOCTb M HanpaBfieHWe OBUXEHUSI NOABOLHbIX
[POHOB MyTeM U3MepeHUsi UHTEPBAJIOB BPEMEHU MeXAY 3BYKOBbIMU UMMYJbCamu
C NoMoLLbio YeTbipex pdaTumkoB. DVL noppepxuBaeT cyHKUMKU OTOoOpaxeHus

CKOPOCTHU OBUXEHUA OPOHa noa BO,D'Oﬁ N ero ygepxaHua B d)VIKCVIpOBaHHOVI TOYKe.

1. DVL (c ycTaHOBNEHHbIMU MOHTaXHbIMW KPOHLITENHAMU U 3arsTyLLIKO)
2. MoHTaxHoe ocHoBaHue DVL
3. BUHTbI M3 % 8 MM

4. A-KOHTaKTHbI NopT

YcTaHOBKa 1 nogKn4YeHne

1. MpUKpenuTe MOHTaXHOE OCHOBaHUE K HUXHEW XBOCTOBOM YacTH YCTPOICTBA C
MOMOLLbIO ABYX BUHTOB M3 X 8 MM, Kak NMoKasaHo Ha pUCYHKeE.

2. MoTaHuTe Kabenb DVL Hasag v BcTaBbTe DVL B MOHTaxHoe ocHoBaHue (.
Mocne ycTaHOBKM 3aKpenuTe (2) ¢ 06emx CTOPOH C MOMOLLbHO BUHTHI M3 x 8 MM.

Mpumeyanune. Kabenu DVL fomxHbl ObITb HanpaseHbl K 3afHei YacTu
noABOAHOIO APOHa.

- /N J

3. MopgxkntounTe Kabenu DVL K nopTaM ycTpoiicTBa.

4 N N\
S
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4. Ecnu BaM He06X0AMMO YCTaHOBUTb HECKO/bKO aKCecCyapoB U MOAKIOUYUTLCS
K BOK-CTaHLuMK, 06paTUTECh K CNeAyHoLLEMY PUCYHKY.

5. MecTo ycTaHOBKM ycTpoicTBa Ha fpoHe CHASING M2 nokasaHo Ha

CnepyoLLeM PUCYHKeE.

XapaKTepucTnkn

JuameTp ycTpoiicTBa 66mm
BbicoTa ycTpoiicTBa 25mm
Bec ycTpoiicTBa (B Bo3ayxe) 250gram
Bec ycTpoicTaa (B BOAe)S 185gram
nyGuHa Npu cOOTBETCTBYIOLLEM 300m

COMPOTUBIIEHUMN [aBIEHUNIO

MaTepuansi HepxaBetowas ctanb 316 (o6onouka) MK (kpbiluka gaTumnka)
PaGouas TemnepaTypa -5C ~60C
BxofjHOe HanpsixeHue 10 ~ 30V

MoTpebnsemas MOLHOCTb

025Anpn12B

MNKOBBIN TOK NPU BKIIKOYEHUN NUTAHUA

1,25Anpn12B

dusnyeckuii nopt

KaGenb gnuHoi 3 M, nHTepdeiicHbIi Moay b, 8 NPOBOAOB,

PUR nutanue/nocneposaTenbHblit nHTepdeiic/Ethernet

VHpgukaTop CBeTO/M0/1, COCTOSIHUE UCTOYHMKA NUTaHUSA, GNOKNPOBKa

CeAasb UART 115200 6og, nocnefoBatenbHbi nHTepdeiic 3,3 B, Ethernet
MpoTokonbl Water Linked API

YacToTa gatuvka 1My

HacTpoiika gatunka

4-nyyeBas BbINyknas MaTpuua Janus

Yron nyya patumka

22,5 rpapgycos

YacToTa umnynbcos

4-26 'y (aganTauus K BbICOTe)

JlononHUTeNbHbIN faTuMK

WHTerpupoBaHHblii AHRS/IMU (Yost Labs TSS-NANO)

MuHuManbHas BbicoTa 5cm

MakcumanbHas BbicoTa

50 M (> 35 M, B 3aBUCHUMOCTM OT YCIIOBMIA MOPCKOFO [1Ha, YPOBHS CONEHOCTU U T. )

MakcumanbHas ckopocTb 3,75 m/c
PaspelleHne ckopocTn 0,1 mm/c
JonrocpoyHas TOYHOCTb 41,01% * 0,1% (Bepcusi C BbICOKOI NPOU3BOANTENBHOCTHIO)

Mepbl NPeoCTOPOKHOCTH

1. Y106 n3bexaTb NOBPEXAEHUSA AOMIepoBCKOro usmeputens ckopoctu (Doppler Velocity Log,
DVL) n3-3a AINTeNbHOro UCMONIb30BaHUA B Bo3ayxe, DVL aBTOMaTUYeCKu OTKOYaeTCst

yepe3 30 cekyHA nocne 3anycka B BO3fyxe.

2. DVL posmxkeH 6bITb YCTaHOBINEH W NMOAKJIKOYEH TONBbKO NMPU BbIKJIFOYEHHOM NMUTaHUN

NOABOAHOrO ApoHa.

3. MoHTaxHbIN koMniekT DVL gonxeH 6biTb 0TKanMGpoBaH B NPUIIOXEHUN Nepef,

UCMOoJSIb30BaHUEM.

[Mpoyee

1. B HacTosLee BpeMs 3TOT KOMMIEKT NPUMEHUM TOMbKO A1 NOABOAHbIX ApoHoB CHASING

M2, CHASING M2 PRO 1 CHASING M2 PRO MAX.

N

Nyyeii. XpaHUTe yCTPOIMCTBO B NPOXI1aAHOM MEeCTe Un B crieuuanbHoM dyTaspe.

w

BbICYLUMTE €ro Ha BO3JyXe, a 3aTeM MosnoXxuTe o6paTHO B YNaKOBOYHYH KOPOOKY.

IS

NOABOAHBIM POHOM U MOPCKUM AHOM He A0/KHO NpeBbilaTh paGoynit AuanasoH DVL.

Moppepxka

Ecrm Yy Bac ecTb Kakue-nubo BOMPOCHI Uin TexHu4yeckune I'IpOﬁﬂeMbl, nox(anyﬁCTa, oTnpaBbTe
BNIEKTPOHHOE NUCbMO, 4yTO6bI CBA3ATLCS C HAMU Nocne npogaxwu unn CBAXUTECb C HaMn 4yepes

cnyx6y nofaaep>Xkn opuLanbHoro canTa.
Mopnepxka opuLmanbHOro caita nocse Npoaaxu:

https://www.chasing.com/ >> CBsxutecb ¢ Hamu>>OHnanH-cnyx6a NoaAepXKU KINEHTOB>>

HaxmuTe 3pech

ALpec 351eKTPOHHO NOYTbI MOCIIE NMPOAAXM:
support01@chasing-innovation.com-EBpona
support02@chasing-innovation.com-- Asus u OkeaHus

support03@chasing-innovation.com--CeBepHas n I0xHasi AMepuka u Adpuka

CHASING

. Korpa ycTpoiicTBO He UcnonbayeTcs, He NofBepranTe ero BO34eiCTBUIO MPAMbIX CONTHEYHbIX

. Mocne KaxAoro UCNoNb30BaHUs NPOMOIATE YCTPONCTBO NPECHOI BOAOIA, MPOTPUTE 1

. Bo usbexaHue Kakoro-116o BAMsHUA Ha paGoTy yCTPOUCTBa PAcCTOSIHUE MeXaY

[laHHOEe PYKOBOACTBO MOXET HbITb 06HOBNEHO 6€3 NpeaBapUTeNbHOMo
yBeOMNEHUS.Bbl MOXeETE MPOBEpUTL MOCNEHIO BepCuio Ha odrLManbHOM
caiiTe norpyxaemoro annapart:https://www.chasing.com
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