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B Disclaimer

Thank you for purchasing the CHASING M2 underwater drone. Please
read this entire document carefully before using the drone. By using this
product, you hereby signify that you have read this disclaimer and all
instructions carefully and that you understand and agree to abide by the
terms and conditions herein.

Chasing accepts no liability for damage, injury, or any legal responsibility
incurred directly or indirectly from the use of the CHASING M2 in the

following conditions:

01. Damage(s) or injuries incurred when users are drunk, taking drugs, drug
anesthesia, dizz-iness,fatigue, nausea and any other conditions no matter.
physically or mentally that could impair your ability.

02. Damage(s) or injuries caused by subjective intentional operations.

03. Any mental overcompensation caused by accident.

04. Failure to follow the guidance of the manual to assemble or operate.

05. Malfunctions caused by refit or replacement with non-Chasing accessories and
parts, or unauthorized modification, disassembly, or shell opening not in
accordance with official instructions.

06. Damage(s) or injuries caused by using third-party products or fake Chasing
products.

07. Damage(s) or injuries caused by misoperation or subjective misjudgment.

08. Damage(s) or injuries caused by mechanical failures due to erosion, aging.

09. Damage(s) or injuries caused by operating the unit with a low battery alert.

10. Damage(s) or injuries caused by operating the drone out of maximum safe range
and depth.

11. Damage(s) or injuries caused by knowingly operating the product in abnormal
conditions( such as the assembly is not completed, or the main components
have obvious faults,obvious defect or missing accessories ).

12. Damage(s) or injuries caused by operating the drone in a sensitive zone such as a
military area or private waters without official permission.

13. Damage or injury caused by using in bad water conditions (such as high winds, or
turbid zone).

14. Damage or injury caused by uncontrollable external factors, including severe
collision, tidal wave. swallowed by animal.

15. Damage(s) or injuries caused by infringement such as any data, photo or video
material recorded by the use of the CHASING M2. 16. Other losses that are not
covered by the scope of Chasing's liability.

ROV

CHASING M2 is a professional underwater ROV/Drone designed for professional
users and industrial appli-cations. M2 has 8 Vectored Thrusters layout which allows
OMNI movement in all directions. The Maximum speed is 3 Knots, depth is 100
meters (330 FT) and the maximum horizontal radius is 200 meters (660FT).
Compatible with sophisticated attachments such as Robot Claw, GoPro camera,
external LED lights and laser scaler etc. CHASING M2 offers a built in 4K/ 1080p and
12-megapixel EIS image stabilization camera, 4000 lumen LED lights, removable
battery and removable SD memory card. The aluminum alloy compact body (weighs
less than 4.5KG / 10lbs) allows single person operation and Quick-Deployment in 3
minutes. The CHASING M2 is your portable, user-friendly and reliable light industrial
underwater ROV.
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1.Camera

2.LED lights

3Thruster/ Propeller

4.Micro SD slot

5Tether socket / Charging socket
6.Sensor 10
7.Main Cabin 6
8.Battery Cabin

9.Buckle bracket

10.Peripheral interface

11.Battery pull ring

(For battery disassembling)
12.Battery fastener
13.Battery twistlock knob
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Remote controller

The Chasing M2 remote controller had integrated communication and control. It
connects directly to the drone via the included tether and connects wirelessly to
your mobile phone/tablet via Wi-Fi. It allows the drone to display a live video feed on
your phone/tablet, which enables users to control the drone in real-time. The base
station's HDMI output can also be used to display a live video feed to a larger screen.
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1. Power switch: Turns controller on/off

2. Power Indicator: Green (High power), Blue
(Medium power), Red (Low power)

3. Wi-Fi switch button: Short press to switch
5Ghz/2.4Ghz Wi-Fi

4. Signal Indicator:
2.4G : 2.4Ghz Wi-Fi indicator, always on
when working
5G: 5Ghz Wi-Fi indicator, always on when
working
ROV(drone): Indicates the communication
status between the controller and the
drone (Steady light indicates successful
connection; Blinking light indicates
disconnection.)

5. One-key reset: Short press to reposition
the ROV return to a horizontal state/
Long press to switch control mode

6. Unlock: Unlock/Lock, current state of
the Thruster will show on the App

7. Led Control: On/off led light (0%50%100%)
8. Safety Buckle:Can be used withasafety rope

9. Control Sticks: Used to control the
naviga-tion of the ROV

* Note: Do not put the controller in the water to avoid damaging the device, damages

L,

10.Robotic Arm Control: Press and hold to
enable/disable the grabber claw function;
press to change the floodlight brightness
level
11. Photo/Video: Short press to take
photos, long press to start / end
recording video
12. Right Angel Adjustment: Adjust the roll
angle or control the opening and
closing of the grabber claw
13. Left Angel Adjustment: Adjust the pitch
angle
14. Type-c Port: Direct connection with
mobile phone/tablet device
15. HDMI Socket: 1080P HD image
real-time output
16. Tether Connection Socket/Charging
socket
17. Phone/Tablet Clamp: Used to attach
phone/tablet mount to mounting
bracket
18. Clamp Button: Pull apart the two ends
and put in the phone/tablet, then
press this button to tighten

caused by water ing-ress are not covered by the warranty.

Handle indicators introduction

Battery:

Red:10% | Red light flashes quickly;10-29% Red light always on.

Blue:30-69% Blue light always on.

Green:70-100% Green light always on.

Signal Indicator:

2.4G: 2.4Ghz Wi-Fi indicator, always on when working.

5G: 5Ghz Wi-Fi indicator, always on when working.

ROV: Indicates the communication status between the controller and the
ROV (Steady light indicates successful connection, Blinking light

indicates disconnection.)
Gesture back Button:

The blue light is always on when the ROV is in a non-horizontal position.

Unlock Button:

Locking: No lights ; Unlocking: Blue light on.

Led Control Button:

Bright light:Blue light always on; Low light: Blue light flash; No light:

Blue light off.

100/200 meters Tether & Winder

The tether is used to connect the drone and the remote controller The winder is

used to store the tether.

1. Tether connectors 3
2. Tether 2
3. Winder
4. Fastener

4

*Warning: +Do not put exposed (unconnected) tether into the water or plashing

liquid to the tether.

+Check whether the O-ring on the tether connector pre-dive, make a
replacement when it is missed or damaged.
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| nstallation & Connection O Connect remote controller to your phone/tablet

EN @ Download CHASING GO1 App Method 1:USB Direct Cable Connection

Choose an appropriate remote controller

CHASING GO1 App:
i cable based on the type of mobile device. A

. .. )

Scan the following QR code or visit the I0S APP Lightning connector cable, micro USB

Store/Google Play/Chasing website for downloading. cable, and TYPE-C cable are included in

(For10$ 9.0 or later/Android version 4.4 or later) the packaging. Connect the end of the cable =
with the mobile phone logo to the mobile
device.

Note: *Itis recommended to use this kind of way

to connect mobile phone/tablet and remote
controller.” If the connection fails, please try to turn off
your phone's Wi-Fi and mobile network. If still fails, it

@ Connect ROV with Remote Controller may be a phone/ tablet compatibility problem.

Please select method 2 Wi-Fi connection. * The
a. Insert one end of the tether connector into the remote controller connector socket. remote controller type-c port and attached remote
b. Reserve a suitable length and hang the Buckle on the Buckle Bracket, and make it controller cables do not support charging.
tension.

c. Insert the other end of the tether connector to the ROV. * @ Warning: Check whether the O-ring on the tether connector pre-dive. If it

d. Securely hand-tighten both connectors. is missed or damaged, please replace it in time.

Wi-Fi Connection

a. On the Phone/Tablet, go to Wi-Fi settings.
b. Wait for 5-10 seconds and the Chasing_xxxx network will appear as an option.
c. Click to connect and enter the Wi-Fi password: 12345678

© Start (turn on) the ROV

a. Turn on the remote controller power button.

b. A few seconds later, the remote controller’ s
indicator lights up, 5G or 2.4G light will be always on.
The drone LED lights will flash shortly,
accompanied by two self-tests sounds.

Chasing_xxxxx

)

c. Check all the connectors and lights pre-dive, and

unlock the ROV when everything is ready underwater.
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@ App interface Introduction

Open the APP and enter the camera, you will see the real-time scene transmission.

General R
Settings .. Corppass Slgna! Strength
Return-- —— i : T Battery
5> o Wi oo
) “ e White
VR Live Stream @ o ——rBalancﬁ
Loc|
5 ~
Side . Shrink Slow @ Picture
Menii $¢ Video Motion
@ g | Video
Temperature--------=- o Recording
Depth ) %4 Camera
3D Settings
Gesture
Light-- — :
YT CER—— Unlock/lock ROV Mode

* Note: 1. As the drone will connect to the 2.4G Wi-Fi by default, you can switch to
5G Wi-Fi to get a better experience. (Turn on 5Ghz in the Settings-ROV, the
drone's Wi-Fi will automatically restart, and you may need to re-connect
to the Gladius Wi-Fi).

2. You could check more guidance videos on the website page https://ww
w.chasing.com/,or you could contact the global support team with any
questions :support@chasing-innovation.com

@ Drop the ROV into Water

a. Grasp the grips on both sides of the ROV with both hands and gently throw the
ROV into the water.

b. Unlock the Thruster(motors) to dive.

c. For a better experience, it is recommended to ensure that the water depth exceeds
1 meter.

Video and Photo Download

Connect Wi-Fi

1) Connect the ROV with remote controller
by the tether, Switch remote controller
power button to on.

2) Find the Chasing_xxxxoxx Wi-Fionthe | Chasing_xxxxx =
phone/tablet/laptop Wi-Fi list.

3) Input M2 Wi-Fi Password :12345678

Download to Phone/Tablet

1) Open CHASING GO1 App, click the Media
button in the lower right corner.

2) Find the video/photo that you want to
download. Click the download button and \l/
the image will be saved directly to the —
phone/tablet's photo album (Download
folder).

Download to Computer(laptop or the computer which could use Wi-Fi)

1) Open the web browser and type IP ad-
dress:192.168.1.88 o
2) Find the video/photo that you want to S
download. Click the download icon and
save, then the images will generally save
in the Download folder. €
3) It is recommended to use Firefox or Google
Chrome browser for better experience.

Micro SD card copy

1) Remove the cover on the SD card socket
counter clockwise, then open the waterproof
rubber plug, and gently press the SD card. It
will pop up aut-omatically, then remove the
SD card.

the images with computer.

3) Insert the SD card back to the SD card socket
after copying the images, press gently to
ensure the SD card and waterproof rubber
plug are locked, and tighten the cover
clockwise downward.

a

- o x

o,
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Disassemble and Install the
Battery compartment

@ Disassemble:

1) Turn the knobs on both sides of the fuselage 90°
to the shallow card slot;

2) Turn the switch @ on the slider to the left, and
pull the lock assembly upwards while holding
the chute @;;

3) Pull the lower sides of the pressure plat®), by
hand, pull down to deform the pressure plate @),
and make the buckle come off the rear bracket.

4) Pull the Battery compartment slowly to pullit out.

@ Install:
1) Rotate the knobs on the both sides of the fuselage
90 ° to the deep card slot;

2) Slowly install the Battery compartment along the 3
chute under the fuselage. Press down hard until
you hear a "click" sound, and the knobs close in X I 7

place.

3) Pull the lower sides of the Pressure Plate by hand,
pull down to deform the Pressure Plate @), make
the buckle fasten on the rear bracket;

4) Press down firmly on the chute of the locking assembly. When you hear a

“click” sound, the buckle is snapped into place properly, then the
installation is complete.

* Warning: 1. Before removing or installing the Micro SD card, please switch remote
controller power button to off, and wipe off the water on the ROV;
2. Check the O-ring on the tether connector, please be sure the O-ring
cannot be squeezed out when tightening the cover. If it is missed or
damaged, please replace it in time.

Navigation

M2 has 8 Vectored Thrusters layout which allows OMNI movement (up, down, left
and right, back and forth, pitch, roll, and pan) in all directions. The default is basic
control mode, suitable for beginners. Navigation attitude and remote control are as
follows:

Remote | Rov Remote | Rov
Controller | (Flight Direction) Controller | (Flight Direction)
Left Joystick 3 Forward/backward Left Joystick 3 Turn Left / Right
Q) - o |
Right Rocker | Pan Leftand Right Right Rocker |
Scrollthe 1 Turn the Dial To Adjust Scrollthe | Turn the Dialto Adjust The
Left Wheel | the Pitch Attitude Right Wheel | Roll
| Attitude, Release to Fix Status|
Z N Z N

If necessary, users can switch modes by long pressing the "One-key reset " button of
the remote controller. When switching to the advanced mode, the ROV can achieve
all-round full-freedom movement. The advanced mode is based on the first-person
perspective.

* Note: in the basic mode, the maximum Angle of pitch and roll is about 80
degrees.

Charging Guidance

ROV & Remote Controller

Adapter (25.2V 2.9A) : Itis a 3in 1 charger that could charge the ROV, Remote
Controller, Battery Cabin & E-reel,

Red light indicates Charging, green light indicates fully charged.

12



Specifications

__c J

Remote Controller

Size 15%10.5*6.5inch
Weight 4.5kg

Battery 97.68Wh
Maximum Depth 328 ft

Maximum Speed

1.5m/s (3 Knots))

<4h (Depend on working

Battery Life condition)
Battery Cycle >300times
Operating 14°F~113°F
Temperature
Dimmable LED Lights
Brightness 2 x2000lm
Color Temperature 5000K~5500K
CRI 85
Dimming Three adjustable
Sensor
Three-axis gyroscope
IMU acceleration
compass
Depth Sensor <%£0.25m
Temperature Sensor <#£2°C
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Size 6.3"6.1*4.9inch

Weight 0.685kg

Battery capacity 2500mAh

> ;
Battery life 6H (Depend on working

condition)
Wireless Wi-Fi
HDMI 1080P
TYPE-C USB communication
Tether & Winder
328ft Version (100M) 1.8kg
656ft Version(200M) 2.5kg
Adapter
Adapter 2.9A/25.2V
ROV Charging time 2.5h
Remote controller 2h

charging time

Maintenance and Precautions
@ Navigation Safety

K2 “pn 330ft
¥\ <& é %

Open sea Relatively clear No dense radio Do not dive
navigation water quality, no or radar signals more than
dense seaweed 330 ft
@ Battery Protection
Working
Do not run out Charge when When notin use, temperature
of battery power power is less keep battery power -10°C~60°C
than 25% at 50% - 70% (-18°F-140°F)
© Charging Protection O Thruster/ Propeller

+Only use the Chasing standard adapter.
+Red light means charging.
+Green light means fully charged.

a. Do not touch the propellers of the Thruster

b. Do not unlock the Thruster for more than 30 seconds in the air to avoid
overheating

c . After using the ROV in the salt water, please put it in fresh water for about 1
hour and turn it on, let the drone run for10 minutes to discharge the salt,
and try out the water after cleaning with a towel.

© Connector Sockets /Tether Connectors
+ Check the Connector socket and tether pre-dive, keep dry and clean.
Salt and moisture may cause corrosion of the connector. Be sure to wash the
socket with fresh water if
the interface has water stains, and make the connectors dry after cleaning.
14



@O0-ring

+ Check whether the O-ring on the tether connector/Battery socket/SD card
socket pre-dive, and make a replacement when it is missed or damaged.

+ Itis recommended to grease the o-ring at the interface seal for maintenance
each time when the battery cabin and Micro SD card are removed and
installed.

Other

N =
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. Do not turn on the LED lights before entering the water to avoid damages.
. Check if the Thrusters/propellers are getting stuck by seaweed or external

matters, rinse the ROV with fresh water and then dry and put it back in the
packing box.

. Remote control cannot be washed with water, please clean it with towel.

The pull ring at the end of the battery can only be used to remove the battery,
not to lift the ROV, otherwise it may damage the ROV.

. Do not place heavy objects on drone or accessories to avoid possible

damage.

. People under the age of 16 should only use this drone under adult

supervision.

.When not in use, please do not expose the drone and accessories under

sunlight. Store it in a cool place or in a special box.

. Chloride or other chemicals can erode Chasing M2. Do not use if the pool is

under high chlorine level.

. Before you remove the battery compartment, make sure to unlock the buckle for

the battery compartment. If you lift the battery compartment by using excessive
force, the battery compartment may be damaged, and this damage falls out of the
scope of the after-sales warranty.

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of
Chasing or contact us on the official website. EN

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/>> Contact us >>
Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses:

support0l@chasing-innovation.com for Europe,support02@chasing-innovation.com for Asia

and Oceania,and support03@chasing-innovation.com for South America,North America,

and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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) Haftungsausschluss

Vielen Dank, dass Sie sich fiir den Kauf der CHASING M2
Unterwasser-Drohne entschieden haben. Bitte lesen Sie dieses gesamte
Dokument aufmerksam durch, bevor Sie die Drohne einsetzen. Indem Sie
dieses Produkt benutzen, bestatigen Sie hiermit, dass Sie diesen
Haftungsausschluss und alle Anleitungen aufmerksam gelesen haben und
dass Sie die hierin enthaltenen Bestimmungen und Bedingungen verstehen

Chasing iibernimmt keine Haftung fiir Schaden, Verletzungen oder die rechtliche
Verantwortung, die direkt oder indirekt durch die Verwendung der CHASING M2
unter den folgenden Bedingungen entstehen:

01. Schaden oder Verletzungen, die entstehen, wenn der Benutzer betrunken ist,
Drogen nimmt, unter Narkose steht, Schwindel, Miidigkeit, Ubelkeit und alle
anderen Zustande, gleich ob korperlich oder geistig, die Ihre Fahigkeiten
beeintrachtigen konnten.

02. Schaden oder Verletzungen, die durch subjektive vorsatzliche Handlungen
verursacht wurden.

03. Jegliche Entschadigung flir Schaden, die durch Unfall entstanden sind.

04. Nichtbeachtung der Hinweise in der Betriebsanleitung zur Montage oder
Bedienung.

05. Fehlfunktionen, die durch Nachriistung oder Austausch von Zubehor und Teilen,
die nicht von Chasing stammen, oder durch unbefugtes Modifizieren, Zerlegen oder
Offnen des Gehauses, das nicht den besonderen Anleitungen entspricht, verursacht
wurden.

06. Schaden oder Verletzungen, die durch die Verwendung von Fremdprodukten oder
gefalschten Chasing-Produkten verursacht wurden.

07. Schaden oder Verletzungen, die durch Fehlbedienung oder subjektive
Fehleinschatzung verursacht wurden.

08. Schaden oder Verletzungen, die durch mechanisches Versagen in Verbindung mit
Erosion und Alterung verursacht wurden.

09. Schaden oder Verletzungen, die durch den Betrieb des Gerats bei niedriger
Akkuladung verursacht wurden.

10. Schaden oder Verletzungen, die durch den Betrieb der Drohne auflerhalb der
maximalen sicheren Reichweite und Tiefe verursacht wurden.

11. Schaden oder Verletzungen, die durch den wissentlichen Betrieb des Produkts
unter anormalen Bedingungen verursacht wurden (z. B. wenn die Montage nicht
abgeschlossen ist oder die Hauptkomponenten offensichtliche Fehler, Mangel oder
fehlendes Zubehor aufweisen).

12. Schaden oder Verletzungen, die durch den Betrieb der Drohne in einer militarischen
Kontrollzone oder in privaten Wasserflachen ohne offizielle Berechtigung
verursacht wurden.

13. Schaden oder Verletzungen, die durch die Verwendung bei schlechten
Wasserbedingungen (wie z. B. starker Wind oder triibes Wasser) verursacht
wurden.

14. Schaden oder Verletzungen, die durch unkontrollierbare aullere Faktoren
verursacht wurden, einschlieBlich schwerer Kollisionen, Flutwellen und
Verschlucken durch Tiere.

15. Schaden, die durch die Verletzung von Daten-, Foto- oder Videomaterial verursacht

ROV

Die CHASING M2 ist eine professionelle Unterwasser-Drohne, die fiir professionelle
Anwender und industrielle Anwendungen entwickelt wurde. Die M2 verfligt iber ein
Layout mit 8 Vektor-Propellern, die Bewegungen in alle Richtungen ermdglicht. Die
maximale Geschwindigkeit betrdgt 3 Knoten, die Tauchtiefe 100 m und der maximale
horizontale Radius 200 m. Kompatibel mit anspruchsvollen Anbauteilen wie
Roboterklaue, GoPro-Kamera, externen LED-Lichtern und Laserscaler und
dergleichen, bietet die CHASING M2 eine integrierte 4K/1080p- und 12-Megapix-
el-EIS-Bildstabilisierungskamera, 4000-Lumen-LED-Leuchten, einen herausnehmbar-
en Akku und eine SD-Speicherkarte. Das kompakte Gehduse aus einer Aluminiumle-
gierung (wiegt weniger als 4,5 kg) ermdglicht die Bedienung durch eine Person und
den schnellen Einsatz innerhalb von 3 Minuten. Die CHASING M2 ist Ihr tragbares,
benutzerfreundliches und zuverldssiges, leichtes Industrie-Unterwasser-ROV.

AW

w

w NWEN

1.Kamera
2.LED-Leuchten
3.Propeller
4.MicroSD-Steckplatz
5.Leinenanschluss/Ladebuchse ‘é

6.Sensor - 4 13
7.Hauptfach 10
8. Akkufach 6

9.Aufhangedse

e o ] 5 5 12
| 11

10. Peripheriegerateanschluss (ga 2 A 13
11. Akku-Ziehring

(zum Ausbau des Akkus)
12. Akku-Verschluss
13. Akku-Verschlussknopf
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Fernsteuerung

Die Chasing M2 Femsteuerung verfligt tiber integrierte Kommunikation und Steuerung.
Sie wird {iber die mitgelieferte Leine direkt mit der Drohne verbunden und stellt tiber
WLAN eine drahtlose Verbindung zu Ihrem Handy/Tablet her. Sie erméglicht es der
Drohne, einen Live-Videofeed auf Ihrem Handy/Tablet anzuzeigen, wodurch Sie die
Drohne in Echtzeit steuern konnen. Der HDMI-Ausgang kann auch zur Anzeige eines
Live-Videofeeds auf einem gréReren Bildschirm verwendet werden.

Ein/Aus-Schalter: Schaltet die
Fernsteuerung ein und aus
Betriebsanzeige: Griin (hohe Leistung),
blau (mittlere Leistung), rot (niedrige
Leistung)

WLAN-Umschalttaste: Zum Umschalten
zwischen 5-GHz- und 2,4-GHz-WLAN kurz
driicken

Signalanzeige:

2,4G: 2,4 GHz-WLAN-Anzeige, leuchtet
im Betrieb

5G: 5 GHz-WLAN-Anzeige, leuchtet im
Betrieb

ROV (Drohne): Zeigt den
Kommunikationsstatus zwischen der
Fernsteuerung und der Drohne an
(Dauerlicht zeigt erfolgreiche
Verbindung; blinkende LED zeigt
Trennung der Verbindung).
1-Tasten-Riicksetzung: Driicken, um das
ROV wieder in einen horizontalen
Zustand zu bringen und gedriickt
halten, um den Steuerungsmodus
umzuschalten.

Entsperren: Entsperren/Sperren, der
aktuelle Status des Propellers wird in
der App

LED-Steuerung: LED-Beleuchtung
ein/aus

(0% - 50 % - 100 %)

Sicherheitsose: Kann mit einem
Sicherungsseil verwendet werden, um
ein Herunterfallen der Fernsteuerung zu

vermeiden.
9. Joysticks: Dienen der Navigation
des ROV

10. Roboterarm-Steuerung: Halten Sie
die Taste gedriickt, um die
Greiferklauenfunktion zu
aktivieren/deaktivieren; driicken Sie
die Taste, um die Helligkeit des
Scheinwerfers einzustellen

11. Foto/Video: Driicken, um Fotos
aufzunehmen, gedriickt halten, um
die Videoaufnahme zu
starten/beenden

12. Winkeleinstellung rechts: Stellen Sie
den Rollwinkel ein oder steuern Sie
das Offnen und SchlieRen der
Greiferklaue

13. Winkeleinstellung links:
Neigungswinkel einstellen

14. Typ C-Anschluss: Direkte Verbindung
mit Handy/Tablet

15. HDMI-Port: 1080p HD-Bildausgabe in
Echtzeit

16. Leinenanschluss/Ladebuchse

17. Handy-/Tablet-Klemme: Dient der
Befestigung des Handys/Tablets an
der Halterung

18. Knopf der Klemme: Ziehen Sie die

beiden Enden auseinander und setzen
Sie das Handy/Tablet ein, dann
driicken Sie den Knopf zum Festziehen

* Hinweis: Tauchen Sie die Fernsteuerung nicht in Wasser, um Schaden am Gerat zu
vermeiden. Schaden, die durch das Eindringen von Wasser verursacht werden, sind

nicht von der Garantie abgedeckt.

LED-Anzeigen

Akku:

Rot: 10 % | rote LED blinkt schnell; 10 - 29 % rote LED leuchtet.

Blau: 30 - 69 % blaue LED leuchtet.
Griin: 70 - 100 % griine LED leuchtet.

Signalanzeige:

2,4G: 2,4-GHz-WLAN, leuchtet wahend des Betriebs.
5G: 5 GHz WLAN-Anzeige, leuchtet wahrend des Betriebs.

ROV: Zeigt den Kommunikationsstatus zwischen der Steuerung und dem ROV an

(Dauerlicht zeigt erfolgreiche Verbindung, Blinken zeigt Unterbrechung der

Verbindung).

Geste Zuriick-Taste:

Die blaue LED leuchtet, wenn sich das ROV in einer nicht-horizontalen Position befindet.

Entsperrtaste:

Sperren: Kein Licht, Entsperren: blaue LED leuchtet.

LED-Steuertaste:

Helles Licht: blaue LED leuchtet, schwaches Licht: blaue LED blinkt, kein Licht: Blaue LED

erloschen.

100/200 m Leine und Aufroller

Die Leine wird verwendet, um die Drohne mit der Fernsteuerung zu verbinden

Der Aufroller dient der Aufbewahrung der Leine.

EESy

T

1. Leinenanschliisse

D

2. Halteleine
4

@@

3. Wickelvorrichtung
4. Verschluss
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*Warnung: * Legen Sie die freie (nicht angeschlossene) Leine nicht ins Wasser und @ Verbinden Sie die Fernsteuerung mit lhrem Handy/TabIet
spritzen Sie keine Flussigkeiten darauf.

« Priifen Sie vor dem Tauchgang, ob der O-Ring am Leinenanschluss
vorhanden ist und tauschen Sie ihn aus, wenn er fehlt oder beschadigt ist. Methode 1:
USB-Direktkabelverbindung
Wahlen Sie je nach Typ des
. Mobilgerats ein geeignetes Kabel

Installation und Anschluss fir e Fernstcucrung, En
Lightning-Anschlusskabel, ein
Micro-USB-Kabel und ein
TYPE-C-Kabel sind im
Lieferumfang enthalten. SchlieRen
Sie das Kabel mit dem Handy-Logo
am Mobilgerat an.

@ CHASING GO1-App herunterladen

CHASING GO1-App:

Scannen Sie den folgenden QR-Code oder besuchen
Sie den iOS App Store/Google Play/die
Chasing-Website zum Herunterladen. (Fur iOS 9.0

Hinweis: * Wir empfehlen, diese Art zu verwenden, um Handy/Tablet und Fernsteuerung zu
verbinden.

* Wenn die Verbindung fehlschlagt, versuchen Sie bitte, das WLAN und das Mobilfunknetz
Ihres Telefons zu deaktivieren. Wenn die Verbindung immer noch fehlschlagt, kann es sich
um ein Handy/Tablet-Kompatibilitatsproblem handeln. Bitte wahlen Sie Methode 2
WLAN-Verbindung. * Der Typ-C-Anschluss der Fernsteuerung und die angeschlossenen

oder spater/Android 4.4 oder spater)

Fernsteuerungskabel unterstiitzen das Laden nicht.

® ROV mit Fernsteuerung verbinden

. Schliefen Sie ein Ende der Leine am Anschluss der Fernsteuerung an.

b. Reservieren Sie eine geeignete Lange und hangen Sie die Aufhangung in die
Aufhangose ein, dann spannen Sie die Leine.

c. Schliefen Sie das andere Ende der Leine am Anschluss an.

d. Ziehen Sie beide Anschliisse handfest an.

Q

Methode 2: WLAN-Verbindung

a. Navigieren Sie auf dem Handy/Tablet zu den WLAN-Einstellungen.

<
— S, b. Warten Sie 5 - 10 Sekunden, dann wird das Chasing_xxxx Netzwerk als Option angezeigt.
Y ad S e Xy @D . . , ° : S
o £ Q o5 c. Antippen zum Verbinden und geben Sie das WLAN-Passwort ein: 12345678
=

*Warnung:Uberpriifen Sie vor dem Tauchgang den O-Ring am Leinenanschluss.
Wenn er fehlt oder beschadigt ist, ersetzen Sie ihn rechtzeitig. LE

Settings Wi-Fi

© ROV starten (einschalten)
Chasing_xxxxx

a. Schalten Sie die Fernsteuerung ein.

b. Nach einigen Sekunden leuchtet die 5 GHz- oder 2,4
GHz-LED der Fernsteuerung auf.
Die LEDs der Drohne blinken kurz auf, begleitet von
zwei Selbsttesttonen.

c. Uberpriifen Sie alle Anschliisse und Lichter vor dem

Tauchgang und entsperren Sie das ROV, wenn alles
unter Wasser bereit ist.
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@ Einfiihrung App-Benutzeroberflache

Offnen Sie die App und rufen Sie die Kamera auf; Sie sehen die Ubertragung der Szene in

Echtzeit.

37

General

Settings . Compass Signa!Strength
Return----; - - - ; j e Battery
> o T A Wl (5o )
. White
VR Live Stream o ----1t---Balance
. oc
! el @ ~-Picture
Side . \SI,Pannk I\SAIOW
Mentu H' 1 ?o gtlon )
(/' (B Video
Temperature ... o Recording
Depth i fop-|-- Camera
Settings
3D
Gesture
Lightrr - : :
YT {E— Unlock/iock ROV Mode

* Hinweis: 1. Da sich die Drohne standardm&Big mit dem 2,4 GHz WLAN verbindet,
konnen Sie auf 5G WLAN umschalten, um ein besseres Erlebnis zu
erhalten. (Aktivieren Sie in den Einstellungen des ROV 5 GHz, damit wird
das WLAN der Drohne automatisch neu gestartet. Sie miissen sich
mdoglicherweise erneut mit dem WLAN der Gladius verbinden.)

2. Weitere Anleitungsvideos finden Sie auf der Website
https://www.chasing.com/ oder wenden Sie sich bei Fragen an das globale
Support-Team : support@chasing-innovation.com

@ ROV ins Wasser setzen

a. Fassen Sie die Griffe an beiden Seiten des ROV mit beiden Handen und setzen Sie das
ROV vorsichtig ins Wasser.

b. Entsperren Sie die Propeller (Motoren), um zu tauchen.

c. Fir ein besseres Erlebnis empfehlen wir eine Wassertiefe von mehr als 1 m.

Video- und Foto-Download

WLAN verbinden

1) Verbinden Sie das ROV mit der Fernbedienung
liber die Leine und schalten Sie die
Fernbedienung ein.

2) Suchen Sie das Chasing_xxxxxxxx WLAN in der
WLAN-Liste des Handys/Tablets/Laptops.

3) Geben Sie das M2-WLAN-Passwort ein:
12345678

Auf Handy/Tablet herunterladen

1) Offnen Sie die CHASING GO1-App und tippen
Sie auf Media in der unteren rechten Ecke.

2) Suchen Sie das Video/Foto, das Sie
herunterladen méchten. Tippen Sie auf
Download, damit wird das Bild direkt im
Fotoalbum des Handys/Tablets gespeichert
(Download-Ordner).

Download auf Computer
(Laptop oder Computer mit WLAN)

1) Offnen Sie den Webbrowser und geben Sie
die IP-Adresse ein: 192.168.1.88

2) Suchen Sie das Video/Foto, das Sie
herunterladen méchten. Tippen Sie auf das
Download-Symbol und speichern Sie, damit
werden die Bilder in der Regel im
Download-Ordner gespeichert.

3) Wir empfehlen, den Browser Firefox oder
Google Chrome zu verwenden.

=

B

D edia
& 3 C 0 Notsecure | 192168.1.88

=
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MicroSD-Karte kopieren

1) Entfernen Sie die Abdeckung des

39

SD-Kartensteckplatzes gegen den
Uhrzeigersinn, 6ffnen Sie den
wasserdichten Gummistopfen und
driicken Sie die SD-Karte vorsichtig an.
Sie springt automatisch heraus und kann
entfernt werden.

2) Lesen Sie die SD-Karte mit einem
Kartenlesegerat ein und kopieren Sie die
Bilder auf den Computer.

3) Setzen Sie die SD-Karte nach dem Kopieren der Bilder wieder in den
SD-Kartensteckplatz zuriick, driicken Sie leicht darauf, um zu gewahrleisten, dass die
SD-Karte und der wasserdichte Gummistopfen verriegelt sind und ziehen Sie die

Abdeckung im Uhrzeigersinn nach unten fest.

Akku herausnehmen und installieren

© Herausnehmen:

1) Drehen Sie die Knpfe auf beiden Seiten des Rumpfes um
90° in Richtung des flachen Kartensteckplatzes.

2) Stellen Sie Schieber(1) nach links und ziehen Sie die
Verriegelungsbaugruppe nach oben, wahrend Sie die Nut@)
festhalten.

3) Ziehen Sie die Unterseiten der Druckplatte@ mit der Hand
nach unten, um die Druckplatte® zu verformen und
nehmen Sie die Verriegelung von der hinteren Halterung ab.

4) Ziehen Sie das Akkufach langsam heraus.

*Warnung: 1. Schalten Sie vor dem Entnehmen oder Installieren der microSD-Karte die
Fernsteuerung aus und wischen Sie das Wasser am ROV ab.
2. Uberpriifen Sie den 0-Ring am Anschluss und achten Sie darauf, dass der
0-Ring beim Anziehen der Abdeckung nicht herausgedriickt wird. Wenn er
fehlt oder beschédigt ist, ersetzen Sie ihn rechtzeitig. ﬂ

Navigation

Die M2 verfligt tiber ein Layout mit 8 Veckor-Propellern, die Bewegungen in alle
Richtungen (nach oben, unten, links und rechts, vor und zuriick, Neigung, Rollen
und Schwenken) erméglichen. Die Standardeinstellung ist der allgemeine
Steuerungsmodus, der fiir Anfanger geeignet ist. Navigation und Fernsteuerung
sind wie folgt eingestellt:

Fernsteuerung ROV Fernsteuerung | ROV
(Fahrtrichtung) ! (Fahrtrichtung)
Linker Joystick Vorwarts/Riickwérts Linker Joystick | Drehen nach links/rechts

O Installieren:

1) Drehen Sie die Kndpfe auf beiden Seiten des Rumpfes um 90°
zum tiefen Kartensteckplatz.

2) Installieren Sie das Akkufach langsam entlang des Schachts
unter dem Rumpf. Driicken Sie fest nach unten, bis die
Kndpfe horbar einrasten.

3) Ziehen Sie die Unterseiten der Druckplatte mit der Hand nach
unten, um die Druckplatte® zu verformen und befestigen Sie
die Ose auf der hinteren Halterung.

4) Driicken Sie fest auf die Nut der Verriegelungsbaugruppe. Die
Ose rastet horbar ein und die Installation ist abgeschlossen.

i
|
©y
|
i
|
i
|
i

Rechter Schwenk nach Rechter | Aufwarts/Abwarts

Kipphebel links und rechts Kipphebel !
i
|
i
|
i
|
1
T

Linkes Rad Rad drehen, um die Rechtes Rad ;Drehen Sie das Rad, um das

drehen Neigung einzustellen drehen ' Rollverhalten einzustellen

. und lassen Sie es los, um
den Status zu fixieren.

N N

=

Bei Bedarf kdnnen Sie den Modus durch Gedriickthalten der ,One-key reset" auf
der Fernsteuerung umschalten. Beim Umschalten in den erweiterten Modus kann
sich das ROV rundum frei bewegen. Der erweiterte Modus basiert auf der
Ich-Perspektive.
* Hinweis: Im allgemeinen Modus betragt der maximale Neigungs- und Rollwinkel
etwa 80 Grad.
40
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Anleitung zum Laden

ROV und Fernsteuerung

Netzteil (25,2 V, 2,9 A): Es handelt sich um ein 3-in-1-Ladegerat, mit dem das ROV, die
Fernsteuerung, der Akku und der Aufroller geladen werden konnen.

Technische Daten

ROV Leine und Aufroller
Abmessungen 38,1x 26,7 x16,5cm 100-m-Version 1,8kg
Gewicht 4,5kg 200-m-Version 2,5kg
Akku 97,68 Wh
Maximale Tauchtiefe 100 m )
Maximale NetZteII
Geschwindigkeit 1.5 m/s (3 Knoten)
Netzteil 2,9A/252V
. <4 Stund bhangi
Akku-Laufzeit von unden (abhéngig Ladezeit ROV 2,5 Stunden
oL ... .. . Betriebsbedingungen)
Akku-Ladezyklus ctriebsbedingungen Fernsteuerung Ladezeit 2 Stunden
>300 ™Mat

Betriebstemperatur

Dimmbare LED-Leuchten
Helligkeit 2 x 2000 Im
Farbtemperatur 5000K - 5500K

CRI 85

Dimmen Drei Stufen einstellbar

Sensor
Drei-Achsen-Gyroskop
MU Beschleunigung
Kompass
Tiefensensor <+0,25 m
Temperatursensor <12 °C

Kamera

CMOS 1/2,3
Blende F2.8
Brennweite Im
1SO-Bereich 100 - 6400
Sichtfeld 150°
Maximale

Bildauflosung 12mp
Bilddateitypen JPEG/DNG

Normales Video

4K UHD: 3840 x 2160 30 BpS

FHD: 1920 x 1080 30/60/120 BpS

720p: 8 x (240 BpS)

Zeitlupe
1080p: 4 x (120 BpS)
Zeitraffer 4K/1080p
Video maximaler
60 M
Stream
Videotyp MP4

SD-Speicherkarte

Standard 64 GB (maximale
Unterstuitzung 512 GB)

Fernsteuerung

Abmessungen 160 x 155 x 125 mm
Gewicht 0,685 kg
Akku-Kapazitat 2500 mAh

Akku-Laufzeit

26 Stunden (abhangig
vom Betrieb)

Drahtlos WLAN
HDMI 1080p
TYP-C USB-Kommunikation
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Wartungs- und Sicherheitshinweise 0 0-Ring

- Uberpriifen Sie vor dem Tauchgang den O-Ring am

. . . Leinenanschluss/Akku/SD-Kartensteckplatz und tauschen Sie ihn aus, wenn
33 @ Sichere Navigation er fehlt oder beschadigt ist. ﬂ

- Wir empfehlen, den O-Ring an der Anschlussdichtung bei der Wartung jedes

N2 @ U 330ft Mal einzufetten, wenn der Akku und die microSD-Karte herausgenommen und
v\ \l/ wieder installiert werden.
Navigation im Relativ klare Keine dichten Nicht tiefer als
offenen Meer asserqualitat, kein Funk- oder 100 m tauchen .
dichtes Seegras Radarsignale Sonstlges

-

. Schalten Sie die LED-Leuchten nicht ein, bevor das ROV im Wasser ist, um Schaden zu
Schutz des Akkus vermeiden.

@ Uberpriifen Sie, ob die Propeller durch Algen oder andere duRere Einfliisse festsitzen,

spiilen Sie das ROV mit StiRwasser ab, trocknen Sie es ab und legen Sie es in den

ﬂj' Originalkarton zuriick.
. Die Fernsteuerung darf nicht mit Wasser abgewaschen werden, bitte reinigen Sie sie

mit einem Tuch.

N

w

Wenn Sie das Gerat

Der Akku darf Laden, wenn die nicht benutzen Betriebstemperatur 4. Der Zugring am Ende des Akkus darf nur zum Entfernen des Akkus verwendet werden,
nicht leer sein Leistung weniger halten Sie den’ -10 °C bis +60 °C nicht zum Anheben des ROV, da es sonst zu Schaden am ROV kommen kann.
als 25 % betragt Akku bei 50 % - 70 5. Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf die Drohne oder das Zubehér, um

madgliche Schaden zu vermeiden.
. . Personen unter 16 Jahren diirfen diese Drohne nur unter Aufsicht von Erwachsenen

© Schutz beim Aufladen verwenden.
Setzen Sie die Drohne und das Zubehdr nicht direkter Sonneneinstrahlung aus, wenn
sie nicht in Gebrauch sind. Bewahren Sie das Gerat an einem kiihlen Ort oder in einem
speziellen Karton auf.
Chlor oder andere Chemikalien kdnnen die Chasing M2 beschadigen. Verwenden Sie
die Drohne nicht, wenn der Pool einen hohen Chlorgehalt aufweist.

Achten Sie darauf, dass der Verschluss des Akkufachs entriegelt wurde, bevor Sie den
9 Propeller Akku entfernen. Wenn Sie das Akkufach mit iibermaBiger Kraftanwendung 6ffnen,
kann es beschéadigt werden und dieser Schaden wird nicht durch die Gewéhrleistung
abgedeckt.

[=2]

~

- Verwenden Sie nur das Chasing-Standardnetzteil.
- Rote LED bedeutet Ladevorgang.
- Griine LED bedeutet vollstandig geladen.

©

©

Support

a. Beriihren Sie nicht die Propeller

b. Entsperren Sie Propeller nicht langer als 30 Sekunden auBerhalb des Wassers,
um eine Uberhitzung zu vermeiden

c. Nachdem Sie das ROV im Salzwasser benutzt haben, geben Sie es bitte fiir ca. 1
Stunde in StiBwasser und schalten es ein. Lassen Sie die Drohne 10 Minuten
lang laufen, um das Salz zu entfernen. Trocknen Sie das Wasser nach der
Reinigung mit einem Handtuch ab.

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie eine E-Mail an den Kundendienst

von Chasing oder kontaktieren Sie uns iiber die offizielle Website.

Kundendienst auf der offiziellen Website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online

Customer Support >> hier klicken
E-Mail-Adressen des Kundendienstes: support01@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fur Asien und

und support03@chasing-innovation.com fir Stidamerika,
Nordamerika und Afrika.

@ Anschliisse/Leinenanschliisse

- Priifen Sie den Anschluss und die Leine vor dem Tauchgang; halten Sie sie CH/A\SING
trocken und sauber.
Salz und FQUChtingit kénnen zur Korrosion des Anschlusses fiihren. ) Diese Bedienungsanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.
Waschen Sie den Anschluss mit StiBwasser, wenn er Wasserflecken aufweist Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website,
und lassen Sie die Stecker nach der Reinigung trocknen. um die neueste Version zu erhalten: https://www.chasing.com
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B Renunciar ROV/Drone

Gracias por comprar el ROV/Drone submarino CHASING M2. Por favor, lea CHASING M2 es un ROV/Drone submarino profesional disefiado para usuarios
este manual cuidadosamente antes de usar su M2. Al utilizar este producto profesionales industriales. M2 tiene 8 propulsores con sistema vectorial que permite el
usted acepta que ha leido este manual de usuario de responsabilidad y movimiento OMNI en todas las direcciones. La Por favor, lea este manual

cuidadosamente antes de usar su M2.Al utilizar este producto , usted acepta que ha
leido este manual de usuario de responsabilidad y todas las instrucciones
cuidadosamente y que usted entiende y acepta cumplir con los términosy
condiciones del presente documento.Chasing no acepta ninguna responsabilidad por
dafios, lesiones o cualquier responsabilidad legal incurrida directa o indirectamente
del uso del CHASING M2 en las condiciones siguientes:maximo velocidad es de 3

. . . . o nudos, la profundidad es de 100 metros (330 FT) y el radio horizontal méximo es de
responsabilidad legal incurrida directa o indirectamente del uso del CHASING 200 metros (660FT). Compatible con sofisticados accesorios como brazo manipulador,

todas las instrucciones cuidadosamente y que usted entiende y acepta
cumplir con los términos y condiciones del presente documento.

Chasing no acepta ninguna responsabilidad por daiios, lesiones o cualquier

M2 en las condiciones siguientes: camara GoPro, luces LED externas y |aser escalador, etc. CHASING M2 ofrece una
camara de estabilizacién de imagen EIS de 4K / 1080p y 12 megapixeles incorporada,
4000 luces LED lumen, baterfa extraible y tarjeta de memoria SD extraible. El cuerpo

01. Dafios o lesiones causadas en uso inadecuado o en estado de ebriedad, drogas, compacto de aleacién de aluminio (pesa menos de 4.5KG / 10lbs) permite el
anestesia de drogas, irritabilidad en ocular, cansancio, fatiga, nduseas o cualquier funcionamiento de una sola persona yDespliegue rapido en 3 minutos. el CHASING M2
otra condicién no importa fisica o mentalmente que podria afectar sus capacidades. es su ROV industrial ligero, portatil, facil de utilizar.

02. Dafios o lesiones causados por operaciones intencionales. 3

03. Cualquier sobrecompensacion mental causada por accidente.

04. No seguir las instrucciones del manual para montar u operar el M2.

05. Mal funcionamiento causadas por reacondicionamiento o reemplazo de accesorios y
piezas que no son de uso del M2, o siendo estas modificaciones, desmontaje o
apertura no autorizada de la carcasa no de acuerdo con las instrucciones oficiales
del fabricante.

06. Dafios o lesiones causados por el uso de productos de terceros o productos falsos de
Chasing.

07. Dafios o lesiones causados por una mala operacién o un error de juicio subjetivo.

08. Dafios o lesiones causados por fallas mecénicas debido a la erosion, el envejec
imiento.

09. Dafios o lesiones causados por el funcionamiento de la unidad con una alerta de
bateria baja. 1

10. Dafios o lesiones causados por el manejo del dron fuera del maximo alcance seguroy
profundidad. 2

11. Dafios o lesiones causados por operar el producto a sabiendas en condiciones 3

anormales Como el ensamblaje no estd completo, o los componentes principales 5. Socket de amarre / Toma de carga

tienen fallas obvias, (defecto obvio o falta de accesorios). 6. Sensor
-
8
9

HAOW

w

w NWEHEN

.Cémara
. Luces LED
. Propulsores / hélice 4.Ranura micro SD

12. Dafios o lesiones causados por el funcionamiento del M2 en una zona sensible,
como una zona militar o aguas privadas sin permiso oficial.
13. Dafios o lesiones causados por el uso en condiciones de agua cero visibilidad
(corrientes fuertes o agua turbia, espacio confinados). . Soporte de hebilla 6
14. Dafios o lesiones causados por factores externos incontrolables, incluyendo colision 10. Interfaz periférica
grave, marejada o dafios provocados por animales.
15. Dafios o lesiones causados por infracciones tales como cualquier dato, foto o
material de video grabado por el uso del CHASING M2.
. Otras pérdidas que no estan cubiertas por el alcance de la responsabilidad de 12. Cierre de la baterfa
Chasing. 13. Bloqueo Twist Lock de la bateria
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. Cabina principal

. Cabina de la bateria

11. Anillo de traccion de la bateria
(Para el desmontaje de la bateria)

1
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Mando de control

Elmando de control Chasing M2.Se conecta directamente al M2 a través del cable

47

umbilical, sincronizando inaldambricamente a su teléfono mévil/Tablet a través
de Wi-Fi. Permite que el M2 muestre una transmision de video en directo en su
mévil/Tablet, lo que permite a los usuarios controlar el M2 en tiempo real. La
salida HDMI de la estacién base también se puede utilizar para mostrar una
transmisidn de video en directo a una pantalla mas grande.

1. Interruptor de encendido: Enciendey apaga

controlar la navegacion del ROV
el controlador 10. Control del brazo robético:

2. Indicador de encendido: Verde (méax. Manténgalo pulsado para habilitar /
potencia), azul (potencia media), rojo (min. deshabilitar la funcién de sujecion;
potencia) pulselo para cambiar el nivel de brillo

3. Interruptor Wi-Fi: Pulsacion corta para del proyector
cambiar a Wi-Fi de 5/2,4 GHz 11. Foto/Video: Pulsacidn corta para

4. Indicador desenal: hacer fotos; pulsacién larga para
2.4G: Indicador wifi de 2.4 GHz, siempre iniciar/finalizar la grabacion de video
encendido durante el funcionamiento 12. Ruedecilla derecha de ajuste: Ajuste
5G: Indicador wifi de 5 GHz, siempre el angulo de giro o controle la
encendido durante el funcionamiento. aperturay cierre de la sujecion
ROV (dron): Indica el estado de 13. Ajuste del dngulo de inclinacion:
comunicacion entre el controladory el dron Ajuste el angulo de cabeceo
(laluzfijaindica indica una conexién correcta  14. Puerto tipo C: Conexion directa con
y la luz parpadeante indica desconexién.) el teléfono/tableta

5. Teclade restablecimiento: una pulsacién 15. Conector HDMI: Salida deimagen en
corta para restablecer la posicion horizontal HD de 1080p en tiempo real
del ROV. Una pulsacion larga para cambiarel ~ 16. Conector del cable de
modo de control. anclaje/Conector de carga

6. Desbloquear: Bloqueado/Desbloqueado,el  17. Pinza para el teléfono/tableta: Se usa
estado actual de los propulsores aparecera para colocar el teléfono/tableta
enla aplicacion. sobre el soporte de montaje.

7. ControldelaluzLED: Luzled de 18. Botdn de agarre: Separe los dos
encendido/apagado (0 %, 50 %, 100 %) extremos de la pinza, coloque el

8. Hebilla de seguridad: Puede utilizarse para teléfono/tabletay, a continuacion,
asegurar el controlador con una cuerday presione este botdn para que la pinza
evitar que se caiga. se apriete.

9. Palancas de control: Se utilizan para

*Nota: No coloque el controlador en el agua para evitar dafiar el dispositivo, los dafios
causados por el agua no estan cubiertos por la garantia.

Introduccion a los indicadores
del mango

Bateria:

Rojo: 10 % | La luz roja parpadea rapidamente; 10-29 % La luz roja permanece iluminada
fija.

Azul: 30-69 % La luz azul permanece iluminada fija.

Verde: 70-100 % La luz verde permanece iluminada fija.

Indicador de sefal:

2.4G: Indicador de Wi-Fi de 2,4 GHz, permanece encendido cuando esta activado.

5G: Indicador wifi de 5 GHz, siempre encendido durante el funcionamiento.

ROV: Indica el estado de comunicacion entre el controlador y el ROV (la luz fija indica
una conexion correcta y la luz parpadeante indica desconexion.)

Boton de reposicionamiento:
Se ilumina la luz azul fija cuando el ROV no esta en una posicion no horizontal..

Boton de desbloqueo:
Bloqueado: Ninguna luz. Desbloqueado: Luz azul encendida.

Boton de control de la luz LED:
Luz LED max. intensidad: La luz indicadora azul fija. Luz LED min. intensidad: Luz azul
indicadora parpadeante. Luz LED apagada: Luz indicadora azul apagada.

100/200 metros cable y enrollador

El cable umbilical se utiliza para conectar el M2 con el mando de control.
El enrollador tiene la finalidad de almacenar el cable.

1. Conectores de anclaje

2. Correa 3 I

3. Enrollador 5 /(/ ‘
G

4 Q@ 1

*Advertencia: * No ponga la correa expuesta (sin conexién) en el agua o el liquido
plastificante de la correa.
+ Compruebe si la junta térica del conector de anclaje previa a la
inmersion, realice un reemplazo cuando se pierda o se dafie.
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Instalacion y Conexion

@ Descargar CHASING GO1 App

CHASING GO1 App:

Escanee el siguiente cddigo QR o visite el sitio
web de 10S APP Store/Google Play/Chasing
para descargarlo. (Para 10S 9.0 o posterior/
Android versidn 4.4 o posterior)

@ Conectar el ROV con el controlador remoto

a. Inserte uno de los conectores terminales del cable de anclaje al conector del
controlador remoto.

b. Reserve una longitud adecuada de cable y cuelgue la hebilla en el soporte de la hebillay
deje que coja tension.

c. Inserte el otro conector del cable de anclaje en el ROV.

d. Apriete firmemente a mano ambos conectores.

feY

8 2 S,

=l q@o 4
=

*Advertencia: Compruebe las juntas toricas de los conectores del cable de anclaje
antes de sumergir el dron. Si falta alguna o presenta danos,
reemplacela a tiempo.

© Encender el ROV

a. Presione el botén de encendido del controlador remoto.

b. Transcurridos unos segundos, se encendera una de las
luces, 5G o 2.4G, permaneciendo encendida.
Las luces led del dron destellaran brevemente,
acompanado de dos avisos sonoros de
autocomprobacion.

c. Compruebe todos los conectores y luces antes de la
inmersion, y desbloquee el ROV cuando esté todo listo
para sumergirlo.

O Conecte el mando a distancia al teléfono/tableta

Método 1: Conexién directa

por cable USB

Elija un cable adecuado al tipo e
de dispositivo movil. El paquete
incluye un cable con conector
Lightning, un cable micro USB y
un cable Tipo C. Conecte el
extremo del cable con el
logotipo del teléfono al
dispositivo movil.

Nota: * Se recomienda utilizar

este tipo de conexion para el teléfono/tableta y el mando a distancia.

* Si falla la conexion, intente desactivar la red Wi-Fi y movil de su teléfono. Si sigue
fallando, puede ser un problema de compatibilidad del telé fono/tableta. Seleccione
el método

2 de conexién Wi-Fi. * El puerto tipo ¢ del mando a distancia y los cables del mando
a distancia conectados no admiten la carga.

Método 2: Conexion Wi-Fi

a. En el smartphone/tableta, acceda a los ajustes wifi.

b. Espere de 5 a 10 segundos hasta que en las redes wifi disponibles aparezca la
opcion Chasing_xxxx.

c. Seleccidnela para conectar e introduzca la contrasena wifi: 12345678

Settings Wi-Fi

Wi-Fi

Chasing_xxxxx =
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@ Introduccién a la interfaz de la aplicacién

Abra la APPy entre en la cdmara, vera la transmision de escena en tiempo real .

ggg:ier:gls rrrrrr Compass Signal Strength
Return---- — : ; e Battery
5 o : S il S oo )
. White
VR Live Stream o ———BalanCﬁ
Loc|

o2 AP
side . \S/_rhrink ?,H’-" @ Picture
Menu oo I gO 0 ion .

C‘/ (8. Video
Temperature--------=- ’ Recording
Depth fop-|-- Camera

Settings
3D
Gesture
Angle-----ooooeeeen Unlock/lock ROV Mode

* Nota: 1. Como el dron se conectara a la Wi-Fi 2.4G de forma predeterminada, puede
cambiar a 5G Wi-Fi para obtener un mejor Experiencia. (Encienda 5Ghz en el
Ajuste-M2, el Wi-Fi del M2 se reiniciard automéaticamente y es posible que
tenga que volver a conectarse a la Wi-Fi ).

2. Puede consultar mas videos de orientacion en la pagina del sitio web
https://www.chasing.com/,
or puede ponerse en contacto con el equipo de soporte global con cualquier
pregunta: support@chasing-innovation. com

@ Suelte el ROV en el agua

A. Sujete las empufiaduras a ambos lados del ROV con ambas manos y tire
suavemente el ROV al agua.

B. Desbloquea el Propulsor (motores) para bucear.

C. Para una mejor experiencia, se recomienda asegurarse de que la profundidad del
agua supere 1 metro.

Descarga de video y fotos

Conectar Wi-Fi

1) Conecte el ROV con el mando a distancia
mediante la correa, Cambie el botdn de
encendido del mando a distancia.

2) Encuentra el M2_xxxxxxxx Wi-Fi en la lista

de Wi-Fi de teléfono / tableta / portatil. SN A4
3)Entrada M2 Wi-Fi Contrasefia :12345678 = EE

Descargar al teléfono/tableta

1) Abra la aplicacién CHASING GO1, haga
clic en el botén Medios en la esquina
inferior derecha.

2) Encuentra el video / foto que desea
descargar. Haga clic en el bot6n de
descargay laimagen se guardara
directamente en el album de fotos del
teléfono / tableta (carpeta Descargar).

- =
Descargar al computador
(portatil o el ordenador que podria utilizar Wi-Fi)
1)Abra el navegador web y escriba IP address
:192.168.1.88
2)Encuentra el video/foto que quieres
B g a - o x

descargar. Haga clic en el icono de descarga

€ 5 C 0 Notsecure | 192168188

oy
<« >

Chrome navegador para una mejor experiencia.

y guarde, a continuacidn, las imagenes
se guardaran generalmente en la carpeta
De descarga.

3)Se recomienda utilizar Firefox o Google
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Copia de la tarjeta micro SD

1)Retire la cubierta del contador de tomas

53

de la tarjeta SD en el sentido de las
agujas del reloj, luego abra el tapén de
goma impermeable, y presione
suavemente la tarjeta SD. Aparecera
automaticamente, a continuacion,
extraiga la tarjeta SD.

2)Lea la tarjeta SD en un lector de tarjetas y
copie las imagenes con computadora.

3)Inserte la tarjeta SD de nuevo en la ranura

de la tarjeta SD después de haber copiado las imagenes, presione suavemente para
asegurar el compartimiento. La tarjeta SD y el tapon de goma impermeable estan
bloqueados, y apriete la tapa en el sentido de las agujas del reloj hacia abajo.

Desmontar e instalar el
compartimento de la bateria

©® Desmontar:

1) Gire las perillas de ambos lados del fuselaje 90° a la
tarjeta de poca profundidad slot;

2) Gire el interruptor en el deslizador de la izquierda, y
tirar del ensamblaje de la cerradura hacia arriba
mientras se mantiene el seguro presionado;

3) Pliegue los lados inferiores de la placa de presidn
(3, a mano, tirar hacia a fuera haciendo presiéon®), y
sostener de la hebilla parte trasera;

4) Tire lentamente del compartimento de la bateria
para sacarlo de forma segura, sin provocar dafio.

® Instalar:

1) Gire las perillas en ambos lados del fuselaje 90° a la ranura

de la tarjeta profunda;
2) Instale lentamente el compartimiento de la bateria a lo

largo del conducto debajo del fuselaje. Presione hacia abajo
hasta que oiga un sonido de " clic" y las perillas se cierren

en su lugar.

3) Tire de los lados inferiores de la placa de presion a mano,
tire hacia abajo para deformar la placa de presion (3), hacer

que la hebilla se apriete en el soporte trasero;

4) Presione firmemente el conducto del conjunto de bloqueo.

Cuando se oye un sonido de "clic”, la hebilla se ajusta
correctamente y, a continuacion, la instalacion se ha
completado.

* Advertencia: 1. Antes de extraer o instalar la tarjeta Micro SD, cambie el botén
de encendido del mando a distancia a la salida, y limpiar el
agua en el ROV;
2. Compruebe la junta térica en el conector de la correa,
asegurese de que la junta térica no se puede exprimir al apretar
la cubierta. Si se pierde o se dafia, reemplacelo a tiempo.

Actitud de navegacion

M2 tiene 8 propulsores con sistema vectorial, disefio que permite el movimiento OMNI
(arriba, abajo, izquierda y derecha, atras y adelante,cabeceo, balanceo y panoramica)
en todas las direcciones. El valor predeterminado es el modo de control basico,
adecuado para principiantes.Los parametros de navegacion y el control remoto son
los siguientes:

Controlador ROV Controlador ROV
(direccién de navegacién) (direccién de navegacién)
Joystick ) Joystick Gire alaizquierda /
izquierdo Hacia Aadela,nte/ izquierdo derecha
haciaatras
Joystick Paneo Izquierda Joystick

Y

Desplécese
por la rueda
izquierda

Desplécese por
la rueda derechal

Gire el dial para ajustar | Desplacese
la actitud de por la rueda
inclinacion derechal

N __ N

Derecho | lzquierdo |

Si es necesario, los usuarios pueden cambiar de modo pulsando largamente el bot6n
"One-key reset" del mando a distancia. Al cambiar al modo avanzado, el ROV puede
lograr un movimiento completo de plena libertad. El modo avanzado se basa en la
perspectiva de first-persona.

* Nota: en el modo basico, el angulo maximo de inclinacién y balanceo es de unos 80 grados.

54



55

Guia de carga de bateria

ROV & controlador

Adapter (25.2V 2.9A) : Es un cargador 3 en 1 que podria cargar el ROV, el mando
a distancia, la cabina de la bateriay el carrete E-reel, La luz roja indica que esta
cargando, la luz verde indica que esta totalmente cargado.

Especificacion

ROV Cable & Winder
Tamafio 15*10.5%6.5 inch 328ft Version (100M) 1.8kg
Peso 4.5kg 656ft Version(200M) 2.5kg
Bateria 97.68Wh
Maximo profundida 328 ft
Maximo velocidad 1.5m/s (3 Knots)) Adaptador
<
Duracion baterfa UDA‘eh e del entorno) Cargador adaptador ~ 2.9A/25.2V
. : P . Tiempo de cargaROV ~ 2.5h
Siclo de bateria >300tiempo Mando a distancia o
Temperatura L4°E-113°F tiempo de carga
operacion
Sensor Luces LED regulables
Giroscopio de tres ejes  Brillo 2 x2000lm
IMU accelerometro Color Temperatura ~ 5000K~5500K
compass CRI 85
Ptermofpuenrida <=£0.25m Dimming Tres niveles
de ajuste

Sensor de temperatura <=+2°C

Camera

CMOS 1/2.3

Apertura F2.8

Longitud focal Im

Gama ISO 100-6400

Campo de visién 150°

Imagen 1o

maxima Resolucién

Tipos de archivos

deimagen JPEG/DNG
4K UHD:3840*2160 30fps

Video normal

FHD:1920*1080 30/60/120fps

Video en Slow

720P: 8x (240fps)

motion 1080P: 4x (120fps)
Video en Time-lapse  4K/1080P
Maximo de video

Stream 60M

Tipo de video MP4

Tarjeta Memoria SD

Standard 64G
(apoyo maximo 512G)

Controlador remoto

Tamano 160 x 155 x 125 mm
Peso 0,685 kg
Capacidad de la bateria 2500 mAh

Duracion de la

> 6 h (dependiendo de

bateria las condiciones de
Inalambrico Wifi

HDMI 1080p

Tipo C Comunicacion USB
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Mantenimiento y precauciones

0 Seguridad de la navegacion

57

R 2 “p 330ft
4N 1 é N
Navegacion

Calidad de agua No hay sefiales de
Mar abierto

relativamente clara, radio o radar
sin algas densas densas

No se sumerjaa
mas de 330 pies

@ Proteccién de la bateria

J|| || (m

Cuando nose use,
mantenga la energia
delabateriaal
50%-70%

Temperatura de
trabajo
-10°C~60°C
(-18°F- 140°F

No te quedes Cargar cuando la
sin bateria potencia es
inferior al 25%

© Proteccidn de carga

« Utilice Unicamente el adaptador estandar Chasing
*Red light means charging.
+Luz verde significa completamente cargada.

GPropulsores/Helices

& @&

a.No toque las hélices del Propulsor

b.No desbloquee el Propulsor durante mas de 30 segundos en el aire para evitar el
sobrecalentamiento.

c.Después de usar el ROV en el agua salada, por favor péngalo en agua dulce durante
aproximadamente 1 hora y enciéndalo, deje que el dron corra durante 10 minutos
para descargar la sal, y pruebe el agua después de limpiar con una toalla.

@ Conectores / Conectores de anclaje

+Check the Connector socket and tether pre-dive, keep dry and clean.
Salt and moisture may cause corrosion of the connector. Be sure to wash the socket
with fresh water if the interface has water stains, and make the connectors dry after
cleaning.

@O0-ring

+ Compruebe la toma del conector y el anclaje antes de la inmersién, manténgalo

secoy limpio. Lasaly la humedad pueden causar corrosién del conector.

« Aseglrese de lavar la toma con agua dulce si la interfaz tiene manchas de agua, y
hacer que los conectores se sequen después de la limpieza.

Other

1. No encienda las luces LED antes de entrar en el agua para evitar dafios.
Comprueba si los propulsores se estén atascando por algas o asuntos
externos, enjuaga el ROV con agua fresca y luego sécalo y ponlo de nuevo en la
caja de embalaje.

3.Elmando a distancia no se puede lavar con agua, por favor limpialo con una
toalla.

4.El anillo de tiro en el extremo de la bateria sélo puede ser usado para quitar la
bateria, no para levantar el ROV, de lo contrario puede dafiar el ROV.

5.No coloque objetos pesados sobre el dron o los accesorios para evitar posibles
dafios.

6.Las personas menores de 16 afios sélo deben usar este drone bajo la
supervision de un adulto.

7.Cuando no lo use, por favor no exponga el dron y sus accesorios a la luz del
sol. Guardelo en un lugar fresco o en una caja especial.

8.El cloruro u otros quimicos pueden erosionar el Chasing M2. No lo utilice si la
piscina estd bajo un alto nivel de cloro.

9. Desbloquea el bloqueo del compartimento de la bateria antes de retirarlo; de
lo contrario, la posventa no recupera los dafios provocados por una extraccion
violenta.

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electronico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencidn al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electronico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia estéa sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la ultima version:
https://www.chasing.com
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) Avertissement

Merci d’ avoir acheté le drone sous-marin CHASING M2. Veuillez lire
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attentivement |’ intégralité de ce document avant d’ utiliser le drone. En
utilisant ce produit, vous confirmez que vous avez lu attentivement cet
avertissement et toutes les instructions et que vous comprenez et acceptez
de respecter les modalités et conditions des présentes.

Chasing décline toute responsabilité pour les dommages, blessures ou toute
responsabilité légale encourus directement ou indirectement du fait de
I’ utilisation du CHASING M2 dans les conditions suivantes :

01. Les dommages ou blessures subis lorsque les utilisateurs sont ivres, sous I'effet de
drogues, sous anesthésie médicamenteuse, en condition d’étourdissement, de fatigue, de
nausée et toute autre condition physique ou mentale qui pourrait limiter & vos capacités.

02. Dommages ou blessures causés par des opérations néfastes intentionnelles.

03. Toute surcompensation mentale causée par un accident.

04. Le non-respect des instructions du manuel relatives a I'assemblage ou a I'utilisation.

05. Les dysfonctionnements provoqueés par la réparation ou le remplacement de piéces par
des accessoires et piéces ne provenant pas de Chasing, ou une modification, un
démontage ou une ouverture de la coque non autorisés et non conforme aux instructions
officielles.

06. Les dommages ou blessures causés par I'utilisation de produits tiers ou de faux produits
Chasing.

07. Les dommages ou blessures causés par une mauvaise opération ou une erreur
d'appréciation.

08. Les dommages ou blessures causés par des défaillances mécaniques dues a I'érosion et
au vieillissement.

09. Les dommages ou blessures causés par I'utilisation de I'unité avec une alerte de batterie
faible.

10. Les dommages ou blessures causés par I'utilisation du drone hors de la portée et de la
profondeur de sécurité maximales.

11. Les dommages ou blessures causés par I'utilisation volontaire du produit dans des
conditions anormales (telles qu’avec assemblage non terminé ou les principaux
composants présentant des défauts évidents, des défaillances évidentes ou des
accessoires manquants).

12. Les dommages ou blessures causés par l'utilisation du drone dans une zone sensible
comme une zone sous controle militaire ou dans des zones d’eau privées sans autorisation
officielle.

13. Les dommages ou blessures causés par une utilisation dans des eaux sous mauvaises
conditions (comme des vents violents ou des eaux troubles).

14. Les dommages ou blessures causés par des facteurs externes incontrolables, y compris
une collision grave, une vague et le fait d'étre avalé par un animal.

15. Les dommages ou blessures causés par une infraction telle que toute donnée, photo ou
matériel vidé o enregistré a I'aide du CHASING M2. 16. Les autres pertes qui ne sont pas
couvertes par la portée de la responsabilite de Chasing.

ROV

Le CHASING M2 est un ROV/Drone sous-marin professionnel congu pour des
utilisateurs professionnels et des applications industrielles. Le M2 dispose d” un
systeme de propulsion a disposition vectorielle avec huit propulseurs, qui permet de
réaliser des mouvements dans toutes les directions. La vitesse maximale est de 3
neeuds, la profondeur est de 100 métres (330 pieds) et le rayon horizontal maximum
est de 200 métres (660 pieds). L’ appareil est compatible avec des accessoires
sophistiqués tels que le Robot Claw (Pince robot), la caméra GoPro, les lumiéres LED
externes, le systéme de mesure par laser, etc. Le CHASING M2 dispose d’ une caméra a
stabilisation d'image EIS 4K/1080p de 12 Mégapixels, des lumiéres LED de 4000
lumens, une batterie amovible et une carte mémoire SD amovible. Le corps compact
en alliage d'aluminium (pése moins de 4,5 kg/10 |b) permet une utilisation par une
seule personne et un déploiement rapide en 3 minutes. Le CHASING M2 est un ROV
sous-marin portable a la fois léger, convivial et fiable pour applications industrielles.

A OUTW

w

w NWwEN

1.Caméra

2.Lumiéres LED

3.Propulseur/Hélice

4.Emplacement Micro SD

5.Prise de connexion de
cordon/prise de charge.

6.Capteur 10
7.Cabine principale 6
8.Cabine pour la batterie

9.Support de boucle
10. Interface périphérique

11. Anneau d'extraction de la batterie
(Pour le retrait de la batterie)
12. Fixation de la batterie

13.Bouton de verrouillage de la batterie
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Telécommande

La télécommande du Chasing M2 dispose d’ un systéme de communication et de
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contrdle intégrés. Elle se connecte directement au drone via le cordon inclus et se
connecte a votre téléphone portable/tablette via le Wi-Fi. Elle permet au drone
d'afficher un flux vidéo en direct sur votre téléphone/tablette, permettant ainsi aux
utilisateurs de contréler le drone en temps réel. La sortie HDMI de la station de base
peut également étre utilisée pour afficher un flux vidéo en direct sur un écran plus
grand.

1. Interrupteurd’ alimentation : Active/Désac- 10. Contrdle du bras robotisé : Appuyez
tive le contrleur sur ce bouton et maintenez-le

2. Voyantlumineuxd’ alimentation: Vert enfoncé pour activer/désactiver la
(puissance élevée) , Bleu (puissance moyenne) fonction Pince robotique ; appuyez
, Rouge (faible puissance) sur ce bouton pour modifier le niveau

3. Bouton de commutation Wi-Fi : Appuyez de luminosité de lumiére de plongée
briévement pour basculer entre le Wi-Fi 11. Photo/Vidéo : Appuyez brievement
5GHzet2,4GHz pour prendre des photos, appuyez

4. Voyant lumineux de signal : longuement pour démarrer/terminer
2,4 G: Indicateur Wi-Fi 2,4 GHz, toujours ' enregistrementd’ une vidéo
allumé lorsque le systéme est en activité 12. Ajustementde’ angle droit : Ajustez
5G: Indicateur Wi-Fi 5 GHz, toujours allumé ' angle de roulement ou contrdlez
lorsque le systéme est en activité " ouverture et la fermeture de la
ROV (drone) : Indique le statut de la pince robotique
communication entre le contréleur et ledrone  13. Ajustementde |’ angle gauche:
(un voyant fixe indique une connexion établie ; Ajuster ['angle de pas

un voyant clignotant indique une déconnex- 14. Port Type C: Connexion directe avec
ion.) un téléphone mobile/tablette
5. Réinitialisation a une touche : Appuyez 15. Prise HDMI : Sortie en temps réel
briévement pour repositionner le ROV a un d'image HD 1080P
état horizontal/Appuyez longuement pour 16. Prise de connexion de cordon/prise
changer de mode de controle de charge
6. Déverrouiller : Déverrouiller/Verrouiller. Le 17. Pince pour téléphone/tablette :
statut actuel du propulseur s'affichera sur Utilisé pour fixer le support de
l'application. téléphone/tablette au support de
7. LEDde contrdle : Lumiére LED Marche/Arrét (0 montage
%, 50 %, 100 %) 18. Bouton de serrage : Ecartez les deux

extrémités et insérez le téléphone/la
tablette, puis appuyez sur ce bouton
pour serrer

8. Boucle de sécurité : Peut étre utilisée avec une
corde de sécurité pour empécher la
télécommande de tomber

9. Manettes de contrdle : Utilisées pour
contréler la navigation du ROV

+ Remarque : Ne mettez pas le contréleur dans I'eau pour éviter d'endommager l'appareil. Les
dommages causés par |'eau ayant pénétré dans I'appareil ne sont pas couverts par la garantie.

Introduction des indicateurs de
fonctionnement

Batterie :

Rouge: 10 % | La lumiére rouge clignote rapidement ; 10 a 29 % Lumiére rouge allumée
fixe.

Bleu: 30 4 69 % La lumiére bleue reste toujours allumée.

Vert: 70 a 100 % La lumiére verte reste toujours allumée.

Indicateur de signal :

2,4 G : Témoin Wi-Fi 2,4 GHz, allumé fixe lorsque I'appareil est en fonctionnement.

5 G : Indicateur Wi-Fi 5 GHz, toujours allumé lorsque le systéme est en activité.

ROV : Indique le statut de la communication entre le controleur et le ROV (un voyant fixe
indique une connexion établie ; un voyant clignotant indique une déconnexion.)

Bouton de retour de position :
La lumiére bleue reste toujours allumée lorsque le ROV est en position non horizontale.

Bouton de déverrouillage :

Verrouillage : Pas de lumiéres ; Déverrouillage : Lumiére bleue allumée.
LED du bouton de controle :

Lumiére brillante : Lumiére bleue fixe ; Lumiére faible : Lumiére bleue clignotante ; Pas de
lumiére : Lumiére bleue éteinte.

Cordon de 100/200 metres
et enrouleur

Le cordon est utilisé pour connecter le drone et la télécommande.L'enrouleur est utilisé
pour ranger le cordon.

1. Connecteurs du cordon

2. Cordon ‘ RiEiE= 1
3

3. Enrouleur I
-

4. Attache

CC >

4 —2 = 1

* Avertissement: *+ Ne mettez pas le cordon exposé (non connecté) dans I'eau et ne
projetez pas de liquide sur le cordon.
+ Vérifiez le joint torique du connecteur du cordon avant toute
plongée. Remplacez-le s'il est manquant ou endommagé.
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Installation et connexion O Connecter la télécommande a votre téléphone/tablette

Méthode 1 : Connexion directe

0 Téléchargez I'application CHASING GO1 par cable USB H

Sélectionnez un cable de

télécommande approprié en
fonction du type d’appareil mobile.
Un cable de connexion d’'éclairage,

Application CHASING GO1:

Scannez le code QR suivant ou visitez I'App
Store i0S/Google Play/site Web Chasing pour la
télécharger. (Pour 10S 9.0 ou ultérieure/Android
version 4.4 ou ultérieure)

un cable micro USB et un cable
TYPE C sont inclus dans
'emballage. Connectez I'extré mité
du cable affichant un logo de
téléphone portable a I'appareil
mobile.

Remarque : * Il est recommandé d'utiliser ce type de méthode pour connecter un
téléphone portable/tablette et la télé commande.

@ Connectez le ROV avec la télécommande * Si la connexion échoue, essayez de désactiver le réseau Wi-Fi et mobile de votre
téléphone. Si le probléme persiste, il peut s'agir d'un problé me de compatibilité

. - R . téléphone/tablette. Veuillez sélectionner la méthode 2, Connexion Wi-Fi. * Le port Type C
a. Insérez le connecteur situé a I'une des extrémités du cordon dans la prise de la

P de la télécommande et les cables de la té|lécommande connectés ne prennent pas en
teléecommande.

. > charge I'option de charge.
b. Réservez une longueur appropriée et accrochez la boucle au support de boucle et 9 P 9

tendez-la.
c. Insérez le connecteur situé a I'autre extrémité du cordon dans le ROV.
d. Serrez fermement les deux connecteurs a la main.

Méthode 2 : Connexion Wi-Fi

= a. Sur le Smartphone/la tablette, accédez aux paramétres Wi-Fi.
- . — e () b. Attendez 5 a 10 secondes et le réseau Chasing_xxxx apparaitra comme option de
@ Do CEaE»E) q @§°§ connexion.
2 V § c. Cliquez dessus pour vous connecter et entrez le mot de passe Wi-Fi: 12345678
=

* Avertissement :Vérifiez le joint torique du connecteur du cordon avant toute plongée. Si

le
Settings Wi-Fi

©® Démarrez (allumez) le ROV

Chasing_xxxxx

a. Allumez le bouton de mise sous tension de la
télécommande.

b. Aprés quelques secondes, le voyant de la
télécommande s'allumera et le voyant 5 G ou 2,4 G
restera toujours allumé.

Les voyants LED du drone clignoteront briévement,
accompagnés de deux sons d’'auto-tests.

c. Vérifiez tous les connecteurs et lumiéres avant la
plongée et déverrouillez le ROV lorsque tout est prét
pour I'immersion.
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@ Présentation de l'interface de I'application

Ouvrez |'application et accédez a la caméra, vous verrez la scéne en temps réel.

ggaier:gls rrrrrr Compass Signal Strength
Return---- - ; N Battery
— i —
> o B Wil S0 )
. White
VR Live Stream o ——rBalancE
Loc|
o3| pi
cide . \S/_rhrink ?,H’-" @ Picture
Menu oo I gO 0 ion .
G/ 8 Video
Temperature.-------==- o Recording
Depth B foy-|-- Camera
Settings
3D
Gesture
Lightr : :
Angle-----ooooeeeen Unlock/lock ROV Mode

*Remarque : 1. Du fait que le drone se connectera au Wi-Fi 2,4 G par défaut, vous
pouvez passer au Wi-Fi 5 G pour obtenir une meilleure expérience.
(Activez 5 GHz dans la section Settings-ROV (Parameétres-R0OV), le
Wi-Fi du drone redémarrera automatiquement et vous devrez peut-étre
vous reconnecter au Wi-Fi Gladius).

Vous pouvez consulter d'autres vidéos d'information sur le site Web
https://www.chasing.com/, ou vous pouvez contacter I'équipe
d'assistance mondiale si vous avez des questions :
support@chasing-innovation.com

N

@ Lachez le ROV dans l'eau

a. Maintenez les poignées des deux cotés du ROV avec vos deux mains et placez
doucement le ROV dans I'eau.

b. Déverrouillez les propulseurs (moteurs) pour plonger.

c. Pour une meilleure expérience, il est recommandé de s'assurer que la profondeur de
I'eau dépasse 1 métre.

Telechargement des vidéos et photos

Connectez le Wi-Fi

1) Connectez le ROV et la télécommande par a I'ait
du cordon. Allumez le bouton d'alimentation de
télécommande.

2) Recherchez le Wi-Fi Chasing_xxxxxxxx dans la Ig
liste de réseaux Wi-Fi du EE
téléphone/tablette/ordinateur portable. yous =

3) Entrez le mot de passe du Wi-Fi M2 : 12345678

Télécharger sur le téléphone/tablette

1) Lancez I'application CHASING GO1, cliquez
sur le bouton « Media » dans le coin
inférieur droit.

2) Trouvez la vidéo/photo que vous souhaitez
télécharger. Cliquez sur le bouton
Télécharger et I'image sera enregistrée

directement dans I'album photo du

4

téléphone/tablette (dossier =
Téléchargement).

Télécharger sur I'ordinateur
(Ordinateur portable ou ordinateur pouvant utiliser la connexion Wi-Fi)

1) Ouvrez le navigateur et saisissez |'adresse IP :
192.168.1.88

2) Trouvez la vidéo/photo que vous souhaitez
télécharger. Cliquez sur I'icone de

D wedis x e - o x
€ > C 0 Notsecure | 192.168.188

téléchargement et enregistrez. Les images

seront généralement enregistrées dans le
dossier de téléchargement.

3) Pour une meilleure expérience, il est
recommandé d'utiliser Firefox ou Google
Chrome comme navigateur.
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Copie de carte micro SD

1) Retirez le couvercle du support de la carte
SD en le tournant dans le sens antihoraire,
puis ouvrez le bouchon en caoutchouc
étanche et appuyez doucement sur la carte
SD. Elle se désengagera automatiquement,
aprés quoi vous pourrez retirer la carte SD.

2) Insérez la carte SD dans un lecteur de
carte et copiez les images sur l'ordinateur.

3) Réinsérez la carte SD dans le support de la
carte SD apres avoir copié les images,
appuyez doucement pour vous assurer que
la carte SD et le bouchon en caoutchouc
étanche sont verrouillés, et serrez le
couvercle dans le sens horaire vers le bas.

Démontage et installation
du compartiment a piles

® Démontage :

1) Tournez les boutons des deux cotés du fuselage a 90°
vers la fente pour carte peu profonde ;

2) Tournez le commutateur (D) sur le curseur vers la
gauche, et tirez I'ensemble de verrouillage vers le haut
tout en maintenant la gaulotte

3) Tirez les cotés inférieurs de la plaque de pression(3) ala
main, tirez vers le bas pour déformer la plaque de
pression(3), et faites sortir la boucle du support arriére.

4) Tirez lentement sur le compartiment de la batterie pour
le faire sortir.

O Installation :

1) Faites tourner les boutons des deux c6tés du fuselage a 90°
vers la fente pour carte profonde ;

2) Installez délicatement le compartiment de la batterie le long
de la goulotte sous le fuselage. Appuyez fortement jusqu'a ce
que vous entendiez un « clic », et que les boutons se ferment
en place.

3) Tirez les cotés inférieurs de la plaque de pression a la main,
tirez vers le bas pour déformer la plaque de pression3) , fixez
la boucle sur le support arriére ;

4) Appuyez fermement sur la goulotte de I'ensemble de
verrouillage. Lorsque vous entendez un « click », cela
signifiera que la boucle est correctement mise en place.
Linstallation est alors terminée.

* Avertissement : 1. Avant de retirer ou d'insérer la carte micro SD, mettez la
télécommande hors tension et essuyez toute I'eau du ROV.
2. Vérifiez le joint torique du connecteur du cordon, et assurez-vous
qu'il ne n'est pas expulsé lors du serrage du couvercle. Si le joint
torique est manquant ou endommagé, remplacez-le.

Navigation

Le M2 dispose d'un systéme de propulsion a disposition vectorielle avec huit

propulseurs, qui permet de réaliser des mouvements dans toutes les directions (monter,

descendre, gauche et droite, avant et arriére, tangage, roulis et panoramique). Le mode
par défaut est le mode de controle de base, adapté aux débutants. L'attitude de

navigation et le contrdle a distance sont comme suit :

Rov

Télécommande (Direction de vol)

Télécommande

Rov
(Direction de vol)

Joystick
gauche

Avancer/Reculer

Joystick
gauche

0

Tourner a gauche/droite

i
Manette droite |

-

Panoramique a
gauche et a droite

i
Manette droite |

Haut/Bas

Faites défiler la | Tournez la molette pour
roulette gauche|régler le pas de la hauteur
|

Faites défiler la |

Tournez la molette pour

roulette droite | régler I'assiette de roulis,

's

~N

relachez pour fixer la
position.

Si nécessaire, les utilisateurs peuvent changer de mode en appuyant longuement sur le

bouton « One-key reset » de la télécommande. Si vous passez en mode avancé, le ROV
bénéficiera alors de la totalité de ses capacités de mouvements. Le mode avancé est
basé sur une perspective a la premiére personne.

* Remarque : Dans le mode de base, I'angle maximal de tangage et de roulis est d'environ 80

degrés.
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Guide de chargement de la batterie

ROV et télécommande

Adaptateur (25,2 V 2,9 A) : C'est un chargeur 3 en 1 qui peut charger le drone, la

télécommande et la batterie de I'enrouleur électronique. Le voyant rouge indique que le

systéme est en charge, le voyant vert indique que la charge est compleéte.

Caractéeristiques

ROV

Taille 15 x 10,5 x 6,5 pouces
Poids 4,5 kg

Batterie 97,68 Wh

Profondeur maximale 328 pieds

Vitesse maximum 1,5 m/s (3 nceuds)

Autonomie de la <4 h (Selon les conditions
batterie de fonctionnement)

Cycles de la batterie > 300 cycles

Température de

fonctionnement 14°Fa113°F

Lumieéres LED a intensité
variable

Luminosité 2x2000Im
Température 50004 5 500 K
de couleur

CRI 85

Atténuation Trois, réglables

Cordon et Enrouleur

Adaptateur

Adaptateur 2,9A/252V

Temps de charge du ROV 2,5h

Télécommande Temps de

charge 2h
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Modéle 328 pieds (100 m) 1,8 kg

Modéle 656 pieds (200 m) 2,5 kg

Caméra

CMOS 1/2.3
Ouverture F2.8
Distance focale Im

Plage ISO 100 & 6400

Champ de vision 150 °

Résolution d’'image
maximale

2™

Types de fichiers image JPEG/DNG
4K UHD : 38402160 30 ips
FHD : 1920*1080 30/60/120 ips
720P : 8x (240 ips)
1080P : 4x (120 ips)

Vidéo en accéléré  4K/1080P

Vidéo normale

Vidéo au ralenti

Flux vidéo maximum 60M

Type de vidéo MP4
L. 64 Go standard
Capacite de la carte (Capacité maximale prise en
sb charge : 512 Go)
Capteur
Gyroscope a trois axes
IMU accélération

boussole

Capteur de profondeur <+ 0,25 m

Capteur de température <+ 2°C

Télécommande
Taille 160*155*125 mm
Poids 0,685 kg

Capacité de la batterie 2500 mAh

Autonomie de la <6 h (En fonction des

batterie conditions d'utilisation)
Sans fil Wi-Fi

HDMI 1080P

TYPE-C Communication USB
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Entretien et précautions @ Joint torique

- Vérifiez le joint torique du connecteur du cordon/de la prise de batterie/de la prise
de la carte SD avant toute plongée. Remplacez-le s'il est manquant ou endommagé.
FR - Il est recommandé de graisser le joint torique au niveau du contact interne a FR
o Sécurité de la navigation chaque fois que le boitier de la batterie et la carte Micro SD sont retirés et installés
pendant I'entretien.

R 2 (“p” 330ft
Y N N é N Autre

Qualité de I'eau

Navigation en relativement claire, Pas de signaux Ne plongez pas a . .
haute mer pas de plantes radio ou radar forts plus de 330 pieds 1. N'allumez pas les lumiéres LED avant d'entrer dans I'eau pour éviter les dommages.
aquatiques denses. de profondeur 2. Vérifiez si les propulseurs/hélices sont coincés par des algues ou des matiéres
externes, rincez le ROV a I'eau douce puis séchez-le et remettez-le dans sa boite de
. . rangement.
9 Protection de la batterie 3. La télécommande ne peut pas étre lavée a l'eau, veuillez la nettoyer avec une serviette.
4. L'anneau de traction a I'extrémité de la batterie ne peut étre utilisé que pour retirer la

D qj qi] &) batterie. Il ne doit pas étre utilisé pour soulever le ROV, car cela pourrait endommager
le ROV.

. Rechargez la Lorsque vous n'utilisez Température de 5. Ne placez pas d'objets lourds sur le drone ou sur les accessoires pour éviter
Veillez a ne pas batterie lorsque le pas I'appareil, maintenez fonctionnement - |
tomber en panne niveau de charge le niveau de charge de la -10a60°C d'éventuels dommages.
de batterie est inférieur a 25 %, batterie 8 50 4 70 % (-18°a140°F) 6. Ce drone ne peut étre utilisé par des personnes agées de moins de 16 ans que sous la
surveillance d'un adulte.
7. Lorsqu'il n'est pas utilisé, veuillez ne pas exposer le drone et ses accessoires au soleil.

9 Protection de charge Conservez-le dans un endroit frais ou dans une boite spéciale.

" ) ) 8. Le chlore ou d'autres produits chimiques peuvent éroder le Chasing M2. Ne pas utiliser
- Utilisez uniquement I'adaptateur standard Chasing. sila piscine est sous un niveau de chlore élevé.
- Lalumiére rouge signifie que la batterie est en charge. 9. Avant de retirer le compartiment de la batterie, assurez-vous de déverrouiller la boucle

- La lumiere verte signifie que la batterie est completement chargée. du compartiment de la batterie. Si vous soulevez le compartiment de la batterie en

utilisant une force excessive, le compartiment de la batterie peut étre endommagé, et
e Propulseur/Hélice ce dommage n'est pas couvert par la garantie.

Support
Si vous avez des questions ou des problemes techniques, envoyez un courriel aux services
aprés-vente de Chasing ou contactez-nous sur le site officiel.

Service aprés-vente sur le site officiel :
https://www.chasing.com/ >> Contactez-nous >> Client en ligne Assistance >>Cliquez ici

. Ne touchez pas les hélices du propulseur
b. Ne déverrouillez pas le propulseur pendant plus de 30 secondes hors de I'eau pour
éviter la surchauffe

c. Aprés avoir utilisé le ROV dans de I'eau salée, immergez-le dans de I'eau douce Adresses électroniques du service apres-vente pour |'Europe
pendant environ 1 heure et allumez-le, laissez le drone fonctionner pendant 10 support01@chasing-innovation.com,support02@chasing-innovation.com pour I'Asie et
minutes pour décharger le sel. Essuyez I'eau aprés le nettoyage avec une serviette. I'Océanie et support03@chasing-innovation.com pour I'Amérique du Sud, I'Amérique du Nord et
I'Afrique.

@ Prises de branchement/connecteurs du cordon

- Vérifiez la prise du connecteur et le cordon avant la plongée, maintenez-les sec et CH/A\SING
propres.
Le sel et I'humidité peuvent provoquer de la corrosion sur les connecteurs.
Assurez-vous de laver la prise avec de I'eau douce si I'interface présente des taches Ce guide peut étre mis a jour sans préavis.
d'eau et de sécher les connecteurs apreés le nettoyage. Consultez le site Web officiel de Chasing pour la derniére version : https://www.chasing.com
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) Dichiarazione di non responsabilita

Grazie per avere acquistato il drone subacqueo CHASING M2. Leggere
attentamente il presente documento per intero prima di utilizzare il drone.
Usando il prodotto, dichiarate di avere letto accuratamente la presente
esclusione di responsabilita e tutte le istruzioni e di avere compreso e
accettato i termini e le condizioni riportate in tali documenti.

Chasing non si assume alcuna responsabilita per danni, lesioni e conseguen-
ze legali derivanti direttamente o indirettamente dall'uso del CHASING M2,
qualora si verifichino le seguenti condizioni:

01.

02.
03.
04.

0s.

06.
07.
08.
09.
10.

11.

12.

13.

14.

15.

Danni o lesioni che si verificano poiché gli utenti sono ubriachi o assumono
droghe, o in caso di anestesia, vertigini, stanchezza, nausea e qualsiasi altra
condizione che potrebbe compromettere le proprie capacita fisiche o mentali.
Danni o lesioni causate da azioni soggettive intenzionali.

Eventuali stati mentali alterati causati da possibili incidenti.

Mancata osservanza delle indicazioni fornite nel manuale durante il montaggio o
l'uso.

Malfunzionamenti causati dalla riparazione o la sostituzione con accessori e parti
non originali Chasing, o da modifiche non autorizzate, smontaggio o apertura del
guscio non conformi alle istruzioni riportate nel sito ufficiale.

Danni o lesioni causate dall'utilizzo di prodotti di terze parti o di prodotti non
originali Chasing.

Danni o lesioni causate da un uso improprio o da un giudizio soggettivo errato.
Danni o lesioni causate da guasti meccanici dovuti all'usura o all'invecchiamento.
Danni o lesioni causati dall'uso del prodotto in presenza dell'avviso di batteria
scarica.

Danni o lesioni causati dall'uso del drone fuori dal raggio d'azione e dalla
profondita massima di sicurezza.

Danni o lesioni causati da un uso consapevole del prodotto in condizioni anomale
(ad esempio, il montaggio non é stato completato, i componenti principali
presentano difetti evidenti o vi sono accessori mancanti).

Danni o lesioni causati dall'utilizzo del drone in una zona sensibile, come ad
esempio un'area militare o in zone di balneazione di proprieta privata senza il
permesso ufficiale.

Danni o lesioni causati dall'uso in condizioni non idonee alla balneazione (ad
esempio, in caso di vento forte o in una zona torbida).

Danni o lesioni causati da fattori esterni incontrollabili, come ad esempio gravi
collisioni, moto ondoso e inghiottimento da parte di animali.

Danni o lesioni causate dalla violazione dei dati o del materiale fotografico e video
registrato con I'uso di CHASING M2. 16. Altre perdite che non rientrano nell'ambito
di responsabilita di Chasing.

ROV

Il CHASING M2 & un ROV/drone professionale subacqueo progettato per utenti
professionisti e applicazioni industriali. Il CHASING M2 & dotato di 8 propulsori
vettoriali che ne consentono il movimento in tutte le direzioni. Funziona ad una
velocita massima di 3 nodi, puo raggiungere una profondita di 100 metri (330 piedi) e
il raggio orizzontale massimo & di 200 metri (660 piedi). Compatibile con accessori
sofisticati, quali pinze meccaniche, una videocamera GoPro, luci esterne LED e uno
scanner laser, ecc., il CHASING M2 é dotato di una telecamera integrata EIS di
stabilizzazione delle immagini da 4K/1080 P e 12 megapixel, luci LED da 4000 lumen,
una batteria removibile e una scheda di memoria SD removibile. Il corpo compatto in
lega di alluminio (pesa meno di 4,5 Kg / 10 lbs) ne consente ['uso da parte di una sola
persona e la rapida applicazione in 3 minuti. Il CHASING M2 & un ROV subacqueo
industriale, leggero, portatile, facile da usare e affidabile.

3
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1.Fotocamera
2.Luci LED 10

3.Propulsore

4.Slot per scheda micro SD

5.Presa del cavo/presa di carica
6.Sensore
7.Alloggiamento principale
8.Alloggiamento batteria di servizio
9.Fermaglio staffa
10.Interfaccia periferica
11.Connettore ad anello della
batteria
(per smontare la batteria)
12.Elemento di fissaggio della
batteria
13.Manopola di bloccaggio della
batteria
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Telecomando

Il telecomando del Chasing M2 é dotato di un sistema di comunicazione e controllo
integrato. Si collega direttamente al drone tramite il cavo fornito in dotazione e si
collega in modalita wireless al telefono cellulare/tablet mediante connessione alla rete
Wi-Fi. Questo sistema consente al drone di visualizzare un video in diretta sul
telefono/tablet, garantendo agli utenti il controllo in tempo reale del dispositivo.
L'uscita HDMI della stazione base puo inoltre essere utilizzata per visualizzare un video
in diretta su uno schermo piu grande.

1. Interruttore di alimentazione: 10. Controllo braccio meccanico:
Accende/spegne il telecomando Premere e tenere premuto per

2. Indicatore di potenza: Verde (potenza abilitare/disabilitare la funzione
massima), blu (potenza media), rosso grabber; premere per modificare il

(bassa potenza) livello di luminosita del proiettore
3. Pulsante diselezione della rete Wi-Fi: 11. Foto/Video: Premere brevemente per
Premere brevemente per selezionare la scattare fotografie, premere a lungo
rete Wi-Fi da 5 Ghz o da 2,4 Ghz per avviare/arrestare la registrazione
4. Indicatore di segnale: video
2,4 Ghz: Indicatore Wi-Fi da 2,4 Ghz, 12. Regolazione angolazione a destra:
sempre acceso durante il funzionamento Regolare ['angolo di rotazione o
5 Ghz: Indicatore Wi-Fi da 5 Ghz, sempre controllare ['apertura e la chiusura
acceso durante il funzionamento del grabber
ROV (drone): Indica lo stato di comunicazi- 13. Regolazione angolazione a sinistra:
one trail telecomando e il drone (la luce Regola l'angolo di inclinazione
fissa indica il collegamento é riuscito; la 14. Porta ditipo C: Collegamento diretto
luce lampeggiante indica il disinserimen- con il telefono cellulare/tablet
to). 15. Presa HDMI: Uscita in tempo reale

5. Reset con un tasto: Premere brevemente delle immagini HD con una
per riportare il ROV ad una posizione risoluzione di 1080 P
orizzontale/Premere a lungo per passare 16. Presa di collegamento del cavo di
ad un'altra modalita di funzionamento. tethering/presa di carica

6. Sblocca: Attiva/disattiva il blocco e lo stato 17. Morsetto per telefono/tablet:
attuale del propulsore verra visualizzato Utilizzato per fissare il supporto del

nell'app. telefono/tablet alla staffa di
7. Controllo LED: Accende/spegne la luce LED montaggio
(0%, 50%, 100%) 18. Pulsante morsetto: Allontanare le due

estremita e inserire il telefono/tablet,
quindi premere questo pulsante per
stringere nuovamente il morsetto

8. Gancio di sicurezza: Puo essere utilizzato
con una corda di sicurezza per evitare la
caduta del telecomando.

9. Levedicomando: Utilizzate per controllare
la navigazione del ROV.

* Nota: Non mettere il telecomando nell'acqua, per evitare di danneggiare il dispositivo; i danni causati
dall'ingresso di acqua non sono coperti dalla garanzia.

75

Introduzione agli indicatori
di funzionamento

Batteria:

Rosso: 10% | La luce rossa lampeggia rapidamente; 10-29% La luce rossa rimane accesa.
Blu: 30-69% La luce blu rimane accesa.

Verde: 70-100% La luce verde rimane accesa.

Indicatore di segnale:

2,4 Ghz: Indicatore Wi-Fi da 2,4 Ghz, sempre acceso durante il funzionamento.

5 Ghz: Indicatore Wi-Fi da 5 Ghz, sempre acceso durante il funzionamento.

ROV: Indica lo stato di comunicazione tra il telecomando e il ROV (la luce fissa indica il
collegamento é riuscito, la luce lampeggiante indica il disinserimento).

Pulsante di ritorno:
La luce blu rimane sempre accesa quando il ROV si trova in una posizione non orizzontale.

Pulsante di sblocco:
Blocco: Nessuna luce accesa; Sblocco: Luce blu accesa.

Pulsante di controllo LED:

Luce brillante: Luce blu sempre accesa; Luce bassa: Luce blu lampeggiante; Nessuna luce:

Luce blu spenta.

Cavo da 100/200 metri e avvolgitore

Il cavo serve a collegare il drone e il telecomando

L'avvolgitore viene utilizzato per riavvolgere il cavo.

1
3
2
1. Connettori del cavo
2.Cavo
3. Avvolgitore 4 1

4. Elemento di fissaggio

* Avvertenza: -+ Proteggere il cavo esposto (non collegato) dal contatto con I'acqua o
da spruzzi di altri liquidi.
+ Prima di immergere il dispositivo, controllare la guarnizione del
connettore del cavo e sostituirla nel caso in cui manchi o sia
danneggiata.
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Installazione e co"egamento O Collegamento del telecomando al telefono cellulare/tablet

Metodo 1: Collegamento ———
@ Scaricare I'app CHASING GO1 diretto con cavo USB

Scegliere un cavo appropriato per il ——
collegamento del telecomando, in

App Chasing GO1:
Eseguire la scansione del codice QR oppure

base al tipo di dispositivo mobile.
La confezione comprende un cavo
di collegamento Lightning, un cavo
micro USB e un cavo di TIPO C.
Collegare I'estremita del cavo sul
quale é raffigurato il logo del
telefono cellulare al dispositivo
mobile.

accedere all’App Store I0S/Google Play/al sito
web di Chasing per effettuare il download. (Per
10S 9.0 o versioni successive/Android 4.4 o
versioni successive)

Nota: * Si raccomanda di utilizzare questo metodo per collegare il telefono cellulare/tablet
al telecomando.
(2] CO"egare il ROV al telecomando * Se non & possibile effettuare il collegamento, provare a spegnere e riaccendere il Wi-Fi
del telefono e la rete mobile. Se ancora non é possibile, cid potrebbe essere dovuto ad un
problema di compatibilita del telefono cellulare/tablet. In questo caso, scegliere il metodo
2 di collegamento alla rete Wi-Fi. * La porta di tipo C del telecomando e il cavo del
telecomando collegato non supportano la carica.

a. Inserire un'estremita del cavo di tethering nel connettore del telecomando.

b. Tirare il cavo ad una lunghezza adeguata e fissarlo con I'apposito fermaglio, quindi
tendere il cavo.

c. Inserire |'altra estremita del cavo di tethering nel connettore del ROV.

d. Stringere saldamente a mano entrambi i connettori.

Metodo 2: Connessione Wi-Fi

(o)
o &) — g
[®@ De CLC > @§°§ a. Sul telefono/tablet, accedere alle impostazioni Wi-Fi.
v V & b. Attendere 5-10 secondi per visualizzare la rete Chasing_xxxx tra le opzioni disponibili.
=

c. Cliccare per collegarsi ed immettere la password Wi-Fi: 12345678

* Avvertenza:Prima di immergere il dispositivo, controllare la guarnizione del connettore
del
cavo di tethering. Sostituirla immediatamente nel caso in cui manchi o sia

Settings Wi-Fi

©® Avvio (accensione) del ROV

a. Accendere il telecomando premendo il pulsante di .
Chasing_xxxxx

accensione.

b. Dopo alcuni secondi, l'indicatore del telecomando si
accendere e la luce corrispondente alla modalita 5 Ghz o
2,4 Ghz rimarra accesa.

Le luci LED del drone lampeggeranno brevemente e si
avvertiranno due segnali acustici che indicano che
|'auto-test ¢ in corso.

c. Prima di immergere il dispositivo, controllare tutti i
connettori e le luci e sbloccare il ROV solo quando &
completamente sott'acqua.
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O Introduzione all'interfaccia dell'app

Attivare I'app e accedere alla videocamera per visualizzare in tempo reale le riprese dello
scenario.

General
Settings " Compass
Return----; — :
S o e T
VR Live Stream
&)
slide 3 \s/i':iré%k ?/Ilgyivon
enu @ I
Temperature .-~ o
Depth %4l Camera
3D Settings
Gesture
Light— : :
Angle------eee Unlock/lock ROV Mode

*Nota: 1.l drone si colleghera come impostazione predefinita alla rete Wi-Fi da
2,4 Ghgz, tuttavia é possibile passare alla rete Wi-Fi 5 Ghz per ottenere
migliori risultati. (Attivare la modalita
5 Ghz accedendo alle impostazione del ROV, il Wi-Fi del drone si
riavviera automaticamente e non sara necessario ricollegare il Gladius
alla rete Wi-Fi).

2.In caso di domande, visionare altri video tutorial accedendo alla pagina
web https://www.chasing.com/, oppure contattare il team di assistenza
globale al seguente indirizzo : support@chasing-innovation.com

@® Immergere il ROV nell'acqua

a. Afferrare con entrambe le mani le impugnature sui lati del ROV e collocare
delicatamente il ROV nell'acqua.

b. Sbloccare i propulsori (motori) in modo che si immerga.

c. Per una migliore esperienza, assicurarsi che 'acqua sia profonda piu di 1 metro.

Scaricare video e foto

Collegamento alla rete Wi-Fi

1) Collegare il ROV al telecomando
utilizzando il cavo. Accendere il
telecomando premendo il pulsante di
accensione.

2) Cercare la rete Wi-Fi Chasing_xxxxxxxx
nell'elenco delle reti disponibili su
telefono, tablet o laptop.

3) Immettere la password Wi-Fi del Chasing
M2: 12345678

Download su telefono/tablet

1) Attivare I'app CHASING GOT1 e cliccare sul
pulsante Media nell'angolo in basso a destra.

2) Cercare il video/la foto che si desidera
scaricare. Cliccare sul pulsante di download
per salvare direttamente I'immagine nella
galleria fotografica del telefono/tablet
(cartella Download).

Download su computer

-

= =

(laptop o un computer collegato alla rete Wi-Fi)

1) Aprire il browser web e immettere I'indirizzo
IP.192.168.1.88

2) Cercare il video/la foto che si desidera
scaricare. Cliccare sull'icona di download
per salvare le immagini, che generalmente
vengono memorizzate nella cartella
Download.

3) Per ottenere migliori risultati, si
raccomanda di utilizzare Firefox o Google

D weda x
€ > C 0 Notsecure | 192.168.188

e - o x

o

«
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C = d " h d = S D * Avvertenza: 1. Prima d_i rimuovere o installar‘e la sc‘h‘eda micro SQ, pQrtare il pulsante di
Opla e a SC e a mICI'O accensione del telecomando in posizione Off ed eliminare I'acqua dal
ROV.
. . . 2. Controllare la guarnizione del connettore del cavo e assicurarsi che non
1) Rimuovere il coperchio dello slot della 5& venga schiacciata quando si stringe il coperchio. Sostituirla
sched_a SD. rulotandolo‘m senso antiorario, j § immediatamente nel caso in cui manchi o sia danneggiata.
quindi aprire il tappo di gomma

impermeabile e spingere delicatamente la
scheda SD. La scheda SD si sollevera
automaticamente e sara possibile
rimuoverla.

2) Leggere la scheda SD in un lettore di
schede e copiare le immagini con il

Navigazione

computer. R . . - . . .

3) Dopo avere copiato le immagini, reinserire Il CHASING M2 & dotato di 8 propulsori vettoriali che ne consentono il movimento in tutte
la scheda SD nello slot, quindi premere le direzioni (su, giu, sinistra e destra, avanti e indietro, inclinazione, rotazione e
delicatamente per assicurarsi che la scheda movimento orizzontale). La modalita di controllo di base & l'impostazione predefinita,

SD e il tappo di gomma impermeabile siano S - . . . .

X e X N X poiché consente I'utilizzo del dispositivo anche da parte di utenti principianti. Le
bloccate in posizione. Infine, stringere il o o o " X :
coperchio ruotandolo in senso orario e modalita di navigazione e le funzioni del telecomando sono descritte di seguito:

Rov i Rov

Telecomando |
\

Smontaggio e installazione del Telecomando

Leva di

vano batteria comando di

|
|
| (direzione di movimento)
i
|
P !
sinistra !
|
|
|
|
|
|
|
|

(direzione di movimento)

i
Avanti / Indietro Leva di comando; Movimento a sinistra/
disinistra ! destra

i
1) Ruotare le manopole su entrambi i lati del corpo centrale | stato.
|

di 90° per abbassare nuovamente lo slot della scheda.

|
|
© Smontaggio: @ ;
1) Ruotare le manopole su entrambi i lati del corpo centrale di |
|
90° per sollevare lo slot della scheda. I
. . - L i i
2) Ruotare l'interruttore (1) sulla guida verso sinistra e tirare il Pulsantea |  Orizzontale sinistra Pulsantea |
gruppo di bloccaggio verso l'alto tenendo stretta la base di 9 bilanciere | e orizzontale destra bilanciere |
scorrimento(2) . didestra | = didestra |
| |
3) Tirare i lati inferiori della piastra di pressione®) verso il ! !
basso con le mani per deformare la piastra di pressione @ | |
| |
(®), in modo da rilasciare il fermo sulla staffa posteriore. ! !

4) Tirare lentamente il vano batteria per estrarlo. 1 1 -
Rotelladi | Ruotare la ghiera Rotelladi | Ruotarelaghiera per
. ) scorrimento | per regolare scorrimento |  regolare la rotazione,

O Installazione: verso sinistra | l'inclinazione verso destra | rilasciare per fissare lo
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

2) Posizionare con cautela il vano batteria sulla base di ﬁ ﬁ
scorrimento sotto al corpo centrale. Spingere forte verso u
il basso fino ad udire un clic e fissare le manopole in
posizione. N 7
3) Tirare i lati inferiori della piastra di pressione versoil (3 k) Se necessario, & possibile passare da una modalita all'altra premendo a lungo il pulsante
basso con le mani per deformare la piastra di pressione , @ di reset con un tasto sul telecomando. Se si imposta la modalita avanzata, il ROV pud
in modo che il fermo si fissi sulla staffa posteriore eseguire liberamente un movimento a rotazione continua. La modalita avanzata si basa
4) Spingere saldamente verso il basso la base di scorrimento del su una prospettiva in prima persona.

gruppo di bloccaggio. Se si avverte un clic, significa che il @ 3
N . .. . . N * Nota: nella modalita di base, I'angolo massimo di inclinazione e rotazione é di circa 80 gradi.
fermo é stato bloccato in posizione e che l'installazione & stata
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Guida alla ricarica Fotocamera

CMOs 1/2,3

Apertura F2.8

ROV e telecomando

Lunghezza focale 1m
Adattatore (25,2 V, 2,9 A): Caricatore 3 in 1 che consente di ricaricare il ROV, il telecomando,
e ’ ) o o Gamma ISO 100-6400
la batteria di servizio e I'avvolgitore elettronico. La luce rossa indica che la carica & in corso,
Campo visivo 150°

la luce verde indica che la carica & stata completata.
Massima risoluzione

delle immagini 12m

Tipi di file immagine JPEG/DNG
4K Ultra HD: 3840x2160 a 30 fps

Video normale

Full HD: 1920x1080 a 30/60/120 fps
720P: 8x (240 fps)
1080P: 4x (120 fps)

- gn Video in time-lapse 4K /1080 P
SpECIflChe Flusso video

Video a rallentatore

. 60 M
massimo
Tipo di video MP4
ROV Adattatore Scheda di Standard da 64 GB
Dimensioni 15 x 10,5 x 6,5 pollici Adattatore 29A/252V memoria SO (Supporta schede fino a 512
Peso 4,5 kg Tempo di carica del ROV 2,5 ore
i Telecomando Tempo di
Batteria 97,68 Wh e 2 ore Telecomando
Profondita massima 328 piedi
Velocita massima 1,5 m/s (3 nodi) Dimensioni 6,3 x 6,1 x 4,9 pollici
Peso 0,685 ki
Durata della batteria =4 odr.e ‘(a §econda. delle Sensore g
condizioni operative) Capacita della batteria 2500 mAh
Ciclo divita della i i i <6 ore (a seconda delle
batteria >300 volte Giroscopio a tre assi Durata della batteria - R .
MU ecolorasione condizioni operative)
Temperatura di . o —_— Wireless Wi-Fi
esercizio 14°F~113°F bussola
HDMI 1080 P

Sensore di profondita ~ <+0,25 m

Sensore ditemperatura <2 °C

Luci LED regolabili

Luminosita 2 x 2000 Im .

Temperatura di colore 5000 K ~ 5500 K Cavoe aVVOIgItOI'e

CRI 85 Versione da 328 piedi (100m) 1,8 kg
Attenuazione della luce  Tre livelli regolabili Versione da 656 piedi (200m) 2,5 kg
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Manutenzione e precauzioni

@ Sicurezza di navigazione

85

(tA2)
N A > ( é ) 330ft
YN o N
Qualita A di Noni d
Navigazione in dell'acqua ssenza di on IMMErgere a

una profondita
superiore a 330 piedi

frequenti segnali

relativamente :
radio o radar

limpida, assenza

mare aperto

@ Protezione della batteria

I

Non scaricare Ricaricarla quando
completamente la la potenza e
batteria inferiore al 25%

g

Temperatura di
esercizio
-10°C ~ 60 °C
(-18 °F - 140 °F)

(I

In caso di inutilizzo,
mantenere la
potenza della

batteria al 50% -

© Protezione durante la ricarica

- Utilizzare esclusivamente I'adattatore standard fornito da Chasing.
- La luce rossa indica che la carica € in corso.
- La luce verde indica che la carica é stata completata.

@ Propulsore

. Non toccare i propulsori.

. Non sbloccare i propulsori per oltre 30 secondi fuori dall'acqua, per evitare che si
surriscaldino.

. Dopo avere usato il ROV in acqua salata, si raccomanda di metterlo in acqua dolce per
circa 1 ora,
quindi accendere e lasciare funzionare il drone per 10 minuti per scaricare il sale e, al
termine della pulizia, eliminare I'acqua con un asciugamano.

a
b

o

O prese di collegamento/connettori del cavo

- Prima di immergere il dispositivo, controllare le prese di collegamento e i connettori
del cavo e assicurarsi che siano asciutti e puliti.
Il sale e I'umidita possono corrodere i connettori. Lavare le prese con acqua pulita
se l'interfaccia di collegamento presenta macchie d'acqua e asciugare bene i
connettori dopo la pulizia.

@ Guarnizione

- Prima di immergere il dispositivo, controllare la guarnizione del connettore del
cavo/la presa della batteria/la presa della scheda SD e sostituirle nel caso in cui
non siano presenti o siano danneggiate.

- Si raccomanda di lubrificare la guarnizione sull'interfaccia ogni volta che la batteria
di servizio e la scheda micro SD vengono rimosse e installate.

Altro

-

. Non accendere le luci LED prima che il dispositivo venga immerso nell'acqua, per
evitare possibili danni.

. Verificare che i propulsori non siano bloccati da alghe o da elementi esterni,

risciacquare il ROV con acqua dolce, poi asciugarlo e rimetterlo nella scatola di

imballaggio.

Non lavare il telecomando con acqua, pulirlo unicamente con un asciugamano.

L'anello di estrazione della batteria puo essere utilizzato unicamente per rimuovere la

N

Eale

batteria e non per sollevare il ROV, poiché cio potrebbe danneggiare il dispositivo.

o

Non posizionare oggetti pesanti sul drone o sugli accessori, per evitare possibili danni.
Le persone di eta inferiore ai 16 anni devono utilizzare il drone solo sotto la
supervisione di un adulto.

In caso di inutilizzo, non esporre il drone e gli accessori alla luce del sole. Riporlo in un
ambiente fresco o in una speciale scatola.

o

~N

sl

. Il cloruro o altri prodotti chimici possono corrodere il Chasing M2. Non utilizzare se il

livello di cloro della piscina & superiore al valore raccomandato.

. Prima di rimuovere lo scomparto delle batterie, accertarsi di shloccare la relativa cinghia.
Se viene tirato con una forza eccessiva, lo scomparto delle batterie potrebbe subire danni,
che non saranno coperti dalla garanzia postvendita.

o

Assistenza

In caso di domande o problemi tecnici, & possibile inviare un'e-mail al servizio di assistenza
postvendita Chasing oppure contattarci sul nostro sito web ufficiale.

Servizio di assistenza postvendita sul sito web ufficiale:
https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >> Click here

Indirizzo e-mail del servizio di assistenza postvendita:

support01@chasing-innovation.com per I'Europa;
support02@chasing-innovation.com per |'Asia e I'Oceania;
support03@chasing-innovation.com per il Sud America, il Nord America e I'Africa.

CHASING

La presente guida puo essere aggiornata senza preavviso.
Visita il sito web ufficiale Chasing per scaricare I'ultima versione: https://www.chasing.com
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) OTKA3 OT OTBETCTBEHHOCTM

Bnarogapum Bac 3a nokynky nogsogHoro gpoHa CHASING M2.

87

MoxanyicTa, BHUMATENbHO NPOYKTaliTe BECb 3TOT AOKYMEHT, Mpexae
4yeM 1Cnonb30BaTh APOH. MICNonb3ys 3TOT NPOAYKT, Bbl TEM CaMbIM
NoATBEPXKAAeTe, YTO BHUMATENbHO MPOYMTANN 3TOT OTKa3 OT
OTBETCTBEHHOCTM U BCE MHCTPYKLMM, 1 YTO Bbl MOHUMAETE U
cornalaetech cobnofaTh NpUBeAEHHbIE 3[eCh YCNOBUS U MONOXKEHUSI.

KomnaHus Chasing He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a yliepb, TpaBMbl WM
no6yIo PULNYECKYI0 OTBETCTBEHHOCTb, MOHECEHHYO MPSAMO U KOCBEHHO
B pe3ynbraTte ucnonb3osaHus CHASING M2 B cnegyowmx ycnoBusx:

01. Yuiep6(bl) Mnu TpaBMbl, NOHECEHHbIE, B CNy4asX NPUMEHeHNs NoNb30BaTeNsMu
YCTPOWCTBA aNKOrON1sl, HAPKOTUYECKMX NPenapaToBs, aHECTe3unN; a TaKKe
rONOBOKPYXEHUS, YCTaNoCTU, TOWHOTHI U N0BbIX APYrX PU3NHECKNX MU NCUXMYECKUX
COCTOSIHMI, KOTOPbIE MOTYT YXYAWMTH UX CNOCOBHOCTU.

0

03. /ltoboe ncrxnyeckoe nepeBo3byxaeHWe, BbI3BAHHOE HECHACTHbIM CIyHaeM.

0

o

. ymep6 VN1 TpaBMbl, BbI3BaHHbIE 06BEKTUBHO npegHaMmepeHHbIMn ,D,SI;ICTBMSIMM.

ES

HecobntofeHvie yKazaHuit AaHHOM MHCTPYKLUMYM KacaTenbHO COOPKM UK SKCnyaTaLuu.

05. HencnpaBHOCTK, BbI3BaHHble YCTAaHOBKOM 1M 3aMeHO akceccyapoB 1 feTaneit
Ha HecepTUhNLMPOBaHHbIe koMnaHuelt Chasing; naw e HecaHKUMOHPOBAHHOW
moanduKalyei, pazbopKoi UK BCKPLITUEM KOPYCa, KOTOPble He
npeaycMoTpeHsbl Od)MLLVIaI'Ibe\MM NONb30BaTeNbCKUMU MHCTPYKUMAMN.

06. lMoBpexgeHns NAK TpaBMbI, Bbi3BaHHbIE UCMOb30BaHNEM CTOPOHHMWX NPOAYKTOB UV NOAAENOK
npopyKToB koMnaHuy Chasing.

07. TNoBpexaeHuns Uav TpasMbl, BbI3BaHHbIE HENPABUILHOM 3KCMNYyaTauyei an Ha 0OCHoBe
OLIMBOYHBIX pelIeHUi.

08. lMoBpexaeHNs UK TpaBMbl, BbI3BaHHbIE MEXAHUYECKVMY NOBPEXAEHNSMY B Pe3yabTaTe 3p03un,
CTapeHws ycTpoiicTBa.

09. MospexaeHns 1Ny TpasMbl, BbI3BaHHbIE PaboTON YCTPONCTBA NPK HI3KOM 3apsiae 6aTapew, eciu
BbICBETUNCA MHAMKATOP HN3KOrO 3apaja.

10. MoBpexaeHs Uiy TpaBMbl, BbI3BaHHbIe paboTol APOHa 3a Npeaenamu MakcumManbHo
6e30nacHoOro franasoHa v rny6uHsl.

11. MoBpexaeHus UK TPaBMbI, Bbl3BaHHbIE CO3HATENLHOM 3KCM/yaTaLnelt U3Aenmnsi B HEHOPMabHbIX
ycnosuax (HaﬂDMMED, C60pKa He 3aBeplueHa nn OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI UMEIOT ABHble
HEeWCNPaBHOCTY, siBHblE feeKTbl AW He[OCTaloLLE NPUHALNEKHOCTH).

12. HOBDE)KLI,GHMQ U1 TpaBMbl, BbI3BaHHbIE 3KCﬂﬂyaTaLLMel\/ll APpOHa B CI'IeL[VId)VI‘%SCKMX MecCTax, TaKux
Kak BOEHHas 30Ha UK YacTHble Bofbl 6e3 0hyLManbHOro paspeLueHus.

13. HOBDQ)KLLQHI/IR NN TPaBMbl, BbI3BaHHbIE NCMOIb30BAHMEM B MTIOXUX BOAHbIX YCTOBUAX (Haﬂp\/lMep,
CUAbHbIV BETEP UM Y4ACTOK MO BOAON C YXYALIEHHOW BUAMMOCTbIO).

14. HOBDE)KQSHVM 1NN TpaBMbl, BbI3BaHHbIE HEKOHTPOIMPYEMbIMU BHELWHUMN d)aKTOpaMM, BKNtO4asa
CUAbHbIE CTONIKHOBEHVIS!, MPUANBHYIO BOHY, MPOrNaTbiBaHWe NOABOAHbBIM XNBOTHBIMM.

15. HOBDE)K,E[GHMQ WV TPpaBMbl, BbI3BaHHbIE BTOPXEHWEM B HaCTHYO COBCTBEHHOCTb 1 3aNMChIO C
ncnons3osaHvem CHASING M2 nto6bix gaHHbIX: DOTO MW BUAEO MaTepuansl.

16. [lpyruie ybbITKM, KOTOPbIE HE MOKPLIBAIOTCS CHepoii OTBETCTBEHHOCTH KoMnaHweli Chasing.

NHcTpykumua CHASING M2

CHASING M2 - 370 npoceccroHanbHbli NOABOAHbIV POH, pa3paboTaHHbI As
npodeccroHanbHbIX MOAb30BaTENeN U MPOMbILLIEHHOTO UCMONb30BaHUs. M2 nmeeT
8 HanpaBnEeHHbIX iBWXUTENEl, KOTOPble MO3BONSIOT ABUIaTbCS BO BCEX
HanpasneHusx. MakcManbHas CKoOpocTb - 3 y3na, rybuHa - 100 meTpos (330 dyToB),
a MaKCVMabHbI FOPU30HTaNbHbIN paguyc - 200 meTpos (660 dyToB).
COBMECTUMOCTb CO CNIOXKHbIMW HacaaKaMu, TaKUMU Kak MexaHnyeckas
pyka-manunynstop (Robotic Arm), kamepa GoPro, BHelHVe cBeToanofHble hoHapw,
nasepHbli fansHomep v T. A. CHASING M2 npegiaraeT BCTPOEHHYIO KamMepy
paspelueHnem 12-meranukceneil co aNeKTPOHHbBIM CTabun13aTopoM U3obpaxeHus
ons 3anucn 4K/1080p BMAeo, CBETOAMOAHbIE (POHAPU MOLLHOCTbLIO CBETOBOIO MOTOKA
4000 NIOMEH, CbeMHbIIi aKKyMYNSTOP U CbeMHYI0 KapTy namsTi SD. KoMnakTHbIi
Kopnyc W3 antoMUHKUEBOro crasa (BecuT MeHee 4,5 kr / 10 pyHTOB) No3BonsieT BeCTU
paboTy ofHOMY YenoBEKY 1 BbICTPYHO MOATOTOBKY K MCMOMb30BAHMIO 32 3 MUHYTHI.
CHASING M2 - Ball MOPTaTUBHbIN, yAOOHbIN 1 HALEXHbIN NETKNA MPOMbILIIEHHbI
NOABOAHbIN APOH.

AW

w

NWEHEN

1. Kamepa. 3

2. CBeToaMopHble poHapy.

3. [iBvxuTENb C NPONENIEepoM.

4. CnoT pns kKapTbl namsTi micro-SD.

5. THe3p0 nogkntoyeHus kabens /
lHe3p0 3apagku.

6. JaTynk

7. MaBHas 4acTb Kopnyca.
10
6

8. OTcek pnst batapew.

9. CTpaxoBO4HOE yXO 1A
KpenneHus kabens.

10. MepuidepnitHbIi pasbem. )

11. KonbLo a5 BbHUMaHWs 6aTapeu.

12. Kopnyc 6aTapen.

13. dukcatop 6atapeu.
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I'Iyn bT AUCTAHLUOHHOIO yrpaB/1€HUA

MynbT AUCTaHUMOHHOrO ynpasneHus Chasing M2 uMeeT BCTPOEHHYIO CBSA3b 1
ynpasneHune. OH NOAKIIOYAETCS HANPSIMYIO K APOHY Yepes npuiaraemblii kabenb v
NoAKNOYAETCs Mo 6ecnpPOBOAHO CETU K BalleMy MOBUIbHOMY TenedoHy / nnaHweTy
yepe3 Wi-Fi. 3To no3BonsieT gpoHy oTobpaxaTb Ha TenedoHe / NnaHLeTe, 4To
No3BO/ISIET NO/Ib30BATENAM YNPAB/SATH APOHOM B PEXIMME PeanbHOro BpeMeHu. Boixop,
HDMI 623080 CTaHLMK TaKKe MOXHO UCMONb30BATh A1 OTOBPAXKEHMNS XMBOO

BUAEO Ha 60/IbLIOM IKpaHe.

[T

1. BolkntoyaTenb: BKitoyaeT/BbIKo4aeT
KOHTposnep

2. IHAMKATOP MOLLHOCTM:
3eneHblii (BbICOKAst MOLHOCT), CUHWIA
(cpeHss MOLHOCTb), KpacHbIN (HM3Kas
MOLLHOCTb)

3. KHonka nepexntoyeHms Wi-Fi: KopoTkoe
HawaTtue ans nepeknodenus Wi-Fi 5 /2,4
My

4. inpnkaTop curHana:

2.4G: npnkaTop Wi-Fi 2,4 I'Tu, Bcerga
BK/ItOYEH Npu paboTe.

5G: pmkaTop Wi-Fi 5 Iy, Bcerpga BrtoyeH
npwv paborte.

ROV (apoH): YKa3biBaeT COCTOsIHUE CBSI3U
MEX[y KOHTPO/NIEPOM Y APOHOM
(noncTosiHHas paboTa curHana

YKa3sblBaeT Ha yCreLHoe CoefvHeHne;
MUraroLLMI CUrHaN YKa3bIBAET Ha OTKIKOYEHNE).

. C6pOC O4HMM HaX@TVEM KHOMKU: KOPOTKOe
HaxxaTvie ans Bo3spaTa ROV B
ropy30HTaNbHOE NoNoXeHKe. [inTensHoe
HaXaTue [/ NepeKoYeHns pexuma
ynpaBieHus.

. Pas6nokupoBka:
Pa3bIoKVPOBaTL/6IOKMPOBaTh, TEKyLLEee
COCTOSIHVIE NOAPY/INBAOLLErO YCTPOCTBA.
CocTosiH1e byfeT oTobpaxaTbcs B
NPUNOXEHUN.

. CBETOAMOAHbIV MPOXEKTOP:
BK/tOYEHWE/BbIK/OYEHWE CBETOANOAHON
nopceeTku (0% 50% 100%)

w

[=2]

—~

8. MpepoxpaHnTeNnbHas NP Ka: MOXeT
MCMOMb30BaThCS CO CTPAXOBOYHbBIM LUHYPOM
[15 NPefoTBpaLLEeHns NafeHns nynbTa
ANCTAHUNOHHOrO yrnpaBs/ieHns.

9. [HKOVCTUKM yNpaBeHus: UCNOMb3YoTCs s
ynpaenexus gpoHom (ROV).

10. PoboTu3npoBaHHas pyKa: YaepxusaiiTe gns
BK/TOYEHUS/BbIK/IOYEHWS MaHUNYISTOPA C
3aXBaTOM; HXKMUTE /15 U3MEHEHUS YPOBHS
SIPKOCTY NPOXEKTOpa.

11. Bupeo/®doTo: KopoTkoe HaxaTue gns
hoTocbEMKa;ANNTENBHOE HAaXATE AN
cTapTa/KoHLia BUAeOo3anucy .

12.MpaBoe konecuko: Perynnposka yrna
NoBOpOTa WV ynpaBneHne packpbiTUem 1
3aKpbITUEM MAaHMNYNATOPA C 3aXBaTOM.

13. PerynupoBKa cneBsa: perynmpoBKa yron
HaK/oHa.

14. MopT Type-C: npsiMmoe NogKto4eHne K
MOBUNbLHOMY TenedoHy / NaHLeTy.

15. THe30 HDMI: BbiBOg M306paxeHms 1080P HD
B peasibHOM BpeMeHU.

16. PasbeM st NOAKNIOYEHNS MOAeMa / pa3beM
ANA 3apsaKn

17. 3axum ans TenedoHa/nnaHwera:
MCMoNb3yeTcs ANst NPUKpeneHus

TeneoHa/nNNaHLWeTa Ha MOHTAXHOM
KPOHLLTElHe.

18. KHonKa 3ax1ma: pa3BeguTe fBa KOHLA 1
BCTaBbTe TeNnedOoH/MnaHLIeT, 3aTeM
HXMUTE 3TY KHOMKY, 4TOGbI
3ahmKcMpoBaTb.

* NpuMeyaHue : He KNafnTe KOHTPOEP B BOAY, YTOGbI HE MOBPEANTb YCTPOICTBO.MoBpexXgeHNs,
BbI3BaHHble NoOnagaHnem Bofbl, He MOKPbIBAIOTCSA rapaHTUeN.

OnucaHue MHAUKATOPOB

AKKyMmynsiTop:

KpacHbliti: 10% | KpaCHbIl cBeT 6bICTpo MUraeT; 10-29% KpacCHbIil CBeT BCerfa
ropur.

CUHUI: 30-69% CUHMIA CBeT BCerfa ropuT.

3eneHblii: 70-100% HenNpepblBHbIii 3efleHblli CBeT.

MHAMKaTOp CUrHana:

2.4G: UupuKkaTop Wi-Fi 2,4 [T, Bcerga BK/OYeH Npy paboTe.

5G: UHauKaTop Wi-Fi 5 I'TL, BCcerga BK/OYeH Npy paboTe.

ROV - nofABoAHbIN anNapaT C AUCTaHUMOHHbBIM yNpaBlieHWeM: YKa3biBaeT
CoCTosiHUe CBSI3U MeXAy KoHTpoJilepoM U ROV (HeMNpepbIBHbI/ CBeT
yKa3blBaeT Ha yChelllHoe CoeiUHe HUe; MUTalOLLUIA CBeT yKa3blBaeT Ha
oTKJ/IlOYeHUe).

KHonka XXeCTUKYNALMOHHOro Bo3BpaTa:
CHHWM CBeT BCerfa ropUT, Korfaa ROV HaxoAUTCSl B HeropU3oHTalIbHOM MoJloXXe HUW.

KHonka pa36/10KMpOBKMU:
BnokupoBKa: HeT cBeTa; Pa36/1oKupoBKa: CUHUIA CBeT FopUT.

CBeToAuOAHBbIN KOHTpOnb KHomnka:
CUHMIA cBeT: CUHUIA CBeT BCerfa ropuUT; CNabblii cBeT: CUHUIA CBeT MUraeT; HeT CBeTa:

100/200 m Kabenb U HAMOTYMUK

Kabenb ncnonb3yeTca ANna NnoAKAKYeHNs ApoHa 1 nynbTa AUCTaHLNOHHOTO ynpaBneHns
HamoTynk ncnonb3yerca ona HaMOTKVI/pa?»MOTKI/I Kabens.

1

3

2

1. CoegnHuTENbHbIN Kabenb.
2. Kopnyc HamoT4mKa. 4 1

3. Kabenb.
4. CTpaxoBOYHOE KO/bLIO

* BHUMaHwe: * He MoMeLLainTe Kabeslb C OTKPbITbIM Pa3beMOM (He MOAKIIOYEHHbII) B
BOfY U He [JOMyCKaliTe NPonnBa XMUAKOCTER Ha Hero;
*nepep norpy)XeHnem NpoBepsTe, YTO YMIOTHUTENbHOE KOMbLO Ha
pasbeme kabens Lenoe, Npov3BeanTe 3aMeHy, eCiii OHO NMOBPEXAEHO
WAV OTCYTCTBYET.
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YcTaHOBKa U NOAK/OYEeHUe

(D 3arpy3ka npunoxeHus CHASING GO1

91

Mpunoxerne CHASING GO1 App:

OTcKaHupyiiTe cnegytolwmin QR-Koa nnm nocetTmTe
Be6-cainT I0S APP Store / Google Play / Chasing ans
ero 3arpysku. (4ns 10S 9.0 unu Hoeee / Android
Bepcun 4.4 unu Hoeee)

@ MNopkmounte ROV ¢ NyNbTOM AUCTAHLMOHHOIO YNpaBsieHns

a. BcTaBbTe ofiWH KoHell Coe IMHUTeNSA LWHypa B FHe3/jo CoeAUHUTENA Ny NibTa
AUCTaHLUMOHHOTO yMpaBleHUs.

b. 3ape3epBupyiiTe NofxoAsLLyO AJIMHY, MoBeCbTe NpsXKKy Ha CKoby MpsiXKU U
HaTSHUTe.

c. BcTaBbTe Apyroli KoHel, Coe AUHUTeNS WHypa B ROV.

d. HafleXXHo 3aTSIHUTe BpyU4Hylo 06a pa3beMa.

L

o 8 QG,
LB cDsp
=

*MpefynpeXpaeHue:Mepef NorpyXeHneM NpoBepbTe yMoTHUTe IbHoe KoJlbLo Ha
CoefiMHUTe e LWHypa. EC/IM oH oTCyTCTByeT WK NMoBpeXAeH,
cBoeBpeMeHHo 3aMeHUTe erlo.

© 3anyctuth (BKIIOUNTL) ROV

a. BKJIOYMTe KHoMKy NMUTaHUA NyfibTa AUCTaHUMOHHOIO
ynNpaBieHUs.

b. Yepe3 HeCKoJibKo CeKyHJ, Ha NyJibTe AUCTaHLNOHHOIO
yNpaBJieHUs 3aropUTCA UHAUKaTop, UHAUKaTop 5G unmn
2,4G 6y leT NoCTosIHHO MopeTb.

CBeToAMoAHble UHAUKaTopbl lpoHa Ha KopoTKoe BpeMs
6yyT MUraTb B ColpoBoXXeHUM AByx 3ByKoB
caMofpoBepKMW.

c. Mepep Norpy)eHneM NpoBepbTe BCe pa3beMbl U papbl U
pa36noKupyiTe ROV, Korfja BCe 6y fileT roToBo Mof,

O MoakniounTe NYNbT AUCTAHLMOHHOTO YNPABNeHUs K BalleMy
TenecpoHy/nnaHweTy

Cnocob 1: Mpamoe nogkoyeHune ¢ nomowbio USB-kabens

Bbl6epuTe NoAxoAALMiA Kabe b
ANS MynbTa AUCTaHUMOHHOTO
yfNpaBlieHUs B 3aBUCUMOCTU oT
TUNa Mo6uIbHoro yCTpoWCTBa. B
KOMM/eKT MNoCTaBKN BxoAAT LWHy p
C pa3beMoM Lightning
(«MoJiHUA»), WHyp micro-USB u
WHyp TYPE-C. MoAkntounTe KoHel}
Kab6e st C CUMBoJIoM Mo6UibHoro
TenegoHa K Mo6UNbHoMy
yCTpoMCTBYy.

A

MpuMeyYaHue: * PeKoMeHAyeTCA =
ucnonb3oBaTb 3ToT CMoCob NoAK/OYe HUSt Mo6UNbHoro TeNedoHa / NNaHLWeTa U NyNibTa
AVCTaHUMOHHoT0 yMNpaBeHUs.

* ECNU He yjaeTCSl yCTaHOBUTb Mo AKJIlOYeHMe, MoMNpobyiiTe oTKAOUNTb Wi-Fi 1
Mo6UIbHy 10 CeTb Ha BalueM Tesle(hoHe. ECNM Mo-MpeXXHeMy He yJiaeTcCsl, 3To MoXeT
6bITb NpobneMa CoBMeCTUMOCTH TeJle(hoHa/ NNaHLWeTa. BblbepuTe crocob

2 nopkntodeHue Wi-Fi. * MopT NyNbTa AUCTaHLMOHHOTO yNpaBieHUA TUMa «c» U
NoAK/NoYe HHble Kabe U MybTa AUCTaHLMOHHO O yMpaBlieHUsl He Moffie pXXMBalOT
3apAfKy.

Cnoco6 2: MoagkntoyeHue no Wi-Fi
a. Ha TenetoHe /nnaHweTe NepeiiaUTe B HaCTpoWku Wi-Fi.

b. MofoXxpauTe 5-10 ceKyHA, U CeTb Chasing_xxxx MoSIBUTCA KaK onNuus.
c. HaXkKMUTe, YTo6bl Mo AK/IOUUTLCA U BBeAUTe Naposib Wi-Fi: 12345678

Settings Wi-Fi
Wi-Fi

Chasing_xxxxx
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@ VHTepdelic npunoxeHns. BeegeHne

OTKpoOIiTe NPUNOXKEHNE N BOWANTE B KAMEPY, Bbl YBUAUTE B U306paXeHUe C Kamepsbl
APOHA B PeXMME PeanbHOro BpeMeHw.

General

Settings ™. Compass Signa!Strength
Return-—- = : : .-----Battery
7z i —
S O 1o 115 130 g 10 165 150 1 Wil (e 80% .
White
Live Stream o e ———BalancE
Loc
@ ot @ -—--Picture
Side . hrink Slow
Ment eo Motion
G/ B) Video
Temperature - Recording
Depth \ 74— Camera
3D Settings
Gesture GD -
Light
Angle---ooooooeeeen Unlock/[ock RbV Mode

* MpnmeyaHue: 1) nockonbKy APoH byaeT noakntoydatbest K Wi-Fi 2.4G no ymonyaHuto,
Bbl MOXETE nepekntounTbest Ha Wi-Fi 5G s 6onee BbICOKO CKOPOCTU COeANHEHUS.
(BkntounTe 5Ghz B HacTpoiikax gpoHa, Wi-Fi Mogynb fipoHa ByAeT aBToMaT14ecku
nepesanyLleH, 1 BaM MOXET NMOHaf06UTbCA MOBTOPHO NOAKMOUNTbCS K ero Wi-Fi
cetun);

2) Bbl MOXETe 03HaKOMUTbCS C JONONHNUTENbHbBIMU BUAEO-PYKOBOACTBAMY Ha
cTpaHuue https://www.chasing.com/, nnv xe obpaTuTbCs € N106LIMU BONpoOCcamu B
cnyxby noaAepxKu no agpecy support@chasing-innovation.com.

@ NorpyxeHune apoHa B BOAY

a. Bo3bMUTECH 32 Py4KM C 06€1X CTOPOH POHA 1 OCTOPOXKHO 6POCKLTE POH B BOAY;
6. pa3bnoKupyiTe ABMKUTENN /151 NOTPYIKEHNS;
B. PEKOMeHAyeTCsl, YTo6bl Fy61Ha Bogb! npesbilwana 1 metp.

CkauuBaHune Bupeo u poto

Mopkntountech K yctponctay no Wi-Fi

1) Ha TenedoHe / nnaHwere nepengute B
HacTponku Wi-Fi;

2) nogoxanTe 5-10 CeKyHA, 1 B CMUCKe BOCTYMNH
ceTell nosiBUTCs ceTb Chasing_xxxx;

3) HaXXMUWTE Ha Hee A/15 NOAKIOYEH NS 1 BBeAUTE |
naponb Wi-Fi: 12345678 A @

CkaymBaHue Ha TenecdoH/nnaHweTt S

1) OTkpowiTe npunoxeHue CHASING GO1,

HaXMuTe KHOMKy «<Meana» B npaBoM
HVDKHEM Yrily;

2) BblbepuTe BUAEO / HOTO, KOTOPOE BbI
XOTWTe CKavaTb. HaXKMuTe KHOMKY 3arpy3Kku
1 n306paxeHne byaet coxpaHeHO

HerocpefCcTBeHHO B hoToanbbom TenedoHa /
nnaHweTa (nanka 3arpysku). - =

CKayuMBaHuMe Ha KomnbloTep
(HOYTOYK MM KOMMbIOTEP, KOTOPbIV MOXET UCNob3oBaTh Wi-Fi)

1) OTkpoliTe Beb-6pay3ep v BBeamnTe IP-agpec:

192.168.1.88.
2) HaigmTe BMaeo / hoTo, KOTOPOE Bbl XOTUTE  Fiis o - o x
CKayaTb. HaxMITe Ha 3HAYOK 3arpy3Ku n Al e
COXpaHuTe, 3aTeM 1306paKeHNs, Kak
npaswuno, ByfyT COXpaHeHbl B Narnke 3arpysKu.
3) PekoMeHpyeTCs Ucnonb3oBaTh bpay3sep
Firefox nnu Google Chrome gns nyuweit
paboThl.
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KonupoBaHue ¢ KapTbl MaMATH
Micro SD

1) CHUMWTE KpbILWKY rHe3Aa SD-KapTbl
BpalUeHVeM NPOTHB YacOBOW CTPeNKu,
3aTeM CHUMUTE BOJOHENPOHMLLAeMYIO
PE3MHOBYIO 3arNyLIKY 1 aKKypaTHO
HaxXMuTe Ha SD-kapTy. M3BneknTe
SD-KapTy nocne Toro, Kak OHa OTLLEKHETCS
B pasbeme.

2) Cuntaiite SD-KapTy B KapTpuaepe 1
CKOMUpYWiTe N306paXeHs Ha KoMMbloTep.

3) BcTaBbTe SD-KkapTy 06paTHO B rHe30 SD-KapTbl Noc/e KonnpoBaHus
N306paXKeHNI, aKKypaTHO HaXMKTe, 4Tobbl ybegutbes, 4To SD-kapTa
3alle/IKHyNach B pasbeme, NoMecTuTe BOJOHENPOHULIaEMAs PE3VHOBYIO 3aryLLKY,
1 3aTIHWUTE KPbILLKY BPALLEHNEM MO YacoBOWi CTPesKe.

CHATMe n ycTaHOBKa
6aTapeu

© CHsTue:

1) MoBepHUTE pyyKm c 06enx CTOPOH Koprnyca Ha
90 ° B HanpaBneHUV HULWW; 9 T

2) CasuHbTe Nepekntoyatens (D BNEBO U NOTSAHUTE
6aTapeto BBEpX, yAepK1Bas KOpryc ApoHa @ ;
(MoXHO nocMOTpeTb yyebHoe BUAEO B CaTe
www.chasing.com )

3) AKKypaTHO MOTsiHMTE 3a Kopnyc 6aTapen 4Tobbl
BbITALMTb €ro.

@® YcTaHOBKa:

1) NMoBepHUTE pyyKM C 06erx CTOPOH Kopryca Ha w_| 7
90 ° B HanpaBneHUM OT HULLK;
2) AKKypaTHO ycTaHOBUTE Kopnyc 6aTapen no
HanpaBnsoLMM B 6aTapeiiHoM oTceke.
MoBepHUTE ero Ao wenyka, hukcaTopsl
3aLlenkHyTCs. S

* Mpepynpexpaexue:

1) Mepep n3BneYeHMeM nnm ycTaHoBKoW KapTbl Micro SD, noxanyincTa, BbiKioumnTe
nuTaHWe nynbTa AUCTaHLVOHHOIO YNPaBAEeHUA U BbITPUTE BOAY C APOHa.

2) MpoBepbTe YNIOTHUTEbHOE KOJbLO Ha WTeKkepe kabens, ybeanTech, 4To
YNAOTHUTENbHOE KOMbLO He byfleT CMeLLeHO 1V BbAaBNEHO Npy 3aTarnBaHum
pasbema. ECim OHO OTCYTCTBYET W/ MOBPEXAEHO, NMOXaNyiicTa, 3aMeHuTe ero.

HaBurauus

M2 nmeeT 8 gBUKMTENEN, KOTOPbIE MO3BO/ISIOT NMEPEMELLATLCS BO BCEX HAMPaBNEHMSX
(BBEpX, BHU3, BNIEBO 1 BMPABO, HAa3aj v BNeped, HaKIoH, MOBOPOT 1
naHopamrpoBaHue).No yMo4YaHWo UCMOMb3yeTcst 6a30BbIVi PEXMUM yNpaBieHus,
NOAXOASALLMI AN HaYMHAKOLWMX. HaBUraLms 1 AUCTaHLMOHHOE yrpaBieHne onmcaHsbl
HKe:

Mynst | MNynet | n
AMCTaHLMOHHOTO! Mosy AMCTaHLMOHHOTO ! 03y
ynpasneHus ApoHa ynpaeneHus ApoHa

Pblyar cneea

=

Pblyar cnesa MoBopoT BNeBO/BNpaBo

Bnepepn/Hasap

MNaHopamunpoBaHue
B/IEBO M BMpaBo

Pblyar cnpaBa

0y

Pblyar cnpaBa

BpalieHue: 4Tobbl
cnesa KONECUKo, 4To6bl cnpasa NOBEPHYTb
HacTpouTb APOH OTHOCUTENbHO

Yron KpeHa apoHa NpoAonLHON ocK pynoHa

£ N\ £ N\

&%

| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
i i
Ponnep | HaknoH: nosepHute Ponnep |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

Mpv HEO6XOAMMOCTU NONb30BATENM MOTYT MEPEKIOYATL PEXUMBI JIUTENbHbBIM
HaXkaTveM KHomMKuM «CopoC OAHOM KHOMKOM» Ha My/bTe AUCTaHLMOHHOTO YNpaBeHus.
Mpy NepeKYeHUN B paclIMpPEHHbI PEXMM, APOH NOy4aeT BO3SMOXHOCTb
ABUXEHNA BO BCeX HanpaBieHnax. PaCLLIVIpeHHbIDI PeXnM OCHOBaH Ha
nepcnekTBe OT NePBOro nLa.

* MpuMeyaHue: B 6a30BOM PeXMMe MaKCHMarbHbIN YroN TaHTaxa 1 KpeHa cocTaBseT
okono 80 rpagycos.
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PykoBopacTBO no 3apsagke

OB 1poH 1 nynbT ANCTaHLMOHHOTO yNipaBieHus
ApanTep (25,2 B, 2,9 A): 370 3apsijHOe YCTPOICTBO 3 B 1, KOTOPOE MOXET 3apsxaTb

97

APOH, Ny/bT

ANCTaHLMOHHOTO yrpaBeHus, 6aTapeto 0TAENbHO 1 3N1eKTPOHHYIO KaTyLKy,
KpacHbI MHAMKATOP YKa3blBaeT Ha 3apsiAKy, 3e/1eHbl MHAVKATOP yKa3biBaeT Ha

MONHYIO 3apsaaKy.

Cneundukauyus

ApoH

Pasmep 15X10,5X6,5 aroiMoB
Bec 4,5 kr

EMKOCTb aKkkymynsitopa 97,68 BT/4

Makc. ry6uHa norpyxeHus 100 meTpoB

Makc. ckopoCTb 1,5m/c (3y3na)

Bpems paboTbl OT akkymynsitopa

<4 yaca (B 3aBMCHMOCTI OT YCII0BMIA SKCMyaTaLmm)

Konnyectso unkos 3apsiga 6atapen

>300

TemnepaTypa akcnnyaTaumm -10°C - 45°C
ApanTep

[apameTpbl TOKa 2,9A/25,2B
Bpems 3apaakmn ApoHa 2,54aca
3apsfka nynbTa ynpaBneHus 2 yaca

Oatunk

MpocTtabunuzatop

TPexoceBoii rpoCKon, JaTHMK YCKOPEHSi, KoMnac

MorpewHocTb 4aT4mnKa ry6uHsl

<%0,25m

MorpewHocTb AaTyMKa TemnepaTypsl

<%2°C

I'Iyan OUNCTAaHUMOHHOTIO ynpaB/ieHUA

Pasmepsl

6,3X6,1X4,9 atoiimoB

Bec

EMKOCTb akkymynatopa

=
2500 MAY

Bpemsi paboTbl OT akKymynsTopa

26 4acoB (3aBWCHT OT YCNIOBMIA IKCMyaTaLmK)

BecrnpoBogHO pexiim

Wi-Fi

HDMI - BbIxog

1080P

TMN-C

Cesa3b no USB

XapaKTepucTUKNU CBETOAMOAHbIX (hOHapel

ApkocTb 2 x2000 ntomeH
Temnepatypa uBeTa 5000K-5500K
HpeKc usetonepedayn 85

3aTyxaHve Tpv pexvima
Kabenb 1 CMOTUYMK

Bepcusa Ha 100 M 1,8kr

Bepcus Ha 200 m 2,5Kkr
Kamepa

Twun ceHcopa CMOS
Pa3mep ceHcopa 123
[nacdparma F2.8
PoKyCHOe paccTosHne M

I1SO arana3oH 100-6400
Yron 063opa 150°

Makc. pa3pelueHvie n3obpaxeHus 12M (4000 3000)
Tunbl GaiinoB N306paxeHws JPEG/DNG

OBbIYHbIN PEXMM 3aMNCK BUAEO

UHD:3840*2160(4K) 30fps :
FHD:1920*1080(1080p) 30/60/120 k/c

PexuM 3anucy 3ame1eHHoro B1aeo

T20p: 8x (240 K/c) ; 1080p:4x (120 K/c)

PexkvM 3anvcu TaM-nanc 4K/1080p
Makc. 06beM BellaHus 60M
dopwmat BrAeo MP4

Mamatb SD KapTsl

64 I'6 (MakcrmanbHbI NoaAePKIMBAEMbI
pa3mep 512 16)
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O6cnyxmuBaHue 1 mepbl
NPeAoCTOPOIKHOCTH

@ Be3onacHocTb HaBUraLmm

R 2 (“p 330ft
Y N <& é N2

Hasurauusa B OTHOCKTENbHO Manoe konu4ecTeo MorpyxeHuve
OTKpbITOM MOpe npo3spayHas papuonomex unu He bonee,
B0f1a 6€3 NNOTHbIX CUrHanoBs ot deMm Ha 330 dyToB
BOAOpOC/EN pagapos

@ 3awuTa 6aTapen

A

s

(I

He ponyckaiite 3apsiguTe batapeto Korpa akkymynstop Paboyas
nosHOro paspsaa NpU AOCTYKEHUN He Vcnosib3yeTcs, TemnepaTgEa
6atapen 25% 3apspa coxpaHsiTe 3apsig Ha -10°C-60"C

ypoBHe 50%- 70% (-18 °F - 140 °F)

© Pa6oTa 3apspaHoro ycTpoiicTea

+ Vicnonb3yiiTe TONbKO OPUTMHANBHBIV aganTep Chasing.
+ KpacHblii MHAMKATOP 03Ha4aeT MAYLLMIA NPOLECC 3apsiAKU.
+ 3eNeHblii IHAMKATOP 03HAYaET MOTHOCTBIO 3aPSKEHHbIN aKKyMyNsITop.

O BuHTOBOI ABMXMTEND

a. He npukacaiiTeck k nponennepy ABMXUTENS;

6. He floMycKaiiTe paboTbl ABWKUTENS BHe BOAbI BO M36exaHUe ero neperpesa;

B. MOC/IE UCMO/b30BaHMs POHA B CONEHOM BOAE, MOMECTUTE €ro B NPeCHYI0 BOAY NPUMEPHO
Ha 1 4ac v BKOYUTE ero, AaB NopaboTaTb 10 MUHYT, YTOGbI MPOMBITH COflb, 3aTeM, NPOTPUTE BOAY
C KOpryCa MOMOTEHLEM.

e CoepuHUTENbHbIE pa3beMbl

Mepep norpyxeHnem nposepbTe pasbeMbl POHA U Kabensi, COXpaHsATe 1X CyXuM 1
4ncTbIM.CONb 1 BNara MOryT BbI3BaTb KOPPO3MKO pasbema. 06si3aTeNbHO MPOMOITE PO3ETKY
NPecHoON BOfO, €CN Ha UHTepdelice eCTb MSTHa OT BOfAbI, U MOCE OYNCTKM BbICyLIUTE
pasbembl.

@ YnnotHuTenbHOE KONbLO

+ Mepep NorpyxeHvem NpoBepbTe COCTOSIHMNE YNIOTHUTENbHbIX KONel, Ha pasbeme
kabens / pasbeme 6aTapen / cnote microSD- KapTbl, U NPOV3BEANTE UX 3aMeHY, €C/IN OHK
OTCYTCTBYIOT W MOBPEXAEHbI.

+ PeKoMeHayeTcst CMa3biBaThb YMIOTHUTENIbHOE KOMbLO Ha pa3beMe nHTepdeiica ans
TEXHUYECKOro 06CNYXMBaHWUS Kax bl pas, koraa 6atapeliHblii Moaynb 1 KapTa
microSD-kapTa U3BneKalTCs 1 yCTaHaBNIUBAIOTCS.

Mpoyee

=

. He Brntovaiite cBeToanoaHble hoHapw nepes norpyxeHnem, 4Tobbl n36exaTb Ux
NoBpexXaeHui.

. Mocne akcnnyaTaumm NpoBepbTe, He 3a610KMPOBaHbI 1K MPonenaepb 4BmkuTenen
13-3a BOAOPOC/EN UM APYrMX MOCTOPOHHMX O6BEKTOB, MPOMOITE APOH NPECHO
BO/IOW, @ 3aTeM BbICYLUMTE W NONOXKUTE 06PATHO B YNAKOBOYHYIO KOPOOKY.

. [lyNbT AUCTAHLIMOHHOIO YNpaBeH s HeNb3st MbITb BOZOI, NOXanyncTa, NpoTpute
€ro nosoTeHLeM.

. KonbLo Ha Topue 6aTapen MOXHO UCNO/b30BaTh TONbKO ANs N3BNEYEHNS
6aTapeu, a He 4N NOAbEMA BCEro A4POHa, B NPOTUBHOM C/ly4ae 3T0 MOXeT
noBpeanTb APOH.

5. He knaguTe Tsokenble NpeaMeTbl Ha APOH UKW aKceccyapbl, 4Tobbl N36exaTb Ux

BO3MOXHOTO NOBPEXAEHMS.

6. /llogn B BO3pacTe A0 16 neT MOryT MCNob30BaThb 3TOT POH TOIbKO NOJ,

HabnoaeHeM B3pOCbIX.

Ecnv npunbop He ncnonbayeTcs, Noxanyiicra, He NofiBepraiTe ApoH u

akceccyapbl BO3[1€ICTBUIO COMTHEYHOrO CBETA. XpaHUTe ero B NPoXNaHOM MecTe

WAV B CneumnanbHoi kopobke.

. Xnop nnv gpyrue xuMmyeckue BeLecTsa MoryT paspywinTb Chasing M2. He
ncnonb3ynTe ero B 6acceiite, eCnv BOAa COAEPKMUT BbICOKUIA YPOBEHB X/10pa.

. Mepep n3BneyeHnem 6aTapeiHoro otTceka HEOBXOAMMO Pa3bNoKMPOBaTL 3aMOK
6aTapeiiHoro oTceka, B NPOTUBHOM Cy4ae He MOXeT 6bITb rapaHTUPOBAH WCKYCCTBEHHbIN
yu.l,ep6, BbI3EaHHhIﬁ HaCU/IbCTBEHHbIM U3BNEYEHUEM.
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Moppepxka

Ecrnu y Bac ecTb kakue-nm6o Bompockl UIn TeXHUYEeCkue npobremsbl, noxanyicTa, oTrpaBbTe
3MEeKTPOHHOE NMUCbMO, YTOBbI CBSA3aTbCSA C HAMU MOCHe MPOAAXM UMM CBSXKMTECH C HAaMK Yepes
cnyx6y noaaepxku ocrumanbHOro canta.

Moaaepxka ouLmansHOro cavta nocne nNpoaaxu:

https://www.chasing.com/ >> CesixuTecb ¢ HaMmu>>OHnanH-cryx6a NoAAepPXKKN KIMEHTOB>>
Haxmute 3gech

Anpec anekTPOHHOW NOYThI NOCNe NPoAaXu:

support01@chasing-innovation.com-Espona

support02@chasing-innovation.com-- Asusi u OkeaHus
support03@chasing-innovation.com--CesepHas u lOxHas Amepuka n Adpuka

CHASING

[laHHoe pyKOBOACTBO MOXET BbITb 0GHOBNEHO 6€3 NpeABapUTENbHOMO YBEAOMIEHNS.
Bbl MOXeTe NpoBepuTb NMOCIEAHIOK BEPCUIO HA OPULIMATBHOM CailTe MorpyxaeMoro
annapar:https://www.chasing.com
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