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Carefully read this entire document and all safe and lawful practices provided
before use.
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Bitte lies vor dem ersten Gebrauch dieses gesamte Dokument und alle sicheren
und rechtméBigen Praktiken sorgfaltig durch.

Antes de usar el producto, lea atentamente este documento al completo y
todas las practicas de seguridad y legales proporcionadas.

Veuillez lire attentivement ce document dans son intégralité, ainsi que toutes
les pratiques sécuritaires et 1égales avant I'utilisation.

Prima dell'utilizzo, leggere con attenzione I'intero documento e tutte le pratiche
sicure e legali fornite.

Lees voér gebruik dit hele document zorgvuldig door, evenals alle veilige en
wettelijke praktijken.

Leia atentamente este documento na integra e todas as préaticas seguras e
legais indicadas antes de utilizar o produto.

Leia com ateng&o este documento por inteiro e todas as praticas seguras e
legais fornecidas antes do uso.
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Lieferumfang DJI LIDAR Range Finder (RS)
Contenido del embalaje DJI LIDAR £=<5ilIESS (RS)
DJI LIDAR 3545 (RS)

Contenu de I'emballage
Contenuto della confezione

DJI LIDAR L2774 >4 — (RS)
DJI LIDAR 742|587 (RS)

In de doos DJI LIDAR-Entfernungsmesser (RS)
Incluido na embalagem Telémetro LIDAR DJI (RS)

Incluido na embalagem DJI Télémetre LIDAR (RS)

KomnnexT nocTasku Rilevatore di distanza DJI LIDAR (RS)

DJI LiDAR afstandsmeter (RS)

Sensor telemétrico DJI LIDAR (RS)

DJI LIDAR Localizador de intervalo (RS )
JNazepHbint panbHomep nnaap DJI (RS)
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LiDAR Range Finder Control Cable
(USB-C, 30cm)

LIDAR {lliE2s 545 (USB-C, 30cm)
LIDAR fIBBEE 4R (USB-C, 30cm)
LDAR LY 774 V8 — ity —7 11
(USB-C. 30cm)

LIDAR 72|587| Hlof 7jol=

(USB-C, 30 cm)
LIDAR-Entfernungsmesser
Steuerungskabel

(USB-C, 30 cm)

Cable de control del telémetro LIDAR
(USB-C, 30 cm)

Cable de controle Télémétre laser LIDAR
(USB-C, 30 cm)

Cavo di controllo del Rilevatore di distanza
LIDAR (USB-C, 30 cm)

Bedieningskabel LIDAR-afstandsmeter
(USB-C, 30 cm)

Cabo de controle do Sensor telemétrico
LIDAR (USB-C, 30 cm)

Cabo de controlo do telémetro LIDAR
(USB-C, 30 cm)

Kabenb yrnpasneHus fansHoMepom
vpapa

(USB-C, 30 om)

Multi-Camera Control Cable
(USB-C, 30 cm)

BRI (USB-C, 30cm)
1E#I=EI4 (USB-C, 30cm)
RIVFAASHIE T —T )V
(USB-C. 30 cm)

ZE| Ftoij2t Hlof Hlol=

(USB-C, 30cm)
Multti-Kamera-Kontrollkabel

(USB-C, 30 cm)

Cable de control multicémara
(USB-C, 30 cm)

Céble de contréle multi-caméras
(USB-C 30 cm)

Cavo di controllo multicamera
(USB-C, 30 cm)
Multi-camerabedieningskabel
(USB-C, 30 cm)

Cabo de controle para varias cameras
(USB-C, 30 cm)

Cabo de controlo de varias camaras
(USB-C, 30 cm)

Kabenb 415 ynpasieH1s Kamepami
(USB-C, 30 cv)
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Introduction

DJI™ LIDAR Range Finder with LIDAR focus technology features a built-in camera
with an equivalent focal length of 30 mm. Autofocus for manual lenses is available
when used with DJI RS 3 Pro and the DJI RS Focus Motor. In addition, ActiveTrack
Pro and autofocus can be used simultaneously.

Overview

o~ o

. Function Button

Press once to switch lens profile. Press twice to initiate focus motor calibration
Press and hold to enter sleep mode during usage. Press again to exit sleep mode.
AF/MF Button

Press once to switch between manual and auto focus.

n
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Status Indicators
Indicates C1, C2, or C3 lens profile is in use when C1, C2, or C3 is on. Refer to
the table below for more information.

Blinking Pattern Descriptions
Solid green AF mode
Blinks green twice Lens not calibrated
Solid red MF mode
Off Sleep mode
Blinks red twice Focus motor not calibrated
Blinks red Firmware updating
4. Lock Knob

Tighten the lock knob after attaching the LIDAR Range Finder to a camera
5. 1/4"-20 Thread to Cold Shoe Adapter
Attach the LIDAR Range Finder to the hot shoe of a camera.
6. Heat Dissipation Slot
DO NOT obstruct the slot during use
7. Firmware Update Port (USB-C)
Connect the LIDAR Range Finder to a computer when updating firmware.
8. Power and Communication Port (USB-C)
Connect the LiDAR Range Finder to the power and communication port of
DJI RS 3 Pro for power and data transfer.
9. Visible Light Camera
10. LIDAR Camera



11. Heat Dissipation Slot
DO NOT obstruct the slot during use.

Used with DJI RS 3 Pro

. Attach the LiDAR Range Finder to the hot shoe of the camera and tighten the lock
knob. (Figure A)

. Connect the power and communication port of the LIDAR Range Finder to the
video transmission/LIDAR Range Finder port of DJI RS 3 Pro using the multi-
camera control cable provided. (Figure B)

N

w

. The LIDAR Range Finder is powered by DJI RS 3 Pro and turns on after the gimbal
has power. The visible light camera view (not the view of the attached camera)
displays on the touchscreen of the gimbal.

« The 1/4”-20 thread to cold shoe adapter can be detached. The user can
also attach the LIDAR Range Finder to a camera cage via the 1/4"-20
screw.

« If the camera view on the touchscreen is blurred, use the LIDAR Range
Finder control cable instead of the multi-camera control cable to obtain a
clear camera view. Note: the end with the shorter part of the cable should be
connected to the power and communication port of the LIDAR Range Finder,
the longer part of the cable should be connected to the video transmission/
LIDAR Range Finder port of DJI RS 3 Pro.

LiDAR Settings

Lens Profile
Tap Lens Profile to calibrate the lens, autofocus can be used after calibration

« During camera lens calibration, it is recommended to shoot as few
subjects as possible. The subject should be a person or flat surface with
discernible features (such as a picture on the wall). The accuracy of the
lens calibration will affect the autofocus performance.

« The lens parameters will be stored in the focus motor after calibration.
Only focus motor calibration is required after choosing the lens profile.
There is no need to calibrate the lens again.

Steps:

. Set the function of the front dial for the gimbal to Focus Motor. Power on DJI RS 3
Pro, swipe up from the bottom of the touchscreen, and tap Dial Function. Scroll to
select Focus Motor.

< Dial Functions.

A Focus Motor

(3 Facus/Zoom

® 150

2. Tap < and swipe down from the top of the touchscreen to return to the homepage.



Swipe right from the left of the touchscreen to enter the LIDAR page. Tap the icon
on the bottom right corner of the touchscreen to enter LIDAR settings.

< LDARSettings

Lens Profile >

Installation Distance  75mm>

AF Tracking Sensibilty >

3. Tap Lens profile. Tap + and tap Set, then tap +/- or drag the bar to input focal
length.
Lens Profile Focal Length
24mm
Set

Focal length

~

. Tap < and then tap Start Motor Calibration. The focus motor will begin to rotate
when calibrating. Tap Confirm when the calibration is complete.

Lens Profile

24mm

Focal Lengh

Start Motor Calibration

Power on the attached camera before calibrating the lens. Focus on a subject in
the center of the camera view that is approx. 1 m (0.7 m to 1.2 m) away. A white
box will appear on the subject. Check if the subject is in focus on the attached
camera view (not the touchscreen). Adjust the front dial of the gimbal until the
subject is in focus and tap Confirm.

o

Repeat the previous step with a subject that is approx. 4 m (3.5 m to 4.7 m)
away.

3
g
L

Focus on object 1m away. Make sure the subject
and rotate front dial within focus point s clear

Lens profile is complete after the lens calibration has been completed. DJI RS 3 Pro
supports up to three lens profiles. The indicator light of C1, C2, and C3 turn on to
indicate which lens profile is applied.

For the existing lens profile, delete the lens profile and recalibrate the lens if autofocus
is inaccurate. Motor calibration is needed if the endpoint of the focus motor is
changed due to the mounting position being changed. Tap Motor Calibration or press
the Function button twice to start calibration.



Non-Calibration Lenses

LIDAR Range Finder can be used with specific lenses, which do not require calibration.
Refer to the DJI LIDAR Range Finder product page on the official DJI website for
supported lenses. Connect the data port of the lens to the USB-C port of the focus
motor using the camera cable provided.

Installation Distance

The installation distance is defined as the distance between the focus plane of the
camera and the LIDAR Range Finder. The default distance is 75 mm, which is the
length of the LIDAR Range Finder mounting bracket plus the length of the LIDAR
Range Finder. Fine-tune the value to improve the auto focus accuracy. When
mounting the LIDAR Range Finder to other positions, such as the top of the camera
lens, adjust the distance to compensate for errors.

AF Tracking Sensibility Settings
Supports 5 levels. Level 1 offers the slowest change in focus. Level 5 offers the fastest
change in focus.

ActiveTrack Settings

ActiveTrack Speed: Indicates the speed of the gimbal when using ActiveTrack. Select
from Slow, Medium, and Fast settings.

Tilt Follow Switch: Enable or disable tilt follow as needed. The tilt axis follows gimbal
movements when turned on.

Autofocus

Autofocus can be used after the lens profile is completed.

Focus Mode
Tap the bottom left corner icon to switch between Wide and Spot modes.

In Wide mode, the LIDAR Range Finder automatically recognizes people in the
camera view and focuses on the people nearest to the center. A white box appears
on the person selected. Adjusting the front dial of the gimbal can switch the subject
and lock into focus. A yellow box will appear on the locked subject.

In Spot mode, the LIDAR Range Finder will focus on the subject inside the focus box.
Drag the box or tap a subject to use autofocus.



Using ActiveTrack Pro

In Wide mode, press the trigger of the gimbal to enable ActiveTrack when a subject is
selected. The box turns green, which indicates that ActiveTrack is enabled.

Use the control stick to adjust the frame. If the frame turns red, the subject is lost.
Press once on the trigger to exit ActiveTrack, press twice on the trigger to exit
ActiveTrack and recenter. The frame turns white to indicate that ActiveTrack is
disabled.

AF/MF Mode

Press once on the AF/MF Switch or the M button of the gimbal to switch between
auto focus and manual focus. Note that the M button function should be set prior
to LIDAR AF/MF. In Manual focus mode, adjust the front dial to focus. Half press the
camera control button of the gimbal to focus each time.

+ DO NOT use corrosive organic solvents such as alcohol wipes to clean the
lens of the LIDAR Range Finder.

« Make sure the LIDAR cameras are not blocked. Otherwise, the autofocus will
be inaccurate.

Using LiDAR Range Finder Only
Follow the steps below to use the LIDAR Range Finder without DJI RS 3 Pro:

. Calibrate the lens via DJI RS 3 Pro, the camera parameter will be stored in the
focus motor.

N

Attach the LIDAR Range Finder and focus motor to the camera, and then connect
the power and communication port of the LIDAR Range Finder and one of the
USB-C ports of the focus motor using the multi-camera control cable. Connect an
external power supply (7 to 16 V) to the other USB-C port of the focus motor to
power the LIDAR Range Finder and focus motor. (Figure C)

@

Power on the external power supply, and then press twice on the Function button
to start motor calibration. Press the AF/MF button to switch the focus mode to
auto focus, the indicator glows solid green indicating auto focus is available.

Firmware Update

Update the LIDAR Range Finder firmware via DJI Assistant 2 (Ronin Series).
It is recommended to update the firmware for the LIDAR Range Finder when
connected to DJI RS 3 Pro.

. Launch DJI Assistant 2 (Ronin Series) and log in with a DJI account.

Connect the firmware update port to a computer using a USB-C cable.
Click DJI LIDAR Range Finder and then click Update.

Select the firmware version.

o » 0N

DJI Assistant 2 (Ronin Series) will download and update the frmware automatically.

« Do not disconnect from the internet while updating firmware. Otherwise, the
update will fail.




Specifications

Cold Shoe

1/4"-20 Mounting Hole

Firmware Update Port (USB-C)

Power and Communication Port (USB-C)

Accessory Port

Resolution: 448 x 298 on the RS touchscreen
FOV: 57.4° (horizontal), 44.6° (vertical), 70.1° (diagonal)
Frame Rate: 30fps

Image Sensor

Focal Length: 30mm equivalent

Resolution: 240x180

Sensing Range: 0.5 to 14 m (in environments with a
brightness level of 80,000 lux or below)

ToF Sensor FOV: 57.4° (horizontal), 44.6° (vertical), 70.1° (diagonal)
Frequency: 25 Hz

Focal Length: 30mm equivalent

Distance Error: 1%

Frequency: 30 Hz

Tracking Subjects: Can recognize up to five subjects at the

Machine Learning )
same time, and choose one to follow

Smart Object Identification: Human face, head, and body

Power Consumption: 6.8 W
Input: 7 to 16 V

Electrical Properties

O i
peraiing 20° 10 45° G (-4° 10 113° F)
Temperature
Dimensions: 66x57x24 mm (LxWxH)
Mechanical Weight: Approx. 130 g (0.28 os)
ight: Approx. .
Properties 9 PP 9

Mounting Plate Height: 30 mm

DUI™ LIDAR £ M BE3E SRAOLIRAE IR, MBS RAEEE 30 mm Bk, B
DJI RS 3 Pro =& DJI RS IREEFINEM, AISLIFahinkA0BaniReE,; SFeag
BRBE Pro Thae, TEERNIRERIEIRTEIRS BRI TESRLIRME .
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< LiDARSettings

Lens Profile >
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Einfiihrung

Der DJI™ LIDAR-Entfernungsmesser mit LIDAR-Fokus-Technologie bietet eine
integrierte Kamera mit einer &quivalenten Brennweite von 30 mm. Autofokus fir
manuelle Objektive ist in Verbindung mit DJI RS 3 Pro und dem DJI RS Fokusmotor
erhéltlich. Zudem kénnen ActiveTrack Pro und Autofokus simultan verwendet werden.

Ubersicht

o~ o

1. Funktionstaste
Driicke einmal, um das Objektivprofil zu wechseln. Driicke zweimal, um die
Fokusmotor-Kalibrierung zu initiieren. Driicke und halte gedriickt, um wahrend der
Nutzung in den Ruhemodus zu gehen. Drlicke erneut, um den Ruhemodus zu
verlassen.

. AF/MF-Taste
Drticke einmal, um zwischen manuellem und automatischem Fokus zu wechseln

N

w

. Statusanzeige
Zeigt bei Aktivierung das jeweilige Objektivprofil: C1, C2 oder C3. Weitere
Informationen findest du in der nachstehenden Tabelle.

Blinkendes Anzeigemuster Beschreibung

Leuchtet kontinuierlich griin AF-Modus

Blinkt zweimal griin Objektiv nicht kalibriert
Leuchtet kontinuierlich rot MF-Modus

Aus Ruhemodus

Blinkt zweimal rot Fokusmotor nicht kalibriert
Blinkt rot Firmware wird aktualisiert

>

Feststellrddchen
Zieh das Feststellrddchen fest nachdem der LIDAR-Entfernungsmesser an einer
Kamera befestigt wurde.

o

. 1/4”-20-Gewinde auf Zubehérschuhadapter
Befestige den LIDAR-Entfernungsmesser am Blitzschuh einer Kamera.

=3

. Offnung fiir Warmeabfuhr
Blockiere wahrend der Nutzung NICHT die Offnung fiir Warmeabfuhr.

~

. Anschluss zur Firmware-Aktualisierung (USB-C)
Verbinde den LiDAR-Entfernungsmesser zum Aktualisieren der Firmware mit einem
Computer.

©

Strom- und Kommunikationsanschluss (USB-C)

Verbinde den LiDAR-Entfernungsmesser mit dem Strom- und Kommunikation-
sanschluss von DJI RS 3 Pro, um die Stromversorgung und die DatenUibertragung
zu gewahrleisten.



9. RGB-Kamera
10. LiDAR-Kamera
11. Offnung fur Warmeabfuhr
Blockiere wahrend der Nutzung NICHT die Offnung fiir Warmeabfuhr.

Mit DJI RS 3 Pro verwenden

. Verbinde den LiDAR-Entfernungsmesser mit dem Blitzschuh der Kamera und zieh
das Feststellradchen fest. (Abbildung A)

N

Verbinde den Strom- und Kommunikationsanschluss des LIDAR-Entfernungsmessers
Uber das mitgelieferte Multikamera-Steuerkabel mit dem Videoubertragungs-/
LiDAR-Entfernungsmesser-Anschluss des DJI RS 3 Pro. (Abbildung B)

@

Der LIDAR-Entfernungsmesser erhélt seine Energie vom DJI RS 3 Pro und wird
aktiviert, sobald der Gimbal mit Strom versorgt wird. Die RGB-Kameraansicht
(d. h. nicht die Ansicht der verbundenen Kamera) wird auf dem Touchscreen des
Gimbals angezeigt.

A « Der 1/4”-20-Gewinde auf Zubehorschuhadapter lasst sich entfernen. Man
kann den LIDAR-Entfernungsmesser auch Uber die 1/4”-20-Schraube am
Kameragehéuse befestigen.

«Wenn die Kameraansicht auf dem Touchscreen unscharf erscheint,
verwende das Steuerkabel des LiDAR-Entfernungsmessers statt des
Multikamera-Steuerkabels, um eine klare Kameraansicht zu erhalten.
Hinweis: Das Ende mit dem kiirzeren Teil des Kabels sollte mit dem Strom-
und Kommunikationsanschluss des LIDAR-Entfernungsmessers verbunden
werden, der langere Teil des Kabels sollte mit dem VideoUbertragungs-/
LiDAR-Entfernungsmesser-Anschluss des DJI RS 3 Pro verbunden werden.

LiDAR-Einstellungen

Objektivprofil

Tippe das Objektivprofil an, um das Objektiv zu kalibrieren. Der Autofokus kann nach
der Kalibrierung verwendet werden.

« Es ist empfehlenswert, das Kameraobjektiv bei der Aufnahme von méglichst
wenigen Motiven zu kalibrieren. Beim Motiv sollte es sich um eine Person
oder eine ebene Flache mit erkennbaren Merkmalen (beispielsweise einem
Bild an einer Wand) handeln. Die Genauigkeit der Objektivkalibrierung wirkt
sich auf die Autofokusleistung aus.

« Die Objektivparameter werden nach der Kalibrierung im Fokusmotor
gespeichert. Nach dem Auswahlen des Objektivprofils ist lediglich die
Fokusmotor-Kalibrierung erforderlich. Es ist nicht erforderlich, das Objektiv
erneut zu kalibrieren.

Vorgehensweise:

1. Stelle die Funktion des Frontradchens beim Gimbal auf ,Fokusmotor” ein. Schalte
den DJI RS 3 Pro ein, wische auf dem Touchscreen von unten nach oben, und
tippe ,Radfunktion“ an. Scrolle, um ,Fokusmotor* auszuwahlen.
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< DialFunctions

N Focus Motor

(3 Focus/zoom

® IS0

2. Tippe auf < und streiche auf dem Touchscreen von oben nach unten, um zur
Startseite zurlickzukehren. Streiche auf dem Touchscreen von links nach rechts,
um auf die Seite ,LiDAR* zu gelangen. Tippe auf das Symbol in der unteren
rechten Ecke des Touchscreens, um in die Einstellungen flir LIDAR zu gelangen.

< LiDARSettings

Lens Profile >
Installation Distance ~75mm.>

AFTracking Sensibility >

3. Tippe auf das Objektivprofil. Tippe auf + und auf ,Einstellen”. Tippe dann auf
+/- oder zieh die Leiste, um die Brennweite einzustellen.

Lens Profile Focal Length

Set 24mm

Focal length

4. Tippe auf < und tippe dann auf ,Motorkalibrierung starten®. Der Fokusmotor
beginnt, sich beim Kalibrieren zu drehen. Tippe auf ,Bestéatigen®, sobald die
Kalibrierung abgeschlossen ist.

Lens Profile

24mm

Facal Lengh

Start Motor Calibration

Schalte die angeschlossene Kamera vor dem Kalibrieren des Objektivs ein.
Fokussiere ein Motiv in der Mitte der Kameraansicht, das ungeféhr 1 m (zwischen
0,7 und 1,2 m) entfernt ist. Ein weiBes Feld wird auf dem Motiv angezeigt.
Uberprife, ob sich das Motiv auf der angeschlossenen Kamera (also nicht auf dem
Touchscreen) im Fokus befindet. Drehe am Frontradchen des Gimbals, bis das
Motiv scharf eingestellt ist, und tippe dann auf ,Bestétigen*.

o

Wiederhole den vorherigen Schritt mit einem Motiv, das ungefahr 4 m (3,5 bis 4,7 m)
entfernt ist.



Focus on object 1m away. Make sure the subject
and rotate front dial within focus point s clear

Das Objektivprofil ist vollstandig, sobald die Objektivkalibrierung abgeschlossen
wurde. DJI RS 3 Pro unterstlitzt bis zu drei Objektivprofile. Die Statusbeleuchtung
von C1, C2 und C3 wird eingeschaltet, um anzuzeigen, welches Objektivprofil
angewendet wird.

Wenn bereits ein Objektivprofil vorhanden und der Autofokus ungenau ist, l6sche das
Objektivprofil und kalibriere das Objektiv erneut. Die Motorkalibrierung ist erforderlich,
wenn der Endpunkt des Fokusmotors aufgrund einer neuen Befestigungsposition
veréndert wurde. Tippe auf ,Motorkalibrierung” oder driicke die Funktionstaste zwei
Mal, um mit der Kalibrierung zu beginnen.

Obijektive, die keine Kalibrierung benotigen

Der LIDAR-Entfernungsmesser kann mit speziellen Objektiven verwendet werden, die
keine Kalibrierung benétigen. Die kompatiblen Objektive findest du auf der offiziellen
Webseite von DJI auf der Produktseite des DJI LIDAR-Entfernungsmessers. Verbinde
den Datenanschluss des Objektivs tber das mitgelieferte Kamerakabel mit dem USB-
C-Anschluss des Fokusmotors.

Installationsdistanz

Die Installationsdistanz wird als Fokusebene der Kamera und des LiDAR-
Entfernungsmessers definiert. Die Standarddistanz betragt 75 mm. Hierbei handelt es
sich um die Lange der LiDAR-Entfernungsmesser-Montagehalterung plus der Lange
des LIDAR-Entfernungsmessers. Stimme den Wert genau ab, um die Autofokus-
Genauigkeit zu verbessern. Wenn du den LiIDAR-Entfernungsmesser woanders
(beispielsweise auf dem Kameraobjektiv) befestigst, passe die Distanz an, um Fehler
zu kompensieren.

AF-Tracking-Empfindlichkeit einstellen
Es gibt 5 Stufen wobei 1 die langsamste und 5 die schnellste Fokusanderung angibt.

Einstellungen von ActiveTrack

ActiveTrack-Geschwindigkeit: Gibt die Geschwindigkeit des Gimbals an, wenn
ActiveTrack verwendet wird. Wahle unter den Einstellungen ,Langsam*, ,Mittel“ und
»Schnell* aus.

Schalter fur Folgen mit Neigen: Aktiviere oder deaktiviere ,Folgen mit Neigen® je nach
Bedarf. Wenn aktiviert, folgt die Neigeachse den Gimbal-Bewegungen.

Autofokus

Der Autofokus kann verwendet werden, nachdem das Objektivprofil erstellt wurde.
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Fokusmodus
Tippe in der unteren linken Ecke auf das Symbol, um zwischen dem Weitwinkel-
Modus und dem Spot-Modus umzuschalten.

a ||
Im Weitwinkel-Modus erkennt der LIDAR-Entfernungsmesser automatisch Personen in
der Kameraansicht und fokussiert auf Personen, die der Bildmitte am n&chsten sind.
Bei den ausgewahlten Personen wird ein weiBes Feld angezeigt. Durch Anpassen des

Frontradchens am Gimbal I&sst sich das Motiv &ndern und der Fokus festlegen. Auf
dem festgelegten Motiv wird ein gelbes Feld angezeigt.

Im Spot-Modus fokussiert der LIDAR-Entfernungsmesser auf das Motiv im
Fokussierfeld. Man kann das Feld ziehen oder ein Motiv antippen, um den Autofokus
zu verwenden.

ActiveTrack Pro verwenden

Driicke im Weitwinkel-Modus den Ausléser des Gimbals, um ActiveTrack bei
ausgewdahltem Motiv zu aktivieren. Das Feld wird griin, woran man sieht, dass
ActiveTrack aktiviert ist.

Verwende den SteuerknUppel, um den Bildausschnitt anzupassen. Wenn der Rahmen
rot wird, ist das Motiv verloren gegangen. Driicke den Ausldser einmal, um ActiveTrack
zu verlassen, driicke zweimal, um ActiveTrack zu verlassen und neu zu zentrieren. Der
Bildausschnitt wird weiB, um zu zeigen, dass ActiveTrack deaktiviert ist.

AF/MF-Modus

Driicke einmal den AF/MF-Schalter oder die M-Taste des Gimbals, um zwischen
Autofokus und manuellem Fokus umzuschalten. Beachte, dass die M-Taste vor
LIiDAR-AF/MF eingestellt werden muss. Passe im Modus flr manuellen Fokus das
Frontradchen an, um zu fokussieren. Driicke die Kamerasteuerungs-Taste des
Gimbals halb, um jedes Mal zu fokussieren.

A « Verwende KEINE atzenden organischen Losungsmittel wie z. B. Alkohol-
Reinigungsttcher, um das Objektiv des LIDAR-Entfernungsmessers zu
reinigen.

« Achte darauf, dass die LIDAR-Kameras nicht blockiert sind. Sonst ist der
Autofokus ungenau.

LiDAR-Entfernungsmesser alleine verwenden

Folge diesen Schritten, um den LiDAR-Entfernungsmesser ohne DJI RS 3 Pro zu
verwenden:

1. Wenn du das Objektiv tber DJI RS 3 Pro kalibrierst, wird der Kameraparameter im
Fokusmotor gespeichert.

2. Befestige den LIDAR-Entfernungsmesser und den Fokusmotor an der Kamera
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und verbinde dann Uber das Multikamera-Steuerkabel den Strom- und
Kommunikationsanschluss des LiIDAR-Entfernungsmessers mit einem USB-C-
Anschluss des Fokusmotors. Verbinde eine externe Stromversorgung mit dem
anderen USB-C-Anschluss des Fokusmotors, um den LIDAR-Entfernungsmesser
und den Fokusmotor mit Strom zu versorgen. (Abbildung C)

@

Schalte die externe Stromversorgung ein und drlicke dann zweimal auf die
Funktionstaste, um die Motorkalibrierung zu starten. Dricke die AF/MF-Taste,
um den Fokusmodus auf Autofokus umzuschalten. Die LED-Anzeige leuchtet
kontinuierlich griin, was bedeutet, dass der Autofokus verflgbar ist.

Firmware-Aktualisierung

Aktualisiere die LIDAR-Entfernungsmesser-Firmware ber DJI Assistant 2 (fur
Ronin). Es ist empfehlenswert, die Firmware fir den LIDAR-Entfernungsmesser zu
aktualisieren, wenn er mit DJI RS 3 Pro verbunden ist.

. Starte DJI Assistant 2 (Ronin Serie) und melde dich mit einem DJI-Konto an.

I

Verbinde den Anschluss flir die Firmware-Aktualisierung tber ein USB-C-Kabel mit
einem Computer.

@

Klicke auf DJI LIiDAR-Entfernungsmesser und dann auf ,Aktualisieren®.

>

Wahle die Firmware-Version.

o

DJI Assistant 2 (Ronin Serie) ladt die Firmware automatisch herunter und aktualisiert
sie.

« Trenne die Internetverbindung nicht, wéahrend du die Firmware aktualisierst.
Andernfalls schlagt das Aktualisieren fehl.

Technische Daten

Zubehorschuh
1/4"-20 Gewindebohrung
Anschluss zur Firmware-Aktualisierung (USB-C)

Zubehoranschluss

Strom- und Kommunikationsanschluss (USB-C)

Aufldsung: 448 x 298 auf dem RS-Touchscreen

Sichtfeld: 57,4° (horizontal), 44,6° (vertikal), 70,1° (diagonal)
Bildrate: 30 fps

Aquivalente Brennweite: 30 mm

Auflésung: 240x180

Erfassungsbereich: 0,5 bis 14 m (In Umgebungen mit
80.000 Lux oder weniger Helligkeit)

TOF-Sensor Sichtfeld: 57,4° (horizontal), 44,6° (vertikal), 70,1° (diagonal)
Frequenz: 25 Hz

Kamerasensor

Aquivalente Brennweite: 30 mm

Entfernungsfehler: 1 %
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Frequenz: 30 Hz

Verfolgung von Motiven: Kann bis zu fiinf Motive gleichzeitig
Maschinelles Lernen |erkennen und eines auswahlen, das verfolgt werden soll.

Intelligente Objektidentifikation: Menschliches Gesicht, Kopf

und Korper
Elektrische Leistungsaufnahme: 6,8 W
Eigenschaften Eingang: 7 bis 16 V/

Betriebstemperatur  |-20 °C bis 45 °C

Abmessungen: 66 x 57 x 24 mm (LxBxH)
Gewicht: Ca. 130 g
Hohe der Montageplatte: 30 mm

Mechanische
Eigenschaften

Introduccién

El telémetro LIDAR DJI™, con tecnologia de enfoque LiDAR, cuenta con una
cémara integrada con una distancia focal equivalente a 30 mm. Cuando se usa con
DJI RS 3 Pro y el motor Focus DJI RS, esta disponible el enfoque automatico para
objetivos manuales. Ademas, ActiveTrack Pro y el enfoque automatico se pueden
usar de forma simultanea.

Descripcion

1. Botén de funcion
Presionelo una vez para cambiar el perfil del objetivo. Presiénelo dos veces para
iniciar la calibracién del motor Focus. Manténgalo presionado para entrar en modo
de suspension mientras usa el telémetro. Presionelo de nuevo para salir del modo
de suspensién

. Boton AF/MF
Presionelo una vez para cambiar entre el enfoque manual (MF) y el automatico (AF).

IS}

w

. Indicador de estado
Indica que se esta usando el perfil del objetivo C1, C2 o C3 cuando C1, C2 o C3
esta encendido. Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacion.

Patrén de parpadeo del indicador Descripciones

Verde fijo Modo AF

Parpadea en verde dos veces Objetivo no calibrado
Rojo fijo Modo MF

Apagado Modo de suspension
Parpadea en rojo dos veces Motor Focus no calibrado
Parpadea en rojo Actualizando firmware




I

. Perilla de bloqueo
Apriete la perilla de bloqueo tras acoplar el telémetro LIDAR a una camara.

o

Adaptador de rosca 1/4”-20 a zapata
Acople el telémetro LIDAR a la zapata de una camara.

o

. Ranura de disipacion de calor
NO obstruya la ranura mientras use el telémetro.

N

Puerto de actualizacion de firmware (USB-C)
Conecte el telémetro LIDAR a un ordenador cuando vaya a actualizar el frmware.

©

. Puerto de alimentacion y comunicacién (USB-C)
Conecte el telémetro LIDAR al puerto de alimentacién y comunicacion del
DJIRS 3 Pro para la alimentacion de energia y la transferencia de datos.

9. Camara de luz visible

10. Camara LiDAR

11. Ranura de disipacién de calor

NO obstruya la ranura mientras use el telémetro.

Utilizacion con DJI RS 3 Pro

. Acople el telémetro LIDAR a la zapata de la camara y apriete la perilla de bloqueo.
(Figura A)

. Conecte el puerto de alimentacion y comunicacion del telémetro LIDAR al puerto
de transmision de video/telémetro LIDAR del DJI RS 3 Pro con el cable de control
multicdmara suministrado. (Figura B)

N

@

EI DJI RS 3 Pro proporciona energia al telémetro LIDAR, que se enciende una vez
que el estabilizador tiene energia. La vista de la camara de luz visible (no la vista de
la camara acoplada) se visualiza en la pantalla tactil del estabilizador.

A « Se puede desacoplar el adaptador de rosca 1/4"-20 a zapata. El usuario
también puede fijar el telémetro LIDAR a una montura de camara con el
tornillo de 1/4”-20.

+ Si la vista de camara de la pantalla tactil es borrosa, use el cable de control
del telémetro LIDAR en lugar del cable de control multicamara para obtener
un vista de camara nitida. Nota: El extremo con la parte méas corta del cable
debe conectarse al puerto de alimentacion y comunicacion del telémetro
LiDAR, mientras que la parte mas larga del cable debe conectarse al puerto
de transmisién de video/telémetro LIDAR del DJI RS 3 Pro.

Configuracion de LiDAR

Perfil del objetivo
Pulse “Perfil del objetivo” para calibrar el objetivo; podra usar el enfoque automético
tras la calibracion
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& « Se recomienda calibrar el objetivo de la cdmara cuando se esté grabando
al minimo nimero de objetivos posible. El objetivo debe ser una persona o
una superficie plana con caracteristicas reconocibles (como una foto en una
pared). La precision de la calibracion del objetivo afectara al rendimiento del
enfoque automatico.

«Los pardmetros del objetivo se almacenan en el motor Focus tras la
calibracién. Tras escoger el perfil del objetivo, solo es necesario calibrar el
motor Focus; no es necesario repetir la calibracion del objetivo.

Pasos:

1. Establezca la funcion del dial delantero del estabilizador en “Motor Focus”.
Encienda el DJI RS 3 Pro, deslice hacia arriba desde la parte inferior de la pantalla
tactil y pulse “Funcion del dial”. Desplace y seleccione “Motor Focus”.

< Dial Functions.

A Focus Motor

(3 Focus/zoom

® IS0

I

Pulse “<” y deslice hacia abajo desde la parte superior de la pantalla tactil para
regresar a la pantalla de inicio. Deslice hacia la derecha desde la parte izquierda
de la pantalla tactil para acceder a la pagina LIDAR. Pulse el icono de la esquina
inferior derecha de la pantalla tactil para acceder a la configuracion de LIDAR.

< LiDARSettings

Lens Profile >
Installation Distance ~75mm >

AFTracking Sensibility >

3. Pulse “Perfil del objetivo”. Pulse “+" y “Establecer”. A continuacion, pulse “+” 0 “~
o arrastre la barra para especificar la distancia focal.

Lens Profile Focal Length

Set 26mm

Focal length

4. Pulse “<” y, a continuacion, “Comenzar calibracion del motor”. EI motor Focus
empezara a girar durante su calibracion. Pulse “Confirmar” cuando la calibracion
haya finalizado.

Lens Profile

24mm

Facal Lengh

Start Motor Calibration




5. Antes de calibrar el objetivo, encienda la camara acoplada. Enfoque un objetivo en
el centro de la vista de cdmara que esté a aprox. 1 m (de 0.7 a 1.2 m) de distancia.
Aparecera un recuadro blanco sobre el objetivo. Compruebe si el objetivo aparece
enfocado en la vista de la cdmara acoplada (no en la pantalla tactil). Ajuste el dial
delantero del estabilizador hasta que el objetivo esté enfocado y pulse “Confirmar”.
Repita el paso anterior con un objetivo que esté a aprox. 4 m (de 3.5 a 4.7 m) de
distancia.

. m
(’r: Q) o«

()

) L

Focus on object 1m away Make sure the subject
and rotate front dial within focus point s clear

El perfil del objetivo se habra completado cuando la calibracién del objetivo haya
finalizado. EI DJI RS 3 Pro admite hasta tres perfiles de objetivo. El luz del indicador
C1, C2 o C3 se enciende para indicar qué perfil del objetivo se esta utilizando.

Si el enfoque automatico no es preciso con el perfil del objetivo actual, elimine el perfil
y vuelva a calibrar el objetivo. Es necesario calibrar el motor Focus si un cambio en
la posicion de montaje provoca la modificacion del extremo del motor. Para iniciar la
calibracién, pulse “Calibracién del motor” o presione dos veces el boton de funcion.

Objetivos no calibrables

El telémetro LIDAR se puede usar con determinados objetivos que no precisan
calibracién. Consulte la lista de objetivos compatibles en la pagina de producto del
telémetro LIDAR DJI en el sitio web oficial de DJI. Conecte el puerto de datos del
objetivo al puerto USB-C del motor Focus con el cable de cdmara suministrado.

Distancia de instalacién

La distancia de instalacién se define como el plano de enfoque de la camara y el
telémetro LIDAR. La distancia predeterminada es de 75 mm, que equivale a la suma
de la longitud del soporte de montaje del telémetro LIDAR y la longitud de dicho
telémetro. Ajuste el valor para mejorar la precision del enfoque automatico. Al montar
el telémetro LIDAR en otras posiciones, como en la parte superior del objetivo de la
camara, ajuste la distancia para compensar los errores.

Configuracién de la sensibilidad del seguimiento AF
Admite niveles de 1 a 5. 1 indica el cambio de enfoque més lento y 5 indica el cambio
de enfoque mas répido.

Configuracién de ActiveTrack

Velocidad de ActiveTrack: indica la velocidad del estabilizador al usar ActiveTrack. Elija
entre las configuraciones “Baja”, “Media” y “Répida’”.

Interruptor de seguimiento de inclinacion: permite activar o desactivar el seguimiento
de inclinacién segln convenga. Si se activa, el eje de inclinacién sigue los
movimientos del estabilizador.
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Enfoque automatico

El enfoque automético se puede usar una vez que se haya completado el perfil del objetivo.

Modo de enfoque
Pulse el icono de la esquina inferior izquierda de la pantalla para cambiar entre los
modos Amplio o Punto.

i

En el modo Amplio, el telémetro LIDAR reconoce autométicamente a las personas
que haya en la vista de camara y enfoca a las que estén mas cerca del centro.
Aparecera un recuadro blanco sobre las personas seleccionadas. Si ajusta el dial
delantero del estabilizador, se puede cambiar de objetivo y fijarlo en el enfoque.
Aparecera un recuadro amarillo sobre el objetivo fijado.

En el modo Punto, el telémetro LIDAR enfocara al objetivo que haya dentro del
recuadro de enfoque. El usuario puede usar el enfoque automatico arrastrando el
recuadro o pulsando en un objetivo.

Uso de ActiveTrack Pro

En el modo Amplio, presione el disparador del estabilizador para habilitar ActiveTrack
cuando haya un objetivo seleccionado. El recuadro se ilumina en verde, lo que indica
que ActiveTrack se ha habilitado.

Utilice la palanca de control para ajustar el encuadre. Si el encuadre se ilumina
en rojo, el objetivo se ha perdido. Presione el disparador una vez para salir de
ActiveTrack; presiénelo dos veces para salir de ActiveTrack y centrar el estabilizador.
El encuadre se ilumina en blanco para indicar que ActiveTrack se ha deshabilitado.

Modo AF/MF

Presione una vez el interruptor AF/MF o el boton M del estabilizador para cambiar
entre el enfoque automatico y el manual. Tenga en cuenta que la funcién del botén M
debe establecerse antes que “LIDAR AF/MF”. En el modo de enfoque manual, ajuste
el dial delantero para enfocar. Presione hasta la mitad el boton de control de la
camara del estabilizador para enfocar cada vez.

« NO utilice disolventes organicos corrosivos, como toallitas con alcohol, para
limpiar el objetivo del telémetro LIDAR.

« Aseguirese de no bloguear las cdmaras LIDAR. En caso contrario, el enfoque
automatico no sera preciso.

Utilizacion del telémetro LiDAR sin DJI RS 3 Pro

Siga los pasos indicados a continuacion para usar el telémetro LiDAR sin el
DJIRS 3 Pro:
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. Calibre el objetivo con el DJI RS 3 Pro; el parametro de la camara se guardara en
el motor Focus.

I

Acople a la camara el telémetro LIDAR y el motor Focus. A continuacion,
conecte el puerto de alimentacién y comunicacion del telémetro y uno de los
puertos USB-C del motor Focus con el cable de control multicdmara. Conecte
una fuente de alimentacién externa al otro puerto USB-C del motor Focus para
proporcionar energia al telémetro LIDAR y al motor Focus. (Figura C)

w

. Encienda la fuente de alimentacion externa y, a continuacion, presione el boton de
funcion dos veces para iniciar la calibracion del motor. Presione el botén AF/MF
para cambiar el modo de enfoque a enfoque automatico; el indicador se ilumina
en verde fijo para indicar que el enfoque automatico esta disponible.

Actualizacion del firmware

Actualice el firmware del telémetro LIDAR con el software DJI Assistant 2 (serie
Ronin). Se recomienda que la actualizacion del firmware del telémetro LIDAR se
realice cuando esté conectado al DJI RS 3 Pro.

. Abra DJI Assistant 2 (serie Ronin) e inicie sesion con una cuenta de DJI.

N

Conecte el puerto de actualizacion del firmware a un ordenador con un
cable USB-C.

. Seleccione “Telémetro LIDAR DJI" y, a continuacion, “Actualizar”.

ENEEA)

Seleccione la version del firmware.

o

. DJI Assistant 2 (serie Ronin) descargara la nueva version del firmware v la instalara
automéaticamente.

«No se desconecte de Internet mientras se actualiza el firmware. De lo
contrario, la actualizacién fallaré.

Especificaciones

Zapata
Puerto para Orificio de montaje de 1/4"-20
accesorios Puerto de actualizacion de firmware (USB-C)

Puerto de alimentacion y comunicacion (USB-C)
Resolucion: 448 x 298 en la pantalla tactil del RS

FOV: 57.4° (horizontal), 44.6° (vertical), 70.1° (diagonal)
Tasa de fotogramas: 30 fps

Sensor de imagen

Distancia focal: equivalente a 30 mm

Resolucién: 240x180

Alcance de deteccion: de 0.5 a 14 m (En entornos con un
nivel de brillo de 80 000 lux o menos)

Sensor ToF FOV: 57.4° (horizontal), 44.6° (vertical), 70.1° (diagonal)
Frecuencia: 25 Hz

Distancia focal: equivalente a 30 mm

Error de distancia: 1 %
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Frecuencia: 30 Hz

Seguir a objetivos Puede reconocer hasta cinco objetivos al

Aprendizaje . .
) mismo tiempo y elegir uno al que seguir.
automatico
Identificacion inteligente de objetos: Cara, cabeza y cuerpo
de personas
Propiedades Consumo eléctrico: 6.8 W
eléctricas Entrada:de 72 16 V

Temperatura de

. De -20a45°C (de -4a 113 °F)
funcionamiento

Dimensiones: 66 x 57 x 24 mm (la. x an. x al.)

Propiedades

, Peso: aprox. 130 g
mecanicas

Altura de la placa de montaje: 30 mm

Introduction

Le télémetre LIDAR DJI™, doté de la technologie de mise au point LIDAR, dispose
d’une caméra intégrée avec une distance focale équivalente de 30 mm. La mise au
point automatique pour les objectifs manuels est disponible lorsqu’il sont utilisés avec
DJI RS 3 Pro et le moteur Focus DJI RS. En outre, ActiveTrack Pro et la mise au point
automatique peuvent étre utilisés simultanément.

Vue d’ensemble

1. Bouton fonction
Appuyez une fois pour changer de profil d’objectif. Appuyez deux fois sur cette
touche pour lancer I'étalonnage du moteur Focus. Maintenez-la enfoncée pour passer
en mode veille pendant I'utilisation. Appuyez & nouveau pour quitter le mode Veille.

. Bouton AF/MF
Appuyez une fois pour passer de la mise au point manuelle a la mise au point
automatique.

N
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. Voyant d’état
Indique que le profil d'objectif C1, C2 ou C3 est utilisé lorsque C1, C2 ou C3 est
activé. Pour plus d'informations, veuillez consulter le tableau ci-dessous.

Séquences de clignotement du voyant  Descriptions

Vert fixe Mode AF

Clignote en vert deux fois Lentille non étalonnée

Rouge fixe Mode MF (Mise au point manuelle)
Inactif Mode Veille



Clignote en rouge deux fois Moteur Focus non étalonné
Clignote en rouge Mise & jour du firmware en cours

»

Molette de verrouillage
Serrez la molette de verrouillage apres avoir installé le télémétre LIDAR sur une caméra.

o

Griffe pour adaptateur 1/4”-20
Fixez le télémétre LIDAR a la griffe de la caméra.

[

Fente de dissipation de la chaleur
N’obstruez PAS la fente pendant I'utilisation.

~

Port de mise a jour du firmware (USB-C)
Connectez le télémétre LIDAR a un ordinateur lors de la mise & jour du firmware.

©

Port d’alimentation et de communication (USB-C)

Connectez le télémetre LIDAR au port d’alimentation et de communication de
DJI RS 3 Pro pour I'alimentation et le transfert de données.

9. Caméra & lumiére visible

10. Caméra LIDAR

11. Fente de dissipation de la chaleur

N’obstruez PAS la fente pendant I'utilisation.

Utilisation avec DJI RS 3 Pro

. Fixez le télémétre LIDAR a la griffe de la caméra et serrez la molette de verrouillage.
(Figure A)

Connectez le port d’alimentation et de communication du télémeétre LIiDAR au
port de transmission vidéo/télémetre LIDAR de DJI RS 3 Pro a I'aide du céble de
commande multi-caméras fourni. (Figure B)

I

@

Le télémetre LIDAR est alimenté par DJI RS 3 Pro et s'allume lorsque la nacelle
est alimentée. La vue caméra en lumiére visible (pas la vue de la caméra installée)
s'affiche sur I'écran tactile de la nacelle.

A « La griffe pour adaptateur 1/4”-20 peut étre détachée. L'utilisateur peut
également fixer le télémetre LIDAR a une cage de caméra via la vis 1/4”-20.

« Si la vue caméra sur I'écran tactile est floue, utilisez le céble de commande du
télémetre LIDAR au lieu du cable de commande multi-caméras pour obtenir
une vue claire de la caméra. Remarque : I'extrémité avec la partie la plus courte
du céble doit étre connectée au port d'alimentation et de communication du
télémetre LIDAR, la partie la plus longue du céble doit étre connectée au port
de transmission vidéo/télémétre LIDAR de DJI RS 3 Pro.

Parametres LiDAR

Profil d’objectif
Appuyez sur Profil d’objectif pour étalonner I'objectif, I'autofocus peut étre utilisé
aprés |'étalonnage.
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& « |l est recommandé d’étalonner I'objectif de caméra lorsque vous
photographiez le moins de suijets possible. Le sujet doit étre une personne
ou une surface plane avec des caractéristiques discernables (comme une
photo sur le mur). La précision de I'étalonnage de I'objectif affectera les
performances de mise au point automatique.

« Les paramétres de I'objectif seront stockés dans le moteur Focus aprés
I'étalonnage. Seul I'étalonnage du moteur Focus est nécessaire aprés avoir
choisi le profil de lentille. Il nest pas nécessaire d’étalonner a nouveau I'objectif.

Etapes :

1. Réglez la fonction de la molette avant de la nacelle sur Moteur Focus. Allumez
la nacelle DJI RS 3 Pro, balayez I'écran tactile vers le haut, appuyez sur
Fonctionnalité de la molette. Faites défiler pour sélectionner Moteur Focus.

< Dial Functions.

A Focus Motor

(3 Focus/zoom

® IS0

I

Appuyez sur < et faites glisser vers le bas depuis le haut de I'écran tactile pour
revenir a la page d'accueil. Glissez de gauche a droite sur I'écran tactile pour
accéder a la page LIDAR. Appuyez sur I'icone dans le coin inférieur droit de I'écran
tactile pour accéder aux paramétres LIDAR.

< LiDARSettings

Lens Profile >
Installation Distance ~75mm >

AFTracking Sensibility >

3. Appuyez sur Profil de I'objectif. Appuyez sur +, puis sur Paramétrer, et sur +/- ou
faites glisser la barre pour définir la distance focale.

Lens Profile Focal Length
26mm
Set

Focal length

4. Appuyez sur <, puis sur Démarrer I'étalonnage du moteur. Le moteur Focus
commence a tourner lors de I'étalonnage. Appuyez sur Confirmer lorsque
I'étalonnage est terminé.

Lens Profile

24mm

Facal Lengh

Start Motor Calibration




5. Allumez la caméra attachée avant d’étalonner I'objectif. Faites la mise au point sur un
sujet situé au centre de la vue caméra, a une distance d’environ 1 m (0,7 ma 1,2 m).
Une case blanche apparait sur le sujet. Vérifiez si le sujet est mis au point dans la vue
caméra attachée (pas sur I'écran tactile). Réglez la molette avant de la nacelle jusqu'a
ce que la mise au point soit faite sur le sujet et appuyez sur Confirmer.

Répétez I'étape précédente avec un sujet situé a environ 4 m (3,5 m a 4,7 m).

Focus on object 1m away Make sure the subject
and rotate front dial within focus point s clear

Le profil de I'objectif est terminé une fois I'étalonnage de I'objectif terminé. DJI RS 3
Pro prend en charge jusqu'a trois profils d’objectif. Les voyants lumineux de C1, C2
et C3 s’allument pour indiquer quel profil d’objectif est appliqué.

Pour le profil d’objectif existant, supprimez le profil d’objectif et réétalonnez I'objectif si
la mise au point automatique est imprécise. L'étalonnage du moteur est nécessaire si
la limite d’axe du moteur Focus est modifiée en raison du changement de la position
de fixation. Appuyez sur Etalonnage du moteur ou appuyez deux fois sur le bouton
Fonction pour démarrer I'étalonnage.

Objectifs non-étalonnables

Le télémetre LIDAR peut étre utilisé avec des objectifs spécifiques, qui ne nécessitent
aucun étalonnage. Reportez-vous a la page du produit télémétre DJI LIDAR sur le site
officiel DJI pour connaitre les objectifs compatibles. Connectez le port de données de
I"objectif au port USB-C du moteur Focus a I'aide du céble de caméra fourni.

Distance d’installation

La distance d'installation est définie comme le plan de mise au point de la caméra
et du télémetre LIDAR. La distance par défaut est de 75 mm, ce qui correspond a
la longueur du support de fixation du télémétre LIDAR plus la longueur du télémetre
LIDAR. Ajustez la valeur pour améliorer la précision de la mise au point automatique.
Lorsque vous fixez le télémétre LIDAR sur d'autres positions, comme sur le haut de
I'objectif de la caméra, ajustez la distance pour compenser les erreurs.

Paramétres sensibilité du suivi AF
Soutien de niveau 1 a 5. 1 indique le changement de mise au point le plus lent et 5 le
changement de mise au point le plus rapide.

Paramétres ActiveTrack

Vitesse ActiveTrack : Indique la vitesse de la nacelle lors de I'utilisation d’ActiveTrack.
Sélectionnez I'un des réglages suivants : lent, moyen ou rapide.

Bouton Suivi de l'inclinaison : Activez ou désactivez le suivi de I'inclinaison selon les
besoins. L'axe d'inclinaison suit les mouvements de la nacelle lorsqu'’il est activé.
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Mise au point automatique

La mise au point automatique peut étre utilisée une fois le profil d’objectif terminé.

Mode Focus
Appuyez sur I'icone en bas & gauche pour basculer entre les modes Wide et Spot.

a ||

En mode Wide, le télémétre LIDAR reconnait automatiquement les personnes dans la
vue caméra et se concentre sur les personnes les plus proches du centre. Une case
blanche apparait sur les personnes sélectionnées. Le réglage de la molette avant
de la nacelle permet de changer de sujet et de verrouiller la mise au point. Une case
jaune apparaitra sur le sujet verrouillé.

En mode Spot, le télémetre LIDAR fait la mise au point sur le sujet situé dans la case
de mise au point. Lutilisateur peut faire glisser la case ou appuyer sur un sujet pour
utiliser I'autofocus.

Utilisation d’ActiveTrack Pro

En mode Wide, appuyez sur la gachette de la nacelle pour activer ActiveTrack
lorsqu’un sujet est sélectionné. La case devient verte, ce qui indique que ActiveTrack
est activé.

Utilisez le joystick pour ajuster le cadre. Si le cadre devient rouge, cela signifie que le
sujet est perdu. Appuyez une fois sur la gachette pour quitter ActiveTrack, appuyez
deux fois sur la gachette pour quitter ActiveTrack et vous recentrer. Le cadre devient
blanc pour indiquer que ActiveTrack est désactivé.

Mode AF/MF

Appuyez une fois sur le bouton AF/MF ou sur le bouton M de la nacelle pour passer de la
mise au point automatique & la mise au point manuelle. Notez que la fonction du bouton
M doit étre réglée avant la fonction LIDAR AF/MF. En mode de mise au point manuelle,
réglez la molette avant pour faire la mise au point. Appuyez a moitié sur le bouton de
commande de la caméra de la nacelle pour faire la mise au point a chaque fois.

« N'utilisez PAS de solvants organiques corrosifs comme I'alcool pour nettoyer
I'objectif du télémeétre LIDAR.

« Assurez-vous que les caméras LIDAR ne sont pas bloquées. Sinon, la mise
au point automatique sera imprécise.

Utilisation du télémeétre LiDAR seul
Suivez les étapes ci-dessous pour utiliser le télémétre LIDAR sans DJI RS 3 Pro :

1. Etalonnez I'objectif via DJI RS 3 Pro, le paramétre de la caméra sera enregistré
dans le moteur Focus.
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Fixez le télémétre LIDAR et le moteur Focus sur la caméra, puis connectez le port
d'alimentation et de communication du télémétre LIDAR et I'un des ports USB-C
du moteur Focus a I'aide du cable de commande multi-caméras. Connectez
une alimentation externe a I'autre port USB-C du moteur Focus pour alimenter le
télémetre LIDAR et le moteur Focus. (Figure C)

[N

. Mettez I'alimentation externe sous tension, puis appuyez deux fois sur le bouton
Fonction pour lancer I'étalonnage du moteur. Appuyez sur le bouton AF/MF pour
basculer le mode de mise au point sur la mise au point automatique, le voyant
s'allume en vert fixe pour indiquer que la mise au point automatique est disponible.

Mise a jour du firmware

Mettez & jour le firmware du télémeétre LIDAR via DJI Assistant 2 (gamme Ronin). Il est
recommandé de mettre a jour le firmware du télémétre LIDAR lorsqu’il est connecté a
DJIRS 3 Pro.

. Lancez DJI Assistant 2 (gamme Ronin) et connectez-vous a I'aide d’un compte DJI.

2. Connectez le port de mise a jour du firmware a un ordinateur a I'aide d’un cable
USB-C.

3. Cliquez sur Télémetre DJI LIDAR, puis sur Mise a jour.

4. Sélectionnez la version du firmware.

5. DJI Assistant 2 (gamme Ronin) téléchargera et mettra le firmware a jour

automatiquement.

«Ne vous déconnectez pas d'Internet pendant la mise a jour du firmware.
Sinon, la mise & jour échouera.

Caractéristiques techniques

Griffe
Trou de fixation 1/4"-20

Port de mise a jour du firmware (USB-C)

Port accessoires

Port d’alimentation et de communication (USB-C)
Définition : 448 x 298 sur I” écran tactile RS

FOV : 57,4° (horizontal), 44,6° (vertical), 70,1° (diagonal)
Taux de rafraichissement : 30 ips

Capteur d” image

Distance focale : équivalente a 30 mm

Définition : 240 x 180

Plage de détection : 0,5 a 14 m (En environnement avec une
luminosité de 80 000 lux ou moins)

Capteur ToF FOV : 57,4° (horizontal), 44,6° (vertical), 70,1° (diagonal)
Fréquence : 25 Hz

Distance focale : équivalente a 30 mm

Erreur de distance : 1 %
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Fréquence : 30 Hz

Suivi de sujet : Reconnalt jusqu’a cing sujets en méme

Apprentissage
PP 9 temps et en choisit un a suivre.
machine
Identification intelligente d’objet : Visage, téte et corps
humain
Propriétés Consommation électrique : 6,8 W
électriques Entrée:7a16V

Température de

de -20 445 °C (-4° a 113 °F)
fonctionnement

Dimensions : 66 x 57 x 24 mm (L x | x H)

Propriéts
roprietes Poids : Environ 130 g

mécaniques

Hauteur de plague de montage : 30 mm

Introduzione

Il Rilevatore di distanza DJI™ LIDAR, con tecnologia di messa a fuoco LIDAR, € dotato
di una fotocamera integrata con lunghezza focale equivalente a 30 mm. L'autofocus per
obiettivi manuali & disponibile se utilizzato con DJI RS 3 Pro e il Motore di messa a fuoco di
DJIRS. Inoltre, & possibile utilizzare ActiveTrack Pro e I'autofocus contemporaneamente.

Panoramica generale

1. Tasto funzione
Premere una volta per selezionare il profilo dell’obiettivo. Premere due volte per
awiare la calibrazione del Motore di messa a fuoco. Tenere premuto per entrare in
modalita riposo durante I'uso. Premere nuovamente per uscire dalla modalita riposo.
. Tasto AF/MF
Premere una volta per selezionare la messa a fuoco manuale o I'autofocus.
. Indicatore di stato
Indica che il profilo dell’obiettivo C1, C2 o C3 & in uso quando la spia
corrispondente & accesa. Consultare la tabella seguente per ulteriori informazioni.

N
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Schema di lampeggiamento Descrizione

dell’indicatore

Verde fisso Modalita AF

Verde lampeggiante (due volte) Obiettivo non calibrato

Rosso fisso Modalita MF

Luce spenta Modalita riposo

Rosso lampeggiante (due volte) Motore di messa a fuoco non calibrato
Rosso lampeggiante Aggiornamento del firmware in corso




4. Manopola di bloccaggio
Serrare la manopola di bloccaggio dopo aver fissato il Rilevatore di distanza LIDAR
a una fotocamera.

5. Adattatore 1/4” - 20 a slitta a freddo
Attaccare il rilevatore di distanza LIDAR alla slitta a caldo di una fotocamera.

6. Fessura per la dissipazione del calore
NON ostruire la fessura durante I'uso.

7. Porta per aggiornamento del firmware (USB-C)
Collegare il Rilevatore di distanza LIDAR a un computer durante I'aggiornamento
del firmware.

8. Porta di alimentazione e comunicazione (USB-C)

Connettere il Rilevatore di distanza LIDAR alla porta di alimentazione e comunicazione
di DJI' RS 3 Pro per alimentare il dispositivo e trasferire dati.
9. Fotocamera a luce visibile
10. Fotocamera LiDAR
11. Fessura per la dissipazione del calore
NON ostruire la fessura durante [I'utilizzo.

Utilizzo con DJI RS 3 Pro

. Attaccare il Rilevatore di distanza LIDAR alla slitta a caldo della fotocamera e
serrare la manopola di bloccaggio. (Figura A)

N

Collegare la porta di alimentazione e comunicazione del Rilevatore di distanza
LiDAR alla porta di trasmissione video/Rilevatore di distanza LiDAR su DJI RS 3
Pro, utilizzando il cavo di controllo multicamera fornito in dotazione. (Figura B)

@

Il Rilevatore di distanza LIDAR & alimentato da DJI RS 3 Pro e si accende non appena
lo stabilizzatore riceve energia. La visuale della fotocamera a luce visibile (non quella
della fotocamera collegata) viene visualizzata sullo schermo touch dello stabilizzatore.

A « L'adattatore 1/4"-20 a slitta a freddo & rimovibile. In alternativa, I'utente
puo fissare il Rilevatore di distanza LIDAR a una gabbia per fotocamera
utilizzando una vite 1/4”-20.

+ Se la visuale della fotocamera sullo schermo touch appare sfocata, utilizzare il
cavo di controllo del Rilevatore di distanza LIDAR invece del cavo di controllo
multicamera per ottenere una vista piti nitida. Nota: I'estremita con la parte pit
corta del cavo deve essere collegata alla porta di alimentazione e comunicazione
del Rilevatore di distanza LIDAR, mentre la parte pili lunga & da collegare alla
porta di trasmissione video/Rilevatore di distanza LIDAR di DJI RS 3 Pro.

Impostazioni LIiDAR

Profilo dell’obiettivo
Toccare Profilo dell’obiettivo (Lens Profile) per calibrare I'obiettivo; sara possibile usare
I"autofocus dopo la calibrazione.
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& « Si consiglia di calibrare I'obiettivo della fotocamera durante la ripresa del
minor numero di oggetti possibile. L'oggetto deve essere una persona o
una superficie piana con caratteristiche distinguibili (ad esempio una foto sul
muro). La precisione della calibrazione dell'obiettivo influenzera le prestazioni
della messa a fuoco automatica.

« | parametri dell’obiettivo saranno memorizzati nel motore di messa a fuoco
dopo la calibrazione. Dopo aver scelto il profilo dell’obiettivo, bastera
calibrare solo il motore di messa a fuoco. Non sara necessario calibrare
nuovamente I'obiettivo.

Fasi:

1. Impostare la funzione della rotella anteriore dello stabilizzatore su Motore di messa
a fuoco. Accendere DJI RS 3 Pro, far scorrere il dito sullo schermo verso l'alto e
selezionare Funzione rotella. Scorrere per selezionare Motore di messa a fuoco.

< Dial Functions

A Focus Motor

() Facus/Zoom

& 150

2. Toccare < e far scorrere il dito sullo schermo verso il basso per tornare alla pagina
iniziale. Far scorrere il dito verso la destra dello schermo per accedere alla pagina
LiDAR. Toccare I'icona nell’angolo in basso a destra dello schermo touch per
accedere alle impostazioni LIDAR.

< LiDAR Settings

Lens Profile >
Installation Distance 75mm >

AFTracking Sensibility >

3. Toccare Profilo dell’obiettivo. Toccare + e poi Imposta, quindi toccare +/- o
trascinare la barra per inserire il valore di lunghezza focale.
Lens Profile Focal Length
24mm
Set

Focal length

4. Toccare < e poi Awia calibrazione del motore. Il Motore di messa a fuoco iniziera a
ruotare durante la calibrazione. Toccare Conferma al termine della calibrazione.

Lens Profile

Facal Lengh

Start Motor Calibration




5. Accendere la fotocamera collegata prima di calibrare I'obiettivo. Mettere a fuoco un
oggetto al centro della vista fotocamera che si trova a circa 1 m (tra 0,7 m e 1,2 m) di
distanza. Sul'oggetto apparira un riquadro bianco. Controllare se I'oggetto & a fuoco
sulla visuale della fotocamera collegata (non sullo schermo touch). Regolare la rotella
anteriore dello stabilizzatore fino a quando I'oggetto ¢ a fuoco, quindi toccare Conferma.
Ripetere il passaggio precedente con un oggetto che si trova a circa 4 m (tra 3,6 m
e 4,7 m) di distanza.
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Focus on object 1m away Make sure the subject
and rotate front dial within focus point s clear

Il profilo dell’obiettivo sara configurato una volta completata la calibrazione
dell'obiettivo. DJI RS 3 Pro supporta fino a tre profili dell’obiettivo. Le spie luminose
C1, C2 e C3 si accendono per indicare il profilo dell’obiettivo attivo.

Dal profilo dell’obiettivo in uso, eliminare il profilo dell’obiettivo e ricalibrare I'obiettivo
se la messa a fuoco automatica non & precisa. La calibrazione del motore &
necessaria se il limite meccanico del motore di messa a fuoco cambia a causa di una
modifica della posizione di installazione. Toccare Calibrazione del motore o premere
due volte il tasto funzione per awviare la calibrazione.

Obiettivi esenti da calibrazione

Il Rilevatore di distanza LIDAR puo essere utilizzato con alcuni obiettivi che non
richiedono la calibrazione. Consultare la pagina prodotto del rilevatore di distanza DJI
LIDAR sul sito Web ufficiale di DJI per I'elenco degli obiettivi supportati. Collegare la
porta dati dell’obiettivo alla porta USB-C del Motore di messa a fuoco utilizzando il
cavo fotocamera fornito in dotazione.

Distanza di installazione

La distanza di installazione & definita come il piano di messa a fuoco della fotocamera
e del Rilevatore di distanza LiDAR. La distanza predefinita € 75 mm, che ¢ la
lunghezza della staffa di montaggio del Rilevatore di distanza LIDAR piu la lunghezza
del rilevatore stesso. Regolare il valore per migliorare la precisione dell’autofocus. Nel
montare il Rilevatore di distanza LIDAR in altre posizioni, ad esempio sopra |'obiettivo
della fotocamera, regolare la distanza per compensare eventuali errori.

Sensibilita di tracciamento AF
Supporto livello 1-5. La variazione pit lenta della messa a fuoco € 1, la variazione piu
rapida & 5.

Impostazioni ActiveTrack

Velocita ActiveTrack: Indica la velocita dello stabilizzatore durante I'uso di ActiveTrack.
Selezionare tra Lento, Medio e Veloce.

Interruttore Tilt Follow: Abilitare e disabilitare la funzionalita di inseguimento
dell’inclinazione (Tilt Follow) in base alle esigenze. Una volta attivato, I'asse di
inclinazione segue i movimenti dello stabilizzatore.
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Autofocus (messa a fuoco automatica)

Lautofocus pud essere utilizzato dopo aver completato il profilo dell’obiettivo.

Modalita di messa a fuoco
Toccare I'icona in basso a sinistra per cambiare tra le modalita Grandangolo e Spot.

a ||

In modalitd Grandangolo, il rilevatore di distanza LIDAR riconosce automaticamente
i soggetti nella vista fotocamera e mette a fuoco quelli piu vicini al centro. Sui
soggetti selezionati appare un riquadro bianco. Regolando la rotella anteriore dello
stabilizzatore & possibile selezionare un altro oggetto e fissarne la messa a fuoco.
Sull'oggetto confermato apparira un riquadro giallo.

In modalita Spot, il rilevatore di distanza LIDAR mette a fuoco I'oggetto all'interno del
riquadro. L'utente puo trascinare il riquadro o toccare un oggetto per metterlo a fuoco
automaticamente.

Utilizzo di ActiveTrack Pro

In modalita Grandangolo, premere il tasto di attivazione dello stabilizzatore per abilitare
ActiveTrack quando un oggetto viene selezionato. Il riquadro diventa verde, a indicare
che ActiveTrack & stato attivato.

Usare lo stick di controllo per regolare I'inquadratura. Se la schermata diventa rossa,
significa che I'oggetto & uscito dall'inquadratura. Premere il tasto di attivazione
una volta per uscire da ActiveTrack, premerlo due volte per uscire da ActiveTrack e
ricentrare. L'inquadratura ritorna bianca, a indicare che ActiveTrack ¢ disattivato.

Modalita AF/MF

Premere una volta I'interruttore AF/MF o il tasto M sullo stabilizzatore per cambiare tra
le modalita di messa a fuoco automatica e manuale. Si noti che la funzione del tasto
M deve essere gia stata impostata come LIDAR AF/MF. In modalita di messa a fuoco
manuale, girare la rotella anteriore per mettere a fuoco. Per mettere a fuoco di volta in
volta, premere fino a meta corsa il tasto di controllo dello stabilizzatore sulla fotocamera.

« NON usare solventi organici corrosivi, come salviette imbevute di alcool, per
pulire I'obiettivo del Rilevatore di distanza LIDAR.

« Assicurarsi che le fotocamere LIDAR non siano ostruite. In caso contrario, la
messa a fuoco automatica risultera imprecisa.

Utilizzo del Rilevatore di distanza LiDAR da solo
Seguire queste indicazioni per usare il Rilevatore di distanza LIDAR senza DJI RS 3 Pro:

1. Calibrare I'obiettivo tramite DJI RS 3 Pro, i parametri della fotocamera saranno
memorizzati nel motore di messa a fuoco.
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. Collegare il Rilevatore di distanza LiDAR e il motore di messa a fuoco alla
fotocamera, quindi collegare la porta di alimentazione e comunicazione del
rilevatore a una delle porte USB-C del motore di messa a fuoco, utilizzando il cavo
di controllo multicamera. Collegare una fonte di alimentazione esterna all'altra porta
USB-C del motore di messa a fuoco, per alimentare il rilevatore di distanza LIiDAR
e il motore di messa a fuoco. (Figura C)

w

. Accendere la fonte di alimentazione esterna, quindi premere due volte il tasto
funzione per awviare la calibrazione del motore. Premere il tasto AF/MF per passare
alla modalita di messa a fuoco automatica, I'indicatore si accende in verde a
indicare che I'autofocus & pronto.

Aggiornamento del firmware

Aggiornare il frmware del Rilevatore di distanza LIDAR tramite DJI Assistant 2 (serie
Ronin). Si consiglia di aggiornare il frmware del Rilevatore di distanza LIDAR quando &
collegato a DJI RS 3 Pro.

. Awviare DJI Assistant 2 (serie Ronin) e accedere con un account DJI.

N

. Collegare la porta di aggiornamento del firmware a un computer usando un cavo
USB-C.

@

Fare clic su Rilevatore di distanza DJI LIDAR, e poi su Aggiorna.

»

Selezionare la versione del firmware.

o

DJI Assistant 2 (serie Ronin) scarichera e aggiornera il firmware automaticamente.

«Non scollegarsi da Internet durante I'aggiornamento del firmware. In caso
contrario, I'aggiornamento non sara completato.

Specifiche tecniche

Adattatore a slitta

. Fori di montaggio da 1/4"-20
Porta accessoria

Porta per aggiornamento del firmware (USB-C)

Porta di alimentazione e comunicazione (USB-C)

Risoluzione: 448x298 sul touchscreen di RS
FOV: 57,4° (orizzontale), 44,6° (verticale), 70,1° (diagonale)
Frequenza fotogrammi: 30 fps

Sensore d’'immagine

Lunghezza focale: 30 mm equivalente

Risoluzione: 240x180

Distanza di rilevamento: da 0,5 a 14 m (In ambienti con
80.000 lux di luminosita o meno)

Sensore ToF FOV: 57,4° (orizzontale), 44,6° (verticale), 70,1° (diagonale)

Frequenza: 25 Hz

Lunghezza focale: 30 mm equivalente

Errore di distanza: 1%
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Frequenza: 30 Hz

Tracciamento dei soggetti: Puo riconoscere fino a 5 soggetti
Machine Learning contemporaneamente e selezionarne uno da seguire

Identificazione degli oggetti intelligente: Volto, testa e corpo
umani

. ) Consumo energetico: 6,8 W
Proprieta elettriche

Ingresso: 7-16 V

Temperatura operativa | Tra -20°C e 45°C
Dimensioni: 66x57x24 mm (LxAxS)
Proprieta meccaniche |Peso: Circa 130 g (0,28 Ib)

Altezza piastra di montaggio: 30 mm

Inleiding

DJI™ LIDAR-afstandsmeter met LIDAR-focustechnologie is voorzien van een ingebouwde
camera met een equivalente brandpuntsafstand van 30 mm. Autofocus voor handmatige
lenzen is beschikbaar bij gebruik met de DJI RS 3 Pro en de DJI RS-focusmotor.
Daarnaast kunnen ActiveTrack Pro en autofocus tegelijkertijd worden gebruikt.

Overzicht

1. Functieknop
Druk eenmaal om van lensprofiel te wisselen. Druk tweemaal om de kalibratie
van de focusmotor te starten. Houd ingedrukt om tiidens het gebruik naar de
slaapmodus te gaan. Druk opnieuw om de slaapmodus te verlaten.

2. AF/MF-knop
Druk eenmaal om te schakelen tussen handmatige en automatische focus.

w

. Statusindicator
Geeft aan dat C1-, C2- of C3-lensprofiel in gebruik is wanneer C1, C2 of C3 is
ingeschakeld. Raadpleeg de onderstaande tabel voor meer informatie.

Knipperend indicatorpatroon Beschrijvingen

Continu groen AF-stand

Knippert tweemaal groen Lens niet gekalibreerd
Continu rood MF-modus

Uit Slaapstand

Knippert twee keer rood Focusmotor niet gekalibreerd
Knippert rood Firmware wordt bijgewerkt




4. Vergrendelknop
Draai de vergrendelknop vast nadat u de LiDAR-afstandsmeter op een camera
hebt bevestigd.
5. 1/47-20 Schroefdraad naar cold shoe-adapter
Bevestig de LIDAR-afstandsmeter aan de flitsschoen van een camera.
6. Sleuf voor warmteafgifte
Blokkeer de sleuf NIET tijdens het gebruik
7. Firmware-updatepoort (USB-C)
Sluit de LIDAR-afstandsmeter aan op een computer wanneer u firmware bijwerkt.
8. Voedings- en communicatiepoort (USB-C)
Sluit de LiDAR-afstandsmeter aan op de voedings- en communicatiepoort van de
DJI RS 3 Pro voor voeding en gegevensoverdracht.
9. Camera voor zichtbaar licht
10. LiDAR-camera
11. Sleuf voor warmteafgifte
Blokkeer de sleuf NIET tijdens het gebruik.

Gebruikt met de DJI RS 3 Pro

. Bevestig de LiDAR-afstandsmeter aan de flitsschoen van de camera en draai de
vergrendelknop vast. (Afbeelding A)

N

. Sluit de voedings- en communicatiepoort van de LiDAR-afstandsmeter aan op de
videotransmissie-/LiDAR-afstandsmeterpoort van de DJI RS 3 Pro met behulp van
de meegeleverde besturingskabel van de multicamera. (Afbeelding B)

@

De LiDAR-afstandsmeter wordt aangedreven door de DJI RS 3 Pro en wordt
ingeschakeld nadat de gimbal voeding heeft. Het camerabeeld voor zichtbaar
licht (niet de weergave van de bevestigde camera) wordt weergegeven op het
touchscreen van de gimbal.

A «De 1/4”-20 draad naar cold shoe-adapter kan worden losgemaakt. De
gebruiker kan de LiDAR-afstandsmeter ook met de 1/4”-20 schroef aan een
camerakooi bevestigen.

+Als het camerabeeld op het touchscreen onscherp is, gebruikt u de
besturingskabel van de LiDAR-afstandsmeter in plaats van de besturingskabel
van de multicamera om een helder camerabeeld te verkriigen. Opmerking:
het uiteinde met het kortere deel van de kabel moet worden aangesloten op
de voedings- en communicatiepoort van de LIDAR-afstandsmeter, terwijl het
langere deel van de kabel moet worden aangesloten op de videotransmissie-/
LiDAR-afstandsmeterpoort van de DJI RS 3 Pro.

LiDAR-instellingen

Lensprofiel
Tik op Lensprofiel om de lens te kalibreren. Na de kalibratie kan autofocus worden gebruikt.
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& « Het wordt aanbevolen om de cameralens te kalibreren wanneer u zo weinig
mogelijk onderwerpen opneemt. Het onderwerp moet een persoon of een
viak opperviak zijn met waarneembare kenmerken (zoals een afbeelding op
de muur).

« De lensparameters worden na kalibratie opgeslagen in de focusmotor. Na
het kiezen van het lensprofiel is alleen kalibratie van de focusmotor vereist.
Het is niet nodig om de lens opnieuw te kalibreren.

Stappen:

1. Stel de functie van de voorste draaiknop in voor de gimbal naar focusmotor.
Schakel DJI RS 3 Pro in, veeg omhoog vanaf de onderkant van het touchscreen
en tik op Draaiknopfunctie. Scrol om Focusmotor te selecteren.

< Dial Functions

“® Focus Motor

{3 Facus/Zoom

& 150

2. Tik op < en veeg omlaag vanaf de bovenkant van het touchscreen om terug
te keren naar de startpagina. Veeg vanaf de linkerkant van het touchscreen
naar rechts om de LiDAR-pagina te openen. Tik op het pictogram in de
rechterbenedenhoek van het touchscreen om LIDAR-instellingen in te voeren.

< LiDAR Settings

Lens Profile >
nstallation Distance 75mm>

AFTracking Sensibility >

3. Tik op Lensprofiel. Tik op + en tik op Instellen, tik vervolgens op +/- of sleep de
balk naar de invoer van de brandpuntsafstand.

Lens Profile Focal Length
24mm
Set

Focal length

4. Tik op < en vervolgens op “Start motorkalibratie”. De focusmotor begint te draaien
tiidens het kalibreren. Tik op Bevestigen wanneer de kalibratie is voltooid.

Lens Profile

24mm

Facal Lengh

Start Motor Calibration




5. Schakel de aangesloten camera in voordat u de lens kalibreert. Focus op een
onderwerp in het midden van het camerabeeld dat zich op ongeveer 1 m (0,7 m tot
1,2 m) afstand bevindt. Er verschijnt een wit vakje bij het onderwerp. Controleer of het
onderwerp scherp is op het bevestigde camerabeeld (niet op het touchscreen). Stel
de draaiknop aan de voorkant van de gimbal af totdat het onderwerp scherp is en tik
op Bevestigen.

Herhaal de vorige stap met een onderwerp dat zich op ongeveer 4 m (3,5 m tot 4,7 m)
afstand bevindt.

;’r 1)
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Focus on bject 1m away Make sur th sbject
andrtatefront dial. within focus pointis clear
Het lensprofiel is voltooid nadat de lenskalibratie is voltooid. De DJI RS 3 Pro

ondersteunt maximaal drie lensprofielen. Het indicatielampje van C1, C2 en C3 gaat
branden om aan te geven welk lensprofiel wordt toegepast.

Voor het bestaande lensprofiel verwijdert u het lensprofiel en kalibreert u de lens
opnieuw als de autofocus onnauwkeurig is. Motorkalibratie is nodig als het eindpunt
van de focusmotor wordt gewijzigd vanwege de gewijzigde montagepositie. Tik op
Motorkalibratie of druk tweemaal op de functieknop om de kalibratie te starten.

Niet-kalibrerende lenzen

De LiDAR-afstandsmeter kan worden gebruikt met specifieke lenzen die niet
gekalibreerd hoeven te worden. Raadpleeg de productpagina van de DJI LIiDAR-
afstandsmeter op de officiéle DJI-website voor ondersteunde lenzen. Sluit de
gegevenspoort van de lens aan op de USB-C-poort van de focusmotor met behulp
van de meegeleverde camerakabel.

Installatieafstand

De installatieafstand wordt gedefinieerd als het scherpstelvlak van de camera en
de LiDAR-afstandsmeter. De standaardafstand is 75 mm. Dit is de lengte van
de montagebeugel van de LiDAR-afstandsmeter plus de lengte van de LiIDAR-
afstandsmeter. Stel de waarde nauwkeurig af om de nauwkeurigheid van de autofocus
te verbeteren. Wanneer u de LiDAR-afstandsmeter op andere posities bevestigt, zoals
de bovenkant van de cameralens, past u de afstand aan om fouten te compenseren.

Instellingen voor AF-trackinggevoeligheid
Niveau 1-5 Ondersteuning. 1 geeft de langzaamste verandering in focus aan en
5 geeft de snelste verandering in focus aan.

ActiveTrack-instellingen

ActiveTrack-snelheid: Geeft de snelheid van de gimbal aan bij gebruik van ActiveTrack.
Kies uit de instellingen Langzaam, Gemiddeld en Snel.

Schakelaar voor gekanteld volgen: Schakel gekanteld volgen indien nodig in of uit. De
kantelas volgt gimbalbewegingen wanneer deze wordt ingeschakeld.
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Autofocus

Autofocus kan worden gebruikt nadat het lensprofiel is voltooid.

Scherpstelmodus
Tik op het pictogram linksonder om te schakelen tussen de modi Breed en Spot.

a ||

In de modus Breed herkent de LiDAR-afstandsmeter automatisch mensen in de
cameraweergave en stelt deze scherp op de mensen die zich het dichtst bij het
midden bevinden. Er verschijnt een wit vak op de geselecteerde personen. Als u de
voorste knop van de gimbal aanpast, kan het onderwerp veranderen en in focus
worden vergrendeld. Er verschijnt een geel vak op het vergrendelde onderwerp.

In de spotmodus stelt de LiDAR-afstandsmeter scherp op het onderwerp in het
scherpstelveld. De gebruiker kan het vak verslepen of op een onderwerp tikken om
autofocus te gebruiken.

ActiveTrack Pro gebruiken

Druk in de modus Breed op de trigger van de gimbal om ActiveTrack in te schakelen
wanneer een onderwerp wordt geselecteerd. Het vak wordt groen, wat aangeeft dat
ActiveTrack is ingeschakeld.

Gebruik de joystick om het kader aan te passen. Als het kader rood wordt, is het
onderwerp verloren. Druk eenmaal op de trigger om ActiveTrack af te sluiten, druk
tweemaal op de trigger om ActiveTrack af te sluiten en opnieuw te centreren. Het
kader wordt wit om aan te geven dat ActiveTrack is uitgeschakeld.

AF/MF-stand

Druk eenmaal op de AF/MF-schakelaar of de M-knop van de gimbal om te schakelen
tussen autofocus en handmatige focus. Houd er rekening mee dat de M-knopfunctie
moet worden ingesteld voor LIDAR AF/MF. In de handmatige focusstand past u de
voorste knop aan om scherp te stellen. Druk de helft van de camerabedieningsknop
van de gimbal in om elke keer scherp te stellen.

A « Gebruik GEEN corrosieve organische oplosmiddelen, zoals alcoholdoekjes,
om de lens van de LIDAR-afstandsmeter te reinigen.
« Zorg ervoor dat de LiDAR-camera's niet geblokkeerd zijn. Anders is de
autofocus onnauwkeurig.

Alleen de LiDAR-afstandsmeter gebruiken

Volg de onderstaande stappen om de LIDAR-afstandsmeter zonder de DJI RS 3 Pro
te gebruiken:

1. Kalibreer de lens via de DJI RS 3 Pro, de cameraparameter wordt opgeslagen in de
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focusmotor.

N

Sluit de LiDAR-afstandsmeter en de focusmotor aan op de camera en sluit
vervolgens de voedings- en communicatiepoort van de LiDAR-afstandsmeter
en een van de USB-C-poorten van de focusmotor aan met behulp van de
besturingskabel van de multicamera. Sluit een externe voeding aan op de andere
USB-C-poort van de focusmotor om de LiDAR-afstandsmeter en focusmotor van
stroom te voorzien. (Afbeelding C)

@

Schakel de externe voeding in en druk vervolgens tweemaal op de functieknop
om de motorkalibratie te starten. Druk op de AF/MF-knop om de focusstand
in te stellen op autofocus. De indicator brandt continu groen, wat aangeeft dat
autofocus beschikbaar is.

Firmware-update

Werk de firmware van de LIDAR-afstandsmeter bij via DJI Assistant 2 (Ronin-serie).
Het wordt aanbevolen om de firmware van de LiDAR-afstandsmeter bij te werken
wanneer deze is aangesloten op de DJI RS 3 Pro.

. Start DJI Assistant 2 (Ronin-serie) en meld u aan met een DJl-account.
. Sluit de firmware-updatepoort aan op een computer met een USB-C-kabel.
. Klik op DJI LiDAR-afstandsmeter en Klik vervolgens op Update.

. Selecteer de firmwareversie.

[ IF NI N

. DJI Assistant 2 (Ronin-serie) zal de firmware automatisch downloaden en bijwerken.

« Verbreek niet de verbinding met internet tijdens het bijwerken van de
firmware. Anders mislukt de update.

Technische gegevens

Cold Shoe
1/4"-20

firmware-updatepoort voor montagegat (USB-C)

Accessoirepoort

voedings- en communicatiepoort (USB-C)

Resolutie: 448x298 op het RS-aanraakscherm
FOV: 57,4° (horizontaal), 44,6° (verticaal), 70,1° (diagonaal)
Framesnelheid: 30 fps

Beeldsensor

Brandpuntsafstand: 30 mm equivalent

Resolutie: 240x180

Detectiebereik: 0,5 tot 14 m (in omgevingen met een
helderheidsniveau van 80.000 lux of lager)

ToF-sensor FOV: 57,4° (horizontaal), 44,6° (verticaal), 70,1° (diagonaal)

Frequentie: 25 Hz

brandpuntsafstand: 30 mm equivalent

afstandsfout: 1%
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Frequentie: Objecten met 30 Hz

-tracking: Kan maximaal vijf objecten tegelijk herkennen en

Machine learning er één kiezen om te volgen
Slimme objectidentificatie: Menselik gezicht, hoofd, en
lichaam

Elektrische Stroomverbruik: 6,8 W

eigenschappen ingang: 7 tot 16 V

Bedrijfstemperatuur  |-20 tot 45 °C

Afmetingen: 66x57x24 mm (Ixbxh)
Gewicht: Circa 130 gram (0,28 Ibs)
Hoogte montageplaat: 30 mm

Mechanische
eigenschappen

Introducao

O Telémetro DJI™ LIDAR com tecnologia de focagem LiDAR inclui uma camara
incorporada com uma distancia focal equivalente a 30 mm. A focagem automatica
para lentes manuais esta disponivel quando utilizada com o DJI RS 3 Pro e o Motor
de Focagem DJI RS. Além disso, o ActiveTrack Pro e a focagem automatica podem
ser utilizados simultaneamente.

Visao geral

1. Boté&o de fungédo
Pressione uma vez para mudar o perfil da lente. Pressione duas vezes para iniciar
a calibragdo do motor de focagem. Prima sem soltar para entrar no modo de
suspens&o durante a utilizagéo. Prima novamente para sair do modo de suspensao.

. Botdo AF/MF

Prima uma vez para alternar entre a focagem manual e automatica.

Indicador de Estado

Indica que o perfil da lente C1, C2 ou C3 esta a ser utilizado quando C1, C2 ou

C3 esta ligado. Consulte a tabela abaixo para obter mais informagoes.

N

w

Padréo do indicador intermitente Descrigdes

Luz verde continuamente acesa Modo AF

Luz verde a piscar duas vezes Lente n&o calibrada

Luz vermelha continuamente acesa Modo MF

Desligado Modo de suspensao

Luz vermelha a piscar duas vezes Motor de focagem nao calibrado
Luz vermelha a piscar Atualizagao do firmware




>

Manipulo de bloqueio

Aperte o botao de blogueio depois de fixar o Telémero LIDAR a uma camara.
Rosca de 1/4”-20 para Adaptador “Cold Shoe”

Ligue o Telémero LIDAR ao suporte de uma camara.

o

B

Ranhura de dissipagéo de calor
NAO obstrua a ranhura durante a utilizagao.

~N

Porta de atualizagdo de firmware (USB-C)
Ligue o Telémero LIDAR a um computador ao atualizar o firmware.

©

Porta de alimentagéo e comunicagdo (USB-C)

Ligue o Telémero LIDAR & porta de alimentacao e comunicagéo do DJI RS 3 Pro
para transferéncia de energia e dados.

9. Camara de luz visivel

10. Camara LiDAR

11. Ranhura de dissipac&o de calor

NAO obstrua a ranhura durante a utilizag&o.

Usado com DJI RS 3 Pro

. Fixe o Telémero LIDAR ao suporte da camara e aperte o botdo de bloqueio. (Figura A)

oo

Ligue a porta de alimentacdo e comunicagao do Telémero LIDAR a porta de
transmiss&o de video/Telémero LIDAR do DJI RS 3 Pro utilizando o cabo de
controlo multicamara fornecido. (Figura B)

O Telémero LIDAR é alimentado pelo DJI RS 3 Pro e liga-se depois de a
suspensao carda ser ligada. A vista da cdmara de luz visivel (n@o a vista da camara
montada) é apresentada no ecra tatil da suspensao carda.

@

A rosca de 1/4"-20 para o adaptador “cold shoe” pode ser separada. O
utilizador também pode fixar o Telémero LIDAR a uma caixa da camara
através do parafuso 1/4”-20.

+Se a vista da camara no ecra tatil estiver desfocada, utilize o cabo de
controlo do Telémero LIDAR em vez do cabo de controlo multicamara para
obter uma visao clara da camara. Nota: a extremidade com a parte mais
curta do cabo deve ser ligada a porta de alimentagdo e comunicagao do
Telémero LIDAR, a parte mais longa do cabo deve ser ligada a porta de
transmiss&o de video/Telémero LIDAR do DJI RS 3 Pro.

Definicoes do LiDAR

Perfil da lente

Toque em Perfil da lente para calibrar a lente, a focagem automatica pode ser
utilizada apds a calibragéo.

A + Recomenda-se a calibragdo da lente da cdmara ao fotografar o menor niimero
possivel de objetos. O objeto deve ser uma pessoa ou superficie plana com
caracteristicas discerniveis (como uma imagem na parede).

« Os pardmetros da lente serdo armazenados no motor de focagem apos a
calibragcé@o. S6 é necessaria a calibragdo do motor de focagem depois de
escolher o perfil da lente. Nao é necessario calibrar novamente a lente.
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Passos:

1. Defina a fungdo do mostrador frontal para a suspensao carda para Motor de
Focagem. Ligue o DJI RS 3 Pro, deslize de baixo para cima no ecra tatil e toque
em Fungao de Botdes. Desloque para selecionar o Motor de Focagem.

< DialFunctions

B Focus Motor

{3 Facus/Zoom

® 150

2. Toque em < e deslize para baixo a partir do topo do ecra tatil para regressar a
pégina inicial. Deslize para a direita a partir da esquerda do ecra tatil para entrar na
pagina LIDAR. Togue no icone no canto inferior direito do ecra tatil para aceder as
definicoes do LIDAR.

< LiDAR Settings

Lens Profile >
Installation Distance ~75mm >

AFTracking Sensibility >

3. Toque em Perfil da lente. Toque em + e toque em Definir, depois toque em +/- ou
arraste a barra para introduzir a distancia focal.
Lens Profile Focal Length
24mm
Set

Focal length

4. Toque em < e, em seguida, toque em Iniciar calibragdo do motor. O motor de
focagem comecaré a rodar durante a calibragéo. Toque em Confirmar quando a
calibragéo estiver concluida.

Lens Profile

24mm

Focal Lengh

Start Motor Calibration

Ligue a camara montada antes de calibrar a lente. Foque um objeto no centro da
vista da cadmara que esteja a aproximadamente 1 m (0,7 m a 1,2 m) de distancia.
Ir& aparecer uma caixa branca no objeto. Verifique se o objeto esta focado na vista
da camara montada (ndo no ecra tatil). Ajuste o botdo frontal da suspensao carda
até que o objeto esteja em foco e toque em Confirmar.

o

Repita o passo anterior com um objeto que esteja a aproximadamente 4 m (3,5 m
a 4,7 m) de distancia.



)

tL By

\

\

) L

Focus on object 1m away Make sure the suject
andrfate front il within focus pointis clear
O perfil da lente esta concluido apds a conclusao da calibragéo da lente. O DJI RS 3

Pro suporta até trés perfis de lentes. A luz indicadora de C1, C2 e C3 acende-se para
indicar qual o perfil da lente que é aplicado.

Para o perfil da lente existente, elimine o perfil da lente e recalibre a lente se a focagem
automatica for imprecisa. A calibragdo do motor é necessdria se o ponto final do
motor de focagem for alterado devido & posicéo de montagem ser alterada. Toque em
Calibracéo do motor ou pressione o botao Fungéo duas vezes para iniciar a calibracéo.

Lentes sem calibragao

O Telémero LIDAR pode ser utilizado com lentes especificas que ndo requerem
calibraga@o. Consulte a pagina do produto Telémetro DJI LIDAR no website oficial da
DJI para obter informacdes sobre as lentes suportadas. Ligue a porta de dados da
lente & porta USB-C do motor de focagem utilizando o cabo da camara fornecido.

Distancia de instalagao

A distancia de instalacéo é definida como o plano de focagem da camara e do
Telémero LiIDAR. A distancia predefinida é de 75 mm, que é o comprimento do
suporte de montagem do Telémero LIDAR mais o comprimento do LIDAR Range
Finder. Ajuste o valor para melhorar a preciséo da focagem automatica. Quando
montar o Telémero LIDAR noutras posicoes, como a parte superior da lente da
camara, ajuste a distancia para compensar erros.

Definicéo sensibilidade de seguimento AF
Suporte de nivel 1-5. 1 indica a alteracdo mais lenta na focagem e 5 indica a
alteragao mais rapida na focagem.

Definicdes do ActiveTrack
Velocidade do ActiveTrack: Indica a velocidade da suspenséo carda ao utilizar o
ActiveTrack. Selecione entre as definicoes Lenta, Média e Rapida.

Interruptor de seguimento da inclinagao: Ative ou desative o seguimento da inclinagdo
conforme necessario. O eixo de inclinagédo segue os movimentos da suspensao
quando ligado.

Focagem automatica
A focagem automatica pode ser utilizada apds a conclusao do perfil da lente.

Modo de focagem
Toque no icone do canto inferior esquerdo para alternar entre os modos Amplo e Local.
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No modo Amplo, o Telémero LIDAR reconhece automaticamente as pessoas na vista
da camara e foca as pessoas mais préximas do centro. Aparece uma caixa branca nas
pessoas selecionadas. Ajustar o mostrador frontal da suspenséo cardd pode mudar
o objeto e bloquear a focagem. Aparecera uma caixa amarela no objeto bloqueado.

No modo Spot, o Telémero LIDAR foca o objeto dentro da caixa de focagem. O utilizador
pode arrastar a caixa ou tocar num objeto para utilizar a focagem automatica.

Utilizar o ActiveTrack Pro

No modo Amplo, prima o gatilho da suspenséo carda para ativar o ActiveTrack quando
um objeto & selecionado. A caixa fica verde, o que indica que o ActiveTrack esté ativado.
Utilize o manipulo de controlo para ajustar a moldura. Se a moldura ficar vermelha,
o objeto perde-se. Prima uma vez o gatilho para sair do ActiveTrack, prima duas
vezes o gatilho para sair do ActiveTrack e recentrar. A moldura fica branca para
indicar que o ActiveTrack esté desativado.

Modo AF/MF

Pressione uma vez o interruptor AF/MF ou o botdo M da suspensdo carda para
alternar entre a focagem automatica e a focagem manual. Tenha em atengéo que a
fungdo do botdo M deve ser definida antes de LIDAR AF/MF. No modo de Focagem
manual, ajuste o mostrador frontal para focar. Pressione ligeiramente o botao de
controlo da camara da suspenséo carda para focar sempre.

A « NAO utilize solventes organicos corrosivos, tais como toalhetes humedecidos
com alcool, para limpar as lentes do Telémero LiDAR.
« Certifique-se de que as camaras LIDAR ndo estdo bloqueadas. Caso
contrdrio, a focagem automatica sera imprecisa.

Utilizar apenas o Telémero LiDAR

Siga os passos abaixo para utilizar o Telémero LIDAR sem DJI RS 3 Pro:

. Calibre a lente através do DJI RS 3 Pro, o parametro da cdmara seré armazenado
no motor de focagem.

N

Ligue o Telémero LIDAR e o motor de focagem a camara e, em seguida, ligue a
porta de alimentagéo e comunicagéo do Telémero LIDAR e uma das portas USB-C
do motor de focagem utilizando o cabo de controlo multi-cAmara. Ligue uma fonte
de alimentagao externa a outra porta USB-C do motor de focagem para alimentar
o Telémero LIDAR e o motor de focagem. (Figura C)

w

. Ligue a fonte de alimentagao externa e, em seguida, prima duas vezes o botdo
de Fungéo para iniciar a calibragdo do motor. Pressione o botao AF/MF para
mudar o modo de focagem para a focagem automatica, o indicador fica verde fixo
indicando que a focagem automaética esta disponivel.



Atualizacao de firmware

Atualize o firmware do Telémero LiDAR através do DJI Assistant 2 (série Ronin).
Recomenda-se a atualizagéo do firmware do Telémero LIDAR quando ligado ao

DJIRS 3 Pro.

N

USB-C.

o o~

automaticamente.

. Inicie o DJI Assistant 2 (série Ronin) e inicie sess@o numa conta DJI.

. Conecte a porta de atualizagdo do firmware a um computador usando um cabo

Clique em Telémetro DJI LIDAR e, em seguida, clique em Atualizar.
Selecione a versao de firmware.

O DJI Assistant 2 (série Ronin) fard o download e atualizard o firmware

& « N&o desligue da Internet durante a atualizagdo do firmware. Caso contrério,
a atualizag&o ira falhar.

Especificacoes

Porta acessoria

“Cold Shoe”

1/4"-20 Orificio de montagem

Porta de atualizagédo de firmware (USB-C)

Porta de alimentagéo e comunicacgéo (USB-C)

Sensor de imagem

Resolugéo: 448x298 no ecra tatil RS

FOV: 57,4° (horizontal), 44,6° (vertical), 70,1° (diagonal)

Velocidade de fotogramas: 30 fps

Distancia focal: equivalente a 30 mm

Resolucao: 240x180

Gama de detecao: 0,5 a 14 m (em ambientes com um nivel
de luminosidade de 80 000 lux ou inferior)

Sensor ToF FOV: 57,4° (horizontal), 44,6° (vertical), 70,1° (diagonal)
Frequéncia: 25 Hz
Distancia focal: equivalente a 30 mm
Erro de distancia: 1%
Frequéncia: 30 Hz
Sujeitos de localizagéo: Pode reconhecer até cinco
Aprendizagem ) .
. participantes ao mesmo tempo e escolher um para seguir a
automética

identificagdo de objetos inteligentes: Rosto, cabega e corpo
humanos

Propriedades elétricas

Consumo de energia: 6,8 W

Entrada: 72 16 V

Temperatura de
peraiur -20°C a45°C (-4 °F a 113 °F)
funcionamento
Dimensoes: 66x57x24 mm (CxLxA)
Propriedades
P Peso: Aprox. 130 g (0,28 Ibs)
mecanicas

Altura da placa de montagem: 30 mm
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Introdugéo
O Sensor telemétrico DJI™ LIDAR com tecnologia de foco LIDAR tem camera
integrada com distancia focal equivalente a 30 mm. O foco automatico para lentes
manuais esté disponivel quando utilizado com o DJI RS 3 Pro e o Focus Motor do
DJI RS. Além disso, o ActiveTrack Pro e o foco automatico podem ser utilizados
simultaneamente.

Visao geral

. Botdo Fungao

Pressione uma vez para alterar o perfil da lente. Pressione duas vezes para iniciar
a calibragdo do Focus Motor. Pressione e mantenha pressionado para entrar no
modo Repouso durante o uso. Pressione novamente para sair do modo Repouso.
Botdo AF/MF

Pressione uma vez para alternar entre foco automatico e manual

i

w

. Indicador de status
Indica que o perfil da lente C1, C2 ou C3 esta em uso quando C1, C2 ou C3
estiver ligado. Consulte a tabela abaixo para obter mais informagdes.

Padrao indicador de luz intermitente Descrigoes

Aceso em verde Modo AF

Pisca em verde duas vezes Lentes sem calibragéo
Aceso em vermelho Modo MF

Desligado Modo Repouso

Pisca duas vezes em vermelho Focus Motor sem calibragédo
Pisca em vermelho Atualizando o firmware

IS

. Bot&o de bloqueio
Aperte o botao de trava apés conectar o Sensor telemétrico LIDAR a uma camera.

o

. Adaptador de rosca para sapata fria 1/4”-20
Conecte o Sensor telemétrico LIDAR a sapata de uma camera.

o

. Compartimento de dissipagao de calor
NAO obstrua o compartimento durante o uso.

~

. Porta de atualizagéo de firmware (USB-C)
Conecte o Sensor telemétrico LIDAR a um computador ao atualizar o firmware.

I

Entrada de alimentagéo e comunicagao (USB-C)
Conecte o Sensor telemétrico LIDAR & entrada de alimentagao e comunicagéo do
DJI RS 3 Pro para transferéncia de energia e dados.

©

. Camera de luz visivel



10. Camera LIDAR
11. Compartimento de dissipagao de calor
NAO obstrua o compartimento durante o uso.

Utilizado com o DJI RS 3 Pro

1. Encaixe o Sensor telemétrico LIDAR a sapata da camera e aperte o botao de
trava. (Figura A)

I

Conecte a entrada de alimentacé@o e comunicagéo do Sensor telemétrico LIDAR
a entrada de transmisséo de video/Sensor telemétrico LIDAR do DJI RS 3 Pro
usando o cabo de controle multicdmera fornecido. (Figura B)

@

O Sensor telemétrico LIDAR ¢ alimentado pelo DJI RS 3 Pro e liga apds o estabilizador
receber energia. A visualizagdo da camera de luz visivel (n&o a visualizagéo da camera
conectada) ¢ exibida na tela sensivel ao toque do estabilizador.

+ O adaptador de 1/4"-20 para sapata fria pode ser desconectado. O usuéario
também pode conectar o Sensor telemétrico LIDAR a uma gaiola de camera
por meio do parafuso de 1/4"-20.

« Se a visdo da camera na tela sensivel ao toque estiver desfocada, use o
cabo de controle do Sensor telemétrico LIDAR em vez do cabo de controle
multicamera para obter uma vis@o nitida da camera. Observagao: a
extremidade com a parte mais curta do cabo deve ser conectada a entrada
de alimentacéo e comunicagao do Sensor telemétrico LIDAR, a parte mais
longa do cabo deve ser conectada a entrada de transmissé@o de video/
Sensor telemétrico LIDAR do DJI RS 3 Pro.

Configuragdes do LiDAR

Perfil da lente

Toque em Lens Profile (Perfil da lente) para calibrar a lente. O foco automético pode
ser utilizado apds a calibragéo.

« Recomenda-se calibrar a lente da camera ao fotografar o menor nimero
possivel de objetos. O sujeito deve ser uma pessoa ou superficie plana com
caracteristicas discerniveis (como um quadro na parede). A precisao da
calibracéo da lente afetara o desempenho do foco automatico.

+Os parametros da lente serdo armazenados no Focus Motor apds a
calibrag@o. Apenas a calibragéo do Focus Motor é necesséria apos a escolha
do perfil da lente. Nao ha necessidade de calibrar a lente novamente.

Etapas:

1. Defina a fungao do botéo frontal do estabilizador para Focus Motor. Ligue o
DJI RS 3 Pro, deslize para cima na tela sensivel ao toque e toque em Dial Function
(Funcdes de discagem). Role para selecionar Focus Motor.

< Dial Functions

A Foous Motor v

(2 Focus/Zoom

® 150
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. Toque em < e deslize de cima para baixo na tela sensivel ao toque para retornar a
pégina inicial. Deslize para a direita na tela sensivel ao toque para entrar na pagina
LiDAR. Toque no icone no canto inferior direito da tela sensivel ao toque para
entrar nas configuragdes do LIDAR.

< LiDARSettings

Lens Profile >

Installation Distance ~75mm >

AFTracking Sensibility >

3. Toque em Lens Profile. Toque em + e em Set (Definir), depois toque em +/- ou
arraste a barra para inserir a distancia focal.

Lens Profile Focal Length

Set 26mm

Focal length

4. Togue em < e, em seguida, toque em Start Motor Calibration (Iniciar calibragéo do
motor). O Focus Motor comegara a girar durante a calibragdo. Toque em Confirm
(Confirmar) quando a calibracéo estiver concluida.

Lens Profile
Focal Lengh
5. Ligue a camera conectada antes de calibrar a lente. Foque em um sujeito no centro

da visualizagdo da camera que esteja a aprox. 1 m (0,7 m a 1,2 m) de distancia.
Uma caixa branca aparecera sobre o sujeito. Verifique se o sujeito esta em foco na
visualizagdo da camera conectada (ndo na tela sensivel ao toque). Ajuste o seletor
frontal do estabilizador até que o sujeito esteja em foco e toque em Confirm.

Repita a etapa anterior com um sujeito a aprox. 4 m (3,5 m a 4,7 m) de distancia.

¢

within focus point is clear
O perfil da lente é concluido ap6s a conclusao da calibragao da lente. O DJI RS 3 Pro
é compativel com até trés perfis de lente. A luz indicadora de C1, C2 e C3 acende




para indicar qual perfil da lente esté4 em uso.

Para o perfil da lente existente, exclua o perfil da lente e calibre novamente a lente se o
foco automético for impreciso. A calibragao do motor é necesséria se o ponto final do
Focus Motor for alterado devido a alteragéo da posigédo de montagem. Toque em Motor
Calibration (Calibragéo do motor) ou pressione o botao Fungéo duas vezes para iniciar a
calibragao.

Lentes sem calibragao

O Sensor telemétrico LIDAR pode ser usado com lentes especificas, que nao
requerem calibracéo. Consulte a pagina de produto do Sensor telemétrico DJI LIDAR
no site oficial da DJI para obter as lentes compativeis. Conecte a entrada de dados
da lente a entrada USB-C do Focus Motor usando o cabo da camera fornecido.

Distancia de instalagao

A distancia de instalacao é definida como o plano de foco da camera e do Sensor
telemétrico LIDAR. A distancia padrao é 75 mm, que é o comprimento do suporte de
montagem do Sensor telemétrico LIDAR mais o seu comprimento. Ajuste o valor para
melhorar a precisdo do foco automatico. Ao montar o Sensor telemétrico LIDAR em
outras posicdes, como a parte superior da lente da camera, ajuste a distancia para
compensar erros.

Configuragdes da sensibilidade do Rastreio de AF
Suporte de nivel 1-5. 1 indica a mudanga mais lenta de foco e 5 indica a mudanga
mais répida de foco.

Configuragées do ActiveTrack

Velocidade do ActiveTrack: indica a velocidade do estabilizador ao utilizar o
ActiveTrack. Selecione entre as configuragdes Lento, Médio e Rapido.

Interruptor de rastreio de inclinacao: ative ou desative o rastreio de inclinagédo conforme
necessério. O eixo de inclinacéo rastreia os movimentos do estabilizador quando ligado.

Foco automatico

O foco automéatico pode ser utilizado apds a conclusao do perfil da lente.

Modo de foco
Toque no icone do canto inferior esquerdo para alternar entre os modos Local e
Amplo.

No modo Amplo, o Sensor telemétrico LIDAR reconhece automaticamente as pessoas
na visualizacdo da camera e foca nas pessoas mais proximas do centro. Uma caixa
branca aparecera nas pessoas selecionadas. Ajustar o seletor frontal do estabilizador
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pode mudar o sujeito e travar o foco. Uma caixa amarela aparecera no sujeito travado.
No modo Local, o Sensor telemétrico LIDAR focaré no sujeito dentro da caixa de foco.
O usuério pode arrastar a caixa ou tocar em um sujeito para usar o foco automatico.

Como utilizar o ActiveTrack Pro

No modo Amplo, pressione o acionador do estabilizador para ativar o ActiveTrack
quando um sujeito for selecionado. A caixa ficara verde, o que indica que o
ActiveTrack esté ativado.

Utilize os pinos de controle para ajustar o enquadramento. Se o enquadramento
ficar vermelho, o sujeito foi perdido. Pressione uma vez no acionador para sair do
ActiveTrack, pressione duas vezes no acionador para sair do ActiveTrack e recentralizar.
O enguadramento ficaré branco para indicar que o ActiveTrack esta desabilitado.

Modo AF/MF
Pressione uma vez o interruptor AF/MF ou o botdo M do estabilizador para alternar
entre foco automatico e foco manual. Observe que a fungéo do botao M deve ser
definida antes do LIDAR AF/MF. No modo de foco manual, ajuste o seletor frontal
para focar. Pressione até o meio o botao de controle da camera do estabilizador para
focar toda vez.

«NAO utilize solventes organicos corrosivos, como lengos umedecidos com
alcool, para limpar as lentes do Sensor telemétrico LIDAR.

« Certifique-se de que as cdmeras LIDAR néo estejam bloqueadas. Caso
contrario, o foco automético seré impreciso.

Como usar apenas o Sensor telemétrico LiDAR
Siga as etapas abaixo para usar o Sensor telemétrico LIDAR sem o DJI RS 3 Pro:

. Calibre a lente pelo DJI RS 3 Pro. O paré@metro da cdmera sera armazenado no
Focus Motor.

g

Conecte o Sensor telemétrico LIDAR e o Focus Motor & camera e, em seguida,
conecte a entrada de alimentagéo e comunicagéo do Sensor telemétrico LIDAR e
uma das entradas USB-C do Focus Motor usando o cabo de controle multicamera.
Conecte uma fonte de alimentacéo externa & outra entrada USB-C do Focus Motor
para alimentar o Sensor telemétrico LIDAR e o Focus Motor. (Figura C)

w

. Ligue a fonte de alimentagao externa e pressione duas vezes o botao Fungao para
iniciar a calibragdo do motor. Pressione o botdo AF/MF para alternar o modo de
foco para foco automatico. O indicador acendera em verde sélido, indicando que
o foco automético esta disponivel.

Atualizagao de firmware

Atualize o firmware do Sensor telemétrico LIDAR usando o DJI Assistant 2 (Série
Ronin). Recomenda-se atualizar o firmware do Sensor telemétrico LIDAR quando
conectado ao DJI RS 3 Pro.

1. Inicie o DJI Assistant 2 (Série Ronin) e faga login com uma conta DJI.



I

Conecte a entrada de atualizagdo do firmware a um computador usando um cabo
USB-C.

3. Clique em Sensor telemétrico DJI LIDAR e, em seguida, clique em Atualizar.
4. Selecione a versao do firmware.
5. O DJI Assistant 2 (Série Ronin) fara o download e atualizara o firmware

automaticamente.

+Nao se desconecte da internet durante a atualizagéo do firmware. Caso
contrério, havera falha na atualizagao.

Especificacoes

Sapata fria
Entradas de Orificio de montagem de 1/4"-20
acessorios Porta de atualizagéo de firmware (USB-C)

Entrada de alimentagéo e comunicagao (USB-C)

Resolugéo: 448x298 na tela sensivel ao toque do RS

Campo de visdo: 57,4° (horizontal), 44,6° (vertical), 70,1°
Sensor de imagens (diagonal)

Taxa de quadros: 30 fps

Distancia focal equivalente: 30 mm

Resolucao: 240x180

Alcance de deteccao: 0,5 a 14 m (Em ambientes com nivel
de iluminagéo de até 80.000 lux)

Campo de viséo: 57,4° (horizontal); 44,6° (vertical); 70,1°
(diagonal)

Sensor de TdV

Frequéncia: 25 Hz

Distancia focal equivalente: 30 mm

Erro de distancia: 1%

Frequéncia: 30 Hz

Alvos de rastreamento: Capaz de detectar até 5 alvos ao

Aprendizagem de
P! 9 mesmo tempo, escolhendo um deles para rastrear

méaquina

Identificagdo inteligente de objetos: Rostos, cabecas e
corpos humanos

Consumo de energia: 6,8 W
Entrada: 72 16 V

Propriedades elétricas

Temperatura de

y -20°a 45 °C
funcionamento

Dimensoes: 66x57x24 mm (CxLxA)
Peso: Aprox. 130 g

Propriedades
mecanicas

Altura da Placa de montagem: 30 mm
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BeepeHue

JNasepHbit fansHomep nupgap DJIT™ ¢ TexHonorneir hoKyCcMpOBKMU C NOMOLLbIO
Mpapa ocHaLLeH BCTPOEHHOM Kamepoi C SKBUBANEHTHBIM (hOKYCHBIM PacCTOsHUEM
30 MM. ABTOGOKYC Ansi OGBEKTMBOB C PY4HbIM yMpaBfieHeM A0CTyNeH npu
vcnonbsosarun ¢ DJI RS 3 Pro n moTopom chokycuposku DJI RS. Kpome Toro,
ActiveTrack Pro 1 aBTohoKyC MOryT UCNOB30BATHCS OAHOBPEMEHHO.

™
|

O6wuin Bug

. KHonka dyHKuuin
Haxmute oavH pas, 4Tobbl nepekniounTs Npodunb obbekTuea. Haxmute
[iBa pasa, 4Tobbl 3aNyCTUTL KaIMBPOBKY MOTOPa (HOKYCMPOBKYA. HaxmuTe 1
YAePXKMBaiTe, YTOOL! NEPENTN B PEXIM OXMAAHWS BO BPEMS UCMOE30BAHMS
HaXkM1TE KHOMKY MOBTOPHO, YTOBbI BLIATY 13 PEXMMA OXIAAHNS.

2. KHonka AF/MF
HaxkmuTe oanH pas Ans NepekioHeHns Mexay pyYHbIM 1 aBTOMaTU4ECKUM
OKyCOM.

3. NHpukatop cocTosiHus
YkasbiBaeT Ha ncnonb3osaHue npochunsg obvekTuea C1, C2 nnn C3 npwn
BrodeHun C1, C2 nnu C3. [JononHUTe bHbIE CBEAEHUS CM. B TabMLE HUKe.
XapaKTep MyraHusi NHAMKaTopoB OnucaHve
3eneHblii HAVMKATOP ropuUT HEMPEPLIBHO  Pexxiiv AF
[Baxkabl MUraeT 3eneHbIM OBbEKTVB He OTKanMbpoBaH
KpacCHbIn MHAVKATOP ropuT HenpepbisHO  Pexxkum MF
Bbikn. Pexvm oxugaHns
[Baxkabl MUraeT KpacHbIM MoTop hoKyCUPOBKY He OTKanMbpoBaH
MwuraeT KpacHbIM O6HosneHve MO

4. @ukcartop
YCTaHOBMB Ha Kamepe la3epHiit AasbHOMEP NVAAP, 3aTSHUTE (rKcaTop.

5. ApanTep Ans KPenneHus «XonoaHbli 6awmak» 1/4”-20
YCTaHOBWTE Na3epHbIit AasbHOMEP MAAp Ha afgantepe «ropsuuin Galumaks»
Kamepbl.

6. OTcek TennooTsoaa
HE 6nokvipyiiTe 0TCeK BO BPeMsi UCMONb30BaHUS.

7. MopT 06HOBNEHWst NporpamMmmHoro obecneyerns (USB-C)
MoAKNoUMTE NasepHb AanbHOMep Inaap K KOMMbLIOTEpY npu 0GHOBNEHNN
MPOrPaMMHOrO 0BECTIEHEHNS.

8. Pasbem nutaHus u ceasmu (USB-C)

MoaknounTe nasepHbIn AanbHOMEP NnAap K pasbemy nNUTaHus u CBA3U
DJI RS 3 Pro ans BKIOYeHUS 1 nepepasyt AaHHbIX.



9. CraHpapTHas Kamepa
10. Kamepa nnpapa
11. OTcek TennooTBOAA
HE 6nokvipyiiTe 0TCeK BO BPeMsi UCMOSb30BaHUS.

Ucnonbayetcs ¢ DJI RS 3 Pro

. MprcoeanHnTe NasepHbI fanbHOMEP MMAap K aaantepy «ropsuuii 6atumaks
Kamepbl v 3aTsHuTe rkcatop. (PrcyHok A)

2. TIOAKMIOUMTE Pa3BLEM MMTAHUS W CBS3M NIa3epHOrO AaslbHOMEpPa Maapa K nopTy
nepefayn BuaeocurHana / nasepHoro gansHomepa nngapa DJI RS 3 Pro ¢
MOMOLLBIO Kabens s ynpasieHns kamepamii U3 KomriekTa. (PucyHok B)

@

JazepHblii fansHoMep nnaap nutaetca oT DJI RS 3 Pro u BkntoyaeTcsa nocie
BKJIIOYEHVS cTabunmaaTopa. O630p Co CTaHAaPTHOM Kamepb! (B OT/M4Me OT 0630pa
C YCTaHOB/IEHHOM Kamepbi) OTOBPaXaeTCst Ha CEHCOPHOM 3KpaHe CTabunmaaTopa.

A « Pe3bby Anst KpenneHus «xonoaHbiin tatumak» 1/4"-20 MOXHO OTCOSAUHUTL.
Monb3oBaTess TakXKe MOXET YCTAHOBWTL NAa3epHBIV AanbHOMED naap Ha
Kapkac kamepsl C UCrosb30BaHMem BuHTa 1/4"-20.

« EC/in n306pakeHmne ¢ Kamepbl, 0TOGpaxaemoe Ha CEeHCOPHOM 3KpaHe,
pPasMbITO, BMECTO kabessi ANs yNpaBneHnsi kamepamn 1cnosbayinre
kaGenb YNpas/ieHns 1a3epHOro fabHoMepa Ninaapa, YTobbl NoNYYnTL
KayecTBEHHbIN BUA C Kamepbl. [prMeyaHne: KoHel, ¢ 6051ee KOPOTKOM
4acTblo Kabesnst JOSDKEH BbiTb NOAKIIOUEH K pasbemy NUTaHus n CBsian
Nla3epHoro fasibHomepa naapa, a 6osiee [JHHas YacTb kabesst Ao/MKHa
6biTb MOAKIOYEHa K pasbemy Nepeaadu BUgeocHrHana / asepHoro
pansHomepa maapa DJI RS 3 Pro.

HacTtpoiikn nupapa

Mpodounb o6bekTuBa

KochuTeck nyHkTa «Mpotnnb 06beKTBa», YTobkl OTKaNMGpoBaTh 06beKTUB. Bbl
CMOXXEeTe UCNOoNb30BaTh EBTOd)OKyC nocne Ka]'IVIGDOBKI/l.

« Mpyn kanMbpoBKke OGBLEKTVIBA KaMepbl PEKOMEHAYETCS CHUMATb Kak MOXHO
MeHbllee KONM4eCTBO 06beKToB. OBBHEKTOM A0MKeH BbiTb YeNoBeK 1nn
NNOCKasi MOBEPXHOCTb C Pa3NNHUMBbIML HepTamu (HanpuMep, KapTuHa Ha
cTeHe). TOYHOCTb KanMBpPOBKN OGBEKTVBA BIVSIET HAa MPOU3BOAUTENBHOCTL
aBTO(OKYCUPOBKY.

« MapameTpbl 06bEKTMBA COXPAHATCA B MOTOpPE (hOKYCMPOBKM nocie
Kambposku. Mocne Bbibopa Npodnns o6bekTvBa TpedyeTcs OTKaMBpoBaTL
TONBKO MOTOP (hOKYCMPOBKW. INocne aToro Kannbposka obbekTviBa Gosblue
He noTpedyeTcs.

Waru:

1. YcTaHoBUTE (hyHKLMIO NepefHero Konecuka crabunmusatopa Ha «MoTop
okycurpokit». Bkntounte DJI RS 3 Pro, mposeayTe no CEHCOPHOMY 3KpaHy CHIM3Y
BBEPX U KOCHUTECH NyHKTa «DyHKLUMKM HaBGopa». MpokpyTuTe, YTobk! BhIGPaTL
«MoTOp (hOKYCUPOBKI».
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< DialFunctions

N Focus Motor

(3 Focus/zoom

® IS0

. KOCHUTECH CUMBOIA < 11 MPOBEAVTE MO CEHCOPHOMY SKPaHy CBEPXY BHIA3, HTOGk!
BEPHYTLCS HA MNaBHYIO CTPaHWLy. MpoBeanTe N0 CEHCOPHOMY 3KpaHy criesa
HanpaBo, 4TOOLI NEPENTV Ha CTPaHWLY NMaapa. KOCHWTECH 3HAUKa B HIDKHEM
MPaBOM Yr/ly CEHCOPHOTO 3KPaHa, YTOBbI OTKPbITh HACTPOMKM NMAAapa.

S}

< LiDARSettings

Lens Profile >

Installation Distance ~75mm.>

AFTracking Sensibility >

15

KochuTeck nyHkTa «[pothunb 06bekTvBa». KOCHUTECH «+» 11 <YCTaHOBUTL», 3aTeM
KOCHWTECH «+/-» U NOTAHUTE LKAy, HTOGbI YCTaHOBITL (POKYCHOE PacCTOsHIE.
Lens Profile Focal Length
24mm
Set

Focal length

Kochutech cumBona <, a 3aTem nyHkTa «HadaTb kanmbposky moTopa». MoTop
hOKYCMPOBKYM HaYHET BpaLiaThCs Mpy Kanmbpoeke. KocHutech «[oaTBepanTs»
0C/1e 3aBEPLUEHUS KANMGPOBKNA.

e

Lens Profile

24mm

Facal Lengh

Start Motor Calibration

Mepen Havanom KannbpoBKM OOBLEKTVBA BK/IIOUNTE YCTAHOBNIEHHYIO Kamepy.
Hasepute thokyc Ha 06beKT B LIEHTPe NPeAnpoCcMOoTPa KaMepbl Ha PacCTOSHUM
okono 1 m (0,7-1,2 m). Ha obbexTe nosisvtes Genas pamka. posepsTe, HaxoamTes
M 06BEKT B (hOKYCE, MCMOSL3Ys OKHO MPEANPOCMOTPA YCTaHOB/EHHOM KaMepb! (a He
CEHCOPHbIN aKkpaH). C NOMOLLBIO NepeHero konecuka cTabunmaartopa fobeiTecs,
4TOBbI 0GBEKT Gbl1 B (hOKYCE, 1 HAXKMUTE «[TOATBEpANTE>.

@

MosTOpPUTE NPEeabIAYLWA LWar, PACMONOXB OGLEKT Ha PACCTOSHM OKONO 4 M
(3,6-4,7 m).



Mpothunb 06beKTVBa GyAET HACTPOEH MOCNE 3aBEpLUEHUS KaSMBPOBKY OGbeKTVBa.
DJI RS 3 Pro nopaepxvisaeT o Tpex npoduneit obbekTvea. MHavkatop C1, C2 n
C3 3aropaeTcs Mpyi MCTOMb30BaHUN COOTBETCTBYIOLIErO NPOhUNS OGbEKTURA.

Ecnn aBTOhoKyC CyLLECTBYIOLLEro Npoduis 06bEKTVBa HETOYEH, yaanmTe Npoduib
1 MOBTOPUTE KaMGPOBKY 06beKTMBA. EC/IN MPU M3MEHEHWM MO3NLM KPENNeHs!
MEHSIETCS KOHEYHas ToUka MOTOPa (OKYCHPOBKM, TPEBYETCS! KannGpoBKa MOTopa.
YHT06bI HavaThb KaIMBPOBKY, KOCHUTECH NyHKTa «Kanubposka MOTOpa» Wnv Asabkas!
HaXKMUTE KHOMKY (DYHKLWIA.

O6beKTUBbI, He TpebytoLLe KanmGpoBKN

JlasepHblit fanbHOMEp MAap MOXET WCMOo/b30BaTLCA C ONPeAeneHHbIMN
06beKTMBaMM, HE TPEGYIOLLMMI KasIMBPOBKW. LIS NONYHeHNs CrICKa COBMECTUMBIX
06BEKTMBOB 06paTUTECh K CTpaHuLE fasepHoro AaneHomepa nvaapa DJI Ha
othuumansHom caiite DJI. MogkniounTe NopT nepefadn AaHHbIX 06beKTUBA K NopTy
USB-C moTopa hokyCHpOBKM C MOMOLLIO kabesst Kamepbl N3 KOMMeKTa.

PaccTosHue ycTaHOBKMN

PaccTosiHe YCTaHOBKM OMPEeenseTcs Kak niockocTb (hOKYCUPOBKM Kamepbl
1 Na3epHOro AankHoMepa aapa. PaccTosH1e Mo yMONHaHUIo COCTaBNSET 75 MM.
OTO CyMMa MH N1a3epHOro [1anbHOMEPa NAapa 1 ero MOHTaXHOMO KPOHLLITENHa.
TO4HO OTPEryMPYITE 3HaueHMe, HTOGb! MOBLICUTL YPOBEHEL TOYHOCTY aBTO(hOKyCa.
Ipu YCTaHOBKE N1a3epHOr0 AasibHoMEpa Jaapa B APYroe MosioxeHue, Harpumep Ha
OBBEKTUB KaMepbl, OTPENY/IMPYWATE PACCTOSHIE, YTOGLI KOMMEHCVPOBATH MOMPELLHOCTb.

HacTpoiikn yyBcTBUTENBHOCTU CriepoBaHus AF
nO,EU:Lep)KVIEa?OTCR YPOBHU 1-5, roe 1 YKa3blBaeT Ha caMmoe MeLs/IeHHOEe U3MEeHeHne
okyca, a 5 — Ha camoe BbICTpoe.

HacTtpouku ActiveTrack

CkopocTb ActiveTrack: 0603Ha4aeT CKOpOCTb CTabumaaTopa npu UCNosb3oBaHNm
ActiveTrack. Boibepute oavH 13 napameTpoB: «MepneHHas», «CpefHss» unu
«BbicTpas».

Mepeknioyatens CNeaoBaHNs MO OCK HAK/OHA: BKNKOYAATE WM BbIK/OYanTe
CiefloBaHme Mo OCH HaK/IoHa NPy HEOGXOAUMOCTH. Mot BKIIOUEHIM STOM HAaCTPOMKM
0Cb Hak/IoHa GyAeT CliefiosaTk 3a ABKEHVSIMI CTab1n3aTopa.

ABTOhOKyC

ABTO(OKYC MOXET MCMONb30BATLCS MOC/E 3aBEPLUEHUS HACTPOVKU npoduns
obvekTuBa.
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Pexxum chokyca
KocHWTECh 3HauKa B HVXKHEM JIEBOM Yy, HTOObI MEPEKIIIOHMTECS MEXY PaCLUMPEHHbIM
W TOYE4HbIM PeXXnMamMn.

B paclwmpeHHOM pexume nasepHblil fanbHoMep nMpap aBToMaTU4ecKu
Pacro3HaET JIoiei B OKHE MPE/INPOCMOTPA KaMeps! 1 (hOKYCMPYETCs! Ha HeslOBEKe,
PacnosioXeHHOM B6wvke BCEro K UEeHTPY. Ha Bb\6DaHHDM YenoBexe nosieseTcs Genast
pamka. C MOMOLLbIO NEPEe/IHEro KoMecHka CTabN3aTopa MOXHO NepekioyaTbest
Mexay 0BbeKTam1 1 GIIOKUPOBATL Ha HIX (hoKyc. Bokpyr 3a6710KMPOBaHHOMO 0GBbeKTa
NOSIBUTCA >KeNTas pamka.

B TOU4EHHOM pexume na3epHbin fansHoMep npapa chokycrpyeTes Ha obbekTe,
HaxofsLemcst BHyTpW (POKYCUPOBOYHOM pamki. Monb3oBaTeslb MOXET pacTsHyTb
pamKy UM KOCHYTLCS 0GbEKTa A8 MCMOJL30BATLCA aBTOOKYCa.

Wcnonbsosanme ActiveTrack Pro

B paclMpeHHOM PexuMe HaXMUTE KyPKOBbIN NepekioyaTess crabunnsaropa,
4TO6bI aKTVBMpOBaTL ActiveTrack nocne Bbibopa o6bekTa. Pamka CTaHeT 3e1eHON,
4TO CcBUAETENECTBYET 06 akTuBauumn ActiveTrack.

C NOMOLLBIO [KOVMCTUKA MOXKHO BbIMOMHUTL KaapupoBaHvie. KpacHbIil LBeT pamkit
03Ha4aeT, YTO OGBEKT NOTEPsiH. HaMUTE KyPKOBEI NepeKioyaTens OAvH pas,
YTO6bI BLINTW 13 ActiveTrack, HaxxmuUTe ero Asaxabl, YToOb! BbINTW 13 ActiveTrack
W LUeHTp1poBaThb kagp. Mpu BeikntodeHn ActiveTrack pamka cTaHeT 6e1ow.

Pexxum AF/MF

HavkmuTe Ha nepekiodaTesnb aBTOMaTUHECKON/PYHHOM (hPOKYCHPOBKY MM KHOMKY M
cTabunnaatopa ofuH pas, YToObl NEPEKNIOUUTLCS MEXAY aBTOMAaTU4ECKON 1
py4Hon hokycnposkoin. O6paTute BHUMaHUE, YTO DYHKUMS KHOMKU M AomkHa
ObITb YCTAHOBJIEHA [0 MCMOJb30BaHWUS aBTOMAaTUYECKON/PYHHOM (hOKYCUPOBKI
nvpapa. B pexkume pydHoi hoKyCUPOBKM UCNONL3YINTE nepeaHee KONecuko ans
perynuposku okyca. [Ans hoKyCcMpoBaHWs Kaxapli pa3 HaxXMManTe KHOMKY
YrpaBneHs KaMepoii Ha CTaGUIM3ATOPE HAMOMOBMHY.

« HE ncnoneayiite Takue KOPPo3UiHbIe OPraHUYEcKne PacTBOPUTEM, Kak
CcnupToBbIE CandeTku, Ans MPOTUPKN 06BEKTVBA NasepHOro AasbHOMEepa
mpapa.

« Y6eanTech, HTO kamepsl Mpapa He 3ab/10KMpOoBaHs!. B MpoTvBHOM cryyae
aBTOCHOKYC BYAET HETOHHBIM.

OTAenbHoe ucnosib3oBaHUe Nna3epHoro AanbHomepa
nmpapa
YTobbl cnonb3oBaTh NasepHblit fansHomep mpap 6e3 DJI RS 3 Pro, BbinonHute
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crefyloLme AeicTBus:

. OTtkannbpyite 06beKTVB ¢ nomMoLlbto DJI RS 3 Pro, n napameTpbl kamepb!
COXPAHSTCS B MOTOPE (hOKYCHPOBKM.

I

YCTaHOBUTE Na3epHbIlt JanbHOMEP Maap 1 MOTOP (hOKYCHPOBKW Ha Kamepe,
3aTeM NOAKIIIoUMTE Pagbem MUTaHIS 1 CBA3M N1a3epHOo fanbHoMepa aapa
K oiHOMy 13 pasbemos USB-C MoTopa (hoKyCUpOBKM C MOMOLLBIO Kabens ans
ynpasneHns kamepami. MoaKNIoUMTe BHELLHee N1TaHe K APYroMy pasbemy
USB-C moTopa (hoKyCUpOBKY, HTOGLI BK/IOUMTb ladepHblil JanbHOMep nvaap v
MoTop thokycuposku. (PrcyHok C)

3. BKIOUNTE BHELUHWA UCTOYHUK nuTaHua, 3aTemMm OBaXKAbl HAXMUTE KHOMKY
DYHKLMIA, YTOBBI 3anyCTUTb KanMBpoBKy MoTopa. HavkmuTe KHonky AF/MF, 4To6bl
NePeKIoYNTL PEXMM (HOKYCUPOBKM Ha «ABTOOKYC». VIHAMKATOP 3aropuTcst
3€/1eHbIM, YTO O3Ha4aeT AOCTYMHOCTL aBTOOKYCa.

O6HoBnexve MO

OGHOBNAITE NPOrpaMMHOEe oGecneyeHne NadepHOro AasbHomepa nugapa
¢ nomotupto DJI Assistant 2 (cepusi Ronin). Pekomerfyetcsi 06HOBUTL NporpaMMHoe
obecneyeHne Ans NasepHoro AanabHoMepa AMAapa, KorAa OH MOAKIUeH
k DJI RS 3 Pro.

. Banyctute DJI Assistant 2 (cepusi Ronin) v BorauTe B y4eTHyto 3anuce DJI.

[

nOﬁLKﬂlONMTe nopt obHOBNEHUS nporpaMmmMmHoOro obecnedyeHns K KOMMblOTEPY
¢ nomoLupto kabens USB-C.

@

Havkmute «JlazepHbiit fansHomep smaap DJl», a 3atem — «OGHOBUTL».

»

Bbibepute Bepcuio M0O.

o

Mporpamma DJI Assistant 2 (cepusi Ronin) aBToMaTn4eckyt BbINOSHAT 3arpyaky
1 o6Hosnerme MO.

« He otkntoyaiite VIHTepHeT BO Bpems obHosnenns MO. B npoTueHoM ciydae
0BHOBEHIE 3aBEPLUNTCS OLLMGKON.

TexHU4Yeckue xapakTepucTuku

XonopHbln 6alumax

MopT ansa KpenexHoe oteepctve 1/4"-20

aKceccyapoB MopT 06HOBNEHMSA NporpammHoro obecneyers (USB-C)

Pasbem nutaHns n cesian (USB-C)

PaspetueHme: 448x298 Ha ceHCopHOM akpaHe RS

Yron o63opa: 57,4° (No ropusoHTanu), 44,6° (no
Matpuua BepTvikanw), 70,1° (no avaroHam)

YacToTa kaapos: 30 kaapos/c

OkBvBaNieHTHOe (hoKycHoe paccTosiHme 30 MM
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[Jatunk ToF

Paapeluenve: 240x180

[JwvanasoH pacnosHasaHus: ot 0,5 fo 14 m (C yposHem
ApkocTn 80 000 NHOKC MW HIXKE)

FOV: 57,4° (no ropuaoHTanu), 44,6° (no septukanm), 70,1°
(no AvarorHanv)

YacrtoTa: 25 'y,

OKBMBaNeHTHOE (hoKyCcHOE paccTosHue 30 MM

Owwbka paccTosHms: 1%

MalumHHoe obyyeHne

YacTtora: 30 'y,

OtcnexviBaHie 06beKTOB: PacnosHaeT [0 NATN 06LEKTOB
OHOBPEMEHHO U BbIGMPAET OAVH [N15 OTCNEXMBAHMS

ViHTennexTyansHas naeHTIdrKaums 06 beKToB:
4e/10BE4ECKOE LD, rOs10Ba 1 TESNO

OnekTpuyeckuie
cBoiicTBa

OHepronoTpebnexve: 6,8 BT

Bxop: ot 7 o 16 B

[vianasoH paboumx

oT -20 fo +45 °C

Temneparyp
Paamepel: 66x57x24 mm (OxLLIxB)
Mexanudeckme
. Macca: Oxkono 130 r
cBoiicTBa

Beicota MOHT@XHOI NnacTuHbl: 30 MM




‘Compliance information
FCC Compliance Statement
of Conformity

Product name: LIDAR Range Finder RS

Model Number: DF02

Responsible Party: DJI Technology, Inc.

Responsible Party Address: 201 S. Victory Bivd.,
Burbank, CA 91502

Website: www.dji.com

We, DJI Technology, Inc., being the responsible party,
declares that the above mentioned model was tested
to demonstrate complying with all applicable FCC
rules and regulations.

This device complies with part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions: (1)
This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired
operation.

Any changes or modifications not expressly approved
by the party responsible for compliance couid void the
user's authority to operate the equipment.

Supplier’s Declaration

ISED Compliance
GAN ICES-003 (B/NMB-003(8)

EU Compliance Statement: S DJI Osmo Technology
Co., Ltd. hereby declares that this device (DF02) is in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of the Directive 2014/30/EU.

A copy of the EU Declaration of Conformity is available
oniine at wwwdji.com/euro-compliance

EU contact address: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

GB Compliance Statement: SZ DJI Osmo Technology
Co., Ltd. hereby declares that this device (DF02) is in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of Electromagnetic Compatibllity
Regulations 2016.

A copy of the GB Declaration of Conformity is available
online at www.dj.com/euro-compliance

Declaracién de cumplimiento UE: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. por la presente declara que
este dispositivo (DFO2) cumple los requisitos bésicos
y el resto de provisiones relevantes de la Directive
2014/30/EU.

Hay disponible oniine una copia de la Declaracion de
conformidad UE en www.dj.com/euro-compliance
Direccion de contacto de la UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-verklaring van overeenstemming: SZ DJi Osmo
Technology Co., Ltd. verklaart hierbij dat dit apparat
(DF02) voldoet aan de essentidle vereisten en andere
relevante bepalingen van Richtijn 2014/30/EU

De EU-verklaring van overeenstemming is online
beschikbaar op www.dj.comveuro-compliance
Contactadres EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

Declaragé@o de conformidade da UE: A SZ DJI
Osmo Technology Co., Ltd. declara, através deste
documento, que este dispositivo (DF02) esta em
conformidade com os requisitos essenciais e outras
disposicdes relevantes da Diretiva 2014/30/EU.

Existe uma copia da Declaragéo de conformidade
da UE disponivel online em www.dji.com/euro-

complance
Endereco de contacto na UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. dichiara che il presente
dispositivo (DF0Z) & conforme ai requisit essenziali e
alle altre disposizion rllevanti della diettiva 2014/30/
EU.

Una copia della dichiarazione di conformita UE &
disponibile online allindirizzo Web www.dj.com/euro-
complance

Indirizzo di contatto UE: DJ| GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

Déclaration de conformité UE : Par la présente,
SZ DJI Osmo Technology Co., Ltd déclare que
cet appareil (DF02) est conforme aux principales
exigences et autres clauses pertinentes de la directive
européenne 2014/30/EU.

Une copie de la déclaration de conformité UE est
disponible sur e site www.dji.com/euro-compliance
Adresse de contact pour I'UE : DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-Compliance: Hiermit erkldrt SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd., dass dieses Gerat (DF02)
den wesentlichen Anforderungen und anderen
einschlagigen Bestimmungen der EU-Richtlinie
2014/30/EU entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitétserklarung finden Sie
online auf www.dji.com/euro-compliance
Kontaktadresse innerhalb der EU: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlaer, Germany

[lexnapauys 3a cuorsercrave Ha EC: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. Aexnapwpa, e ToBa yCTPOVCTEO
(DF02) OTroBaps Ha OCHOBHUTE U3NCKBAHWS! 1
ApYIUTE NPANOXAMMA PA3NOpeatH Ha [upexTuea
2014/30/EC.

Konvie ot [leknapauvsTa 3a cotseTcravie Ha EC
Lie HaMepUTe oAl Ha aapec www.dj.com/euro-
compliance

Agpec aa koHTaKT 3 EC: DJl GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, [epuars

Prohlaseni o shodé pro EU: Spolecnost SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. timto prohlasuje, Ze tohle zafizeni
(DF02) vyhovuje z&kladnim pozadavkim a dalsim
prisiugnym ustanovenim smérmice 2014/30/EU.

Kople prohlageni o shods pro EU je k dispozici on-line
na webu www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Némecko

EU-overensstemmelseserklzering: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. erklzerer hermed, at denne
enhed (DF02) er i overensstemmelse med de
veesentlige krav og andre relevante bestemmelser i
direktiv 2014/30/EU.

Der er en kopi af EU-overensstemmelseserklaeringen
tigeengelig online p& www.dji.comveuro-compliance
EU-kor DJI GmbH, i 12,
97618, Niedertauer, Tyskiand

AfAwon Suppépdwone EE: H SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. 810 Tou napéviog Snivel 6T n
ouokeur (DFO2) QUTH GULHOPGUVETAL e TIC BACIKEQ
anamoeig kat GAAeg oxeTIKEG Hlatdeig g Odnyiag
2014/30/EE.

Avtiypago e Afwong Suppdpdwong EE Siaridetal
NAEKTPOVIKA 0T BIEVBLVON www.dji.com/euro-
compliance

Alg0Buvon emikowwviag oty EE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Fepuavia
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ELi vastavuskinnitus Kaesolevaga teatab SZ DJI
0Osmo Technology Co., Ltd., et see seade (DFO2)
on kooskdlas direktivi 2014/30/EL oluliste néuste ja
muude asjakohaste sitetega.

ELi vastavt i koopia on

97618, Niederlauer, Nemgija

EU Izjava o sukladnosti: Tvrtka SZ DJI Osmo
Technology Co. Ltd. iZiaviie da Je ovaj uredaj (DFO2)
izraden u skladu s osnovnim zahtjevima | ostalim

veebis aadressil www.dji.com/euro-
Kontaktaadress ELis: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Saksamaa

Pranesimas dél atitikties ES reikalavimams
Bendrové ,SZ DJI Osmo Technology Co., Ltd."
tvirtina, kad §is prietaisas (DFO2) atitinka pagrindinius
2014/30/ES direktyvos reikalavimus i kitas susijusias
nuostatas.

ES atitikties deklaracijos kopija galite rasti adresu
www.dj.com/euro-compliance

ES kontaktinis adresas: ,DJI GmbH", Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany (Voketiz)

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJI Osmo Technology
Co., Ltd ar 30 apliecina, ka & ierice (DF02) atbilst
direktivas 2014/30/ES pamatprasibam un pargjiem
bitiskiem nosacjumiem.

ES atbilstibas deklaracias kopiia piesjama tieSsaists
vietne www.dji.com/euro-compliance

ES DJI GmbH, Ir 12,
97618, Niederlauer, Vacia

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus: SZ DJI
Osmo Technology Co., Lid. imoittaa téten, etté tama

Direktive 2014/30/EU.

Kopila EU Izave o sukladnosti dostupna je na mreznoj
stranici www.dji.com/euro-compliance

Adresa EU kontakta: DJI GmbH, Industriestrasse 12
97618, Niederlauer, Njemacka

Vyhlasenie o zhode EU: SZ DJI Osmo Technology
Co., Ltd. tymto vyhlasuie, Ze toto zariadenie (DFO2)
je v zhode so zakladnymi poziadavkami a dalsimi
relevantnymi ustanoveniami smernice 2014/30/EU.
Kopia tohto Vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii
online na www.dj.com/euro-compliance

Kontakina adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Nemecko

Deklaracja zgodnosci UE: Firma SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze
przedmiotowe urzadzenie (DFO2) jest zgodne z
i innymi stosownymi
postanowieniami dyrektywy 2014/30/UE.
Kopig deklaracji zgodnosci UE mozna znalezé w
Internecie na stronie www.dji.com/euro-compliance
Adres do kontaktu w UE: DJ| GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Niemcy

laite (DF02) on direktiivin 2014/30/EU olennaisten
vaatimusten ja sen muiden asiaankuuluvien ehtojen
mukainen.

Kopio EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta on
saatavana verkossa osoitteessa www.dji.com/euro-
compliance

Yhteystiedot EU:ssa: DJi GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

RAITEAS Comhlionta an AE: Dearbhaionn SZ DJI
Osmo Technology Co., Lid. leis seo go bhful an gléas
seo (DFO2) de réir na geeanglas riachtanach agus na
bhforalacha bhartha eile sa Treolr 2014/30/AE.

Ta colp de Dhearbhd Comhréireachta an AE ar fal ar
line ag www.dj.com/euro-compliance

Seoladh teagmhala san AE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. hawnhekk tiddikjara Ii dan
I-apparat (DF02) huwa konformi mar-rekwiziti
essenzjali u ma’ dispozizzjonijiet relevanti ohra tad-
Direttiva 2014/30/UE.

Kopja tad-Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE hija
disponibbii onlajn fis-sit www.dj.com/euro-compliance
Indirizz ta’ kuntatt tal-UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, i-Germanja

Declaratia UE de conformitate: Prin prezenta, SZ DJI
Osmo Technology Co., Ltd. declara faptul ¢4 acest
dispozitiv (DF02) este conform cu cerintele esentiale si
celelalte prevederi relevante ale Directivei 2014/30/UE
Un exemplar al Declaratiei UE de conformitate
este disponibil online, la adresa www.dji.com/euro-
compliance

Adresa de contact pentru UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederiauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. izjaviia, da ta naprava (DFO2)
ustreza osnovnim zahtevam in drugim ustreznim
dolotbam Direktive 2014/30/EU.

Kopija izjave EU o skladnosti je na voljo na spletu
nawww.dj.com/euro-compliance

Kontaktni naslov EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,

82

EU i : A DJI Osmo
Technology Co., Ltd. eziton meger6sit, hogy ez
az eszkéz (DFO2) megfelel a 2014/30/EU Irényely
alapvetd kbvetelményeinek és mas vonatkozo
rendelkezéseinek

Az EU megfelel6ségi nyilatkozat masolata elérhets a
wwwdj.com/euro-compiiance oldalon

EU kapcsolati cim: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Németorszag

EU-forsakran om efterlevnad: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. harmed forklarar att denna
enhet (DFO2) uppfyler de véisentiga kraven och andra
relevanta bestammelser i direkivet 2014/30/EU.

En kopia av EU-férsékran om efterlevnad finns att tilgé
online p# adressen www.dj.comv/euro-complance

Kor EU: DJI GmbH, Industri 1
97618, Niederlauer, Tyskland

Yfirlysing um fylgni vié reglur ESB: SZ DJI Osmo
Technology Co., Ltd. Iysir hér med yiir ad petta teski
(DFO2) hiti mikiivaegum krfum og Borum videigandi
akveedum tiskipunar 2014/30/ESB,

Nélgast ma eintak af ESB-samreemisyfilysingunni &
netinu & www.dj.comveuro-compliance
Heimilisfang ESB-tengilidar: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

AB Uyguniuk Beyani: SZ DJl Osmo Technology Co.,
Ltd. bu belge ile bu cihazn (DFO2) temel gerekiiikiere
ve 2014/30/EU sayih Direkiifin dier iigii hikimlerine
uygun oldugunu beyan eder.

AB Uyguniuk Beyaninin bir kopyasina www.dji.
com/euro-compliance adresinden gevrim ici olarak
ulaslabilir

AB igin lletisim adresi: DJ| GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Amanya

Environmentally friendly disposal
Old electrical appliances must not be
disposed of together with the residual waste,
but have to be disposed of separately. The
disposal at the communal collecting point
via private persons is for free. The owner of

old appliances s responsible to bring the appliances

to these collecting points or to similar collection points.



With this little personal effort, you contribute to recycle
valuable raw materials and the treatment of toxic
substances.

Umweltfreundliche Entsorgung

Dies ist das Symbol fiir die getrennte Sammiung von
Elektro- und Elektronikgeréiten. Elektroaltgeréte dirfen
nicht zusammen mit dem Restmilll entsorgt werden
(einschiieBlich Batterien, Akkus und Lampen),
sondern miissen separat entsorgt werden. Die
Entsorgung an der kommunalen Sammelstelle durch
Privatpersonen oder an den von Handlern oder
Herstellern eingerichteten ist kostenlos.

Tém de ser eliminados separadamente. A eliminagéo
no ponto de recolha piblico através de entidades
particulares ¢é gratuita. E da responsabilidade
do proprietario de aparelhos antigos levé-los a
estes pontos de recolha ou a pontos de recolha
semelhantes. Com este pequeno esforgo pessoal,
contribui para a reciclagem de matérias-primas (teis &
para o tratamento de substancias téxicas.

ViaxBbpnsHe G ornep, onassaHe Ha oKonHara cpefa
CTapuTe enekTpUecKM ypeay He TpAGBa Aa ce
mxsbpnw 3361HO C GUTOBMTE OTNAABLM, @ OTAE/HO.

Der Besitzer von Altgeréten ist dafiir verantwortich,
die persdniichen oder vertraulichen Daten auf den zu
entsorgenden Altgeréten zu I5schen und die Geréte
2u diesen oder &hnlichen Sammelstellen zu bringen.
Die Handler sind verpfichtet, Elekroaltgeréte fiir
dich kostenlos zurtickzunehmen. Durch diesen
geringen Aufwand kannst du zur Wiederverwertung
von wertvollen Rohmaterialien beitragen und

dafir sorgen, dass umweltschédiiche und giftige
Substanzen ordnungsgemé unschadiich gemacht
werden.

Tratamiento de residuos responsable con el medio
ambiente

Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse
junto con los residuos orgénicos, sino que deben
ser desechados por separado. Existen puntos
limpios donde los ciudadanos pueden dejar estos
aparatos gratis. El propietario de los aparatos viejos
es responsable de llevarlos a estos puntos limpios
o similares puntos de recogida. Con este pequefio
esfuerzo estas contribuyendo a reciclar valiosas
materias primas y al tratamiento de residuos toxicos.

Mise au rebut écologique

Les appareils électriques usagés ne doivent pas étre
&iiminés avec les déchets résiduels. lis doivent étre
&iiminés séparément. La mise au rebut au point de
collecte municipal par I'ntermédiaire de particuliers
est gratute. |l incombe au propriétaire des appareils
usagés de les apporter & ces points de collecte ou &
des points de collecte similaires. Avec ce petit effort
personnel, vous contribuez au recyclage de matiéres
premigres précieuses et au traitement des substances
toxiques.

Smaltimento ecologico
I vecchi dispositivi elettrici non devono essere smalit
insieme ai rifiui residui, ma devono essere smaltiti
separatamente. Lo smaltimento da parte di soggetti
privati presso i punti di raccolta pubblici & gratis. E
responsabilita del proprietario dei vecchi dispositivi
portarii presso tali punti di raccolta o punti di raccolta
analoghi. Grazie a questo piccolo impegno personale
contribuirete al riciclo di materie prime preziose e al
corretto trattamento di sostanze tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elektrische apparaten mogen niet worden
weggegooid samen met het restafval, maar moeten
afzonderljk worden afgevoerd. Afvoeren via het
gemeentelike inzamelpunt is gratis voor particulieren.
De eigenaar van oude toestellen is verantwoordelik
voor het inleveren van de apparaten op deze
of vergelikbare inzamelpunten. Met deze Kleine
persoonlijke inspanning lever je een bijdrage aan
de recycling van waardevolle grondstoffen en de
verwerking van giftige stoffen.

Eliminagdo ecolégica

Os aparelhos elétricos antigos nao podem ser
eliminados juntamente com os materlais residuais.

8 0 nyHKT 3a CHOUpaHe
Ha OTNAZbUM OT YaCTHUM /MLa & GeannarHo.
COBCTBEHVKET Ha CTApUTE YPeay € OTTOBOpeH 3a
MIPEHACSHETO Ha YPEaVTe A0 Tean Wi A0 NOaoGHN
CBBUpaTenHI NyHKTOBE. C TOBA MASIKO COBCTBEHO
YOWNMe FOMPUHACSTE 33 PELMKIMPAHETO Ha LIeHHN
CYPOBMHY 1 38 OGPAGOTKATA Ha TOKCUHHA BELLIECTER.

Ekologicky Setrné likvidace

Stara elektricka zarizeni nesméji byt likvidovana spolu
se zbytkovym odpadem, ale musi byt likvidovéna
samostatng. Likvidace na komunélnich sbérnych
mistech prostiednictvim soukromych osob je
bezplatné. Viastnik starych zafizeni odpovida za to, e
je donese do téchto sbérmych mist nebo na obdobna
sbérna mista. Timto mizete prispét k recyklaci
hodnotnyh surovin a zpracovani toxickych létek.

Mijoveniig bortskaffelse

Gamle elektriske apparater ma ikke bortskaffes
sammen med restaffald, men skal bortskaffes separat.
Bortskaffelse pa et feelles indsamiingssted e gratis for
privatpersoner. Elere af gamle apparater er ansvarlige
for at bringe apparater hen ti disse indsamingssteder
eller til lignende indsamlingssteder. Med denne lile
personlige indsats bidrager du til genanvendelse af
veerdifulde rvarer og behandiingen af giftige stoffer.

Anéppipn ki Tpog To EpIBEMOV
O1 MaMEG NAEKTPIKEG OUOKEVEG SEV TIPETEL va
anoppirrovral padl pe Ta UroAeipaTka anopnTa,
MG EeXWPIOTA. H anoppin oTo BNHOTIKS oneio
GUNAOYAG PEOW IBILTAY YiveTal xwpiq xpéwon. O
KATOXOG MOV GUGKELWY £Vl UTEVBLYOG, Yia T
ETAGOPG TWV GUOKEUWV OE QUTA A NapGLoIa aneia
ouMoyrG. Méow TG aTOpIKAG 0ag Tpoondadelag,
OUPBAMETE TNV QVAKOKAWON MOAUTIIWY MPWTWY
VAV Kal TNV ENEEEPYasia TV TOEKWV OUGILV.

kasutuselt
Vanu elektriseadmeid ei tohi dra visata koos
olmejéitmetega, vaid tuleb koguda ja kasutuselt
korvaldada eraldi. Kohaliku omavalitsuse
elektroonikaromude kogumispunktis on draandmine
eraisikutele tasuta. Vanade seadmete sellistesse
VGi samastesse kogumispunktidesse toimetamise
eest vastutavad seadmete omanikud. Selle véikese
isikliku panusega aitate kaasa védrtusliku toorme
ringlussevGitule ja mirgiste ainete tootiemisele.

Utilizavimas nekenkiant aplinkai
Seny elektriniy prietaisy negalima iSmesti kartu su
buitinemis atliekomis; juos bitina utiizuoti atskirai.
Tokiy prietaisy utiizavimas per komunalinius atlieky
surinkimo punktus yra nemokamas. Elektriniy prietaisy
savininkai utiiizuojamus prietaisus privalo priduoti
| atitinkamus arba analogiskus atiieky surinkimo
punktus. Tokiu badu, jdédami nedaug pastangy,
prisidésite prie vertingy medziagy perdirbimo ir
apiinkos apsaugojimo nuo toksiniy medziagy.

Videi draudziga atkritumu likvidé$ana
Vecas elektriskas ierices nedrikst likvidet kopa ar
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pargjiem atkritumiem, bet tas jalikvide atseviski.
Privatpersonam atkritumu likvidesana komunalaja
savaksanas punkia ir bez maksas. Veco ienlcu
Tpanieks ir atbildigs par ientu nogadasanu Sajos
savaksanas punkios vai ldzigos savaksanas punkios.
Ar &im nelielam personiskajam palem jus veicinat
vertigu izejmaterialu parstradi un toksisko vielu
apstradi

Havittaminen ympéristdystavéllisesti
Vanhoja sdhklaitteita ei saa havittéa
kaatopaikkajéitteen mukana, vaan ne on havitettavé
erikseen. Kunnalliseen keréyspisteeseen vieminen
on yksityishenkilSlle iimaista. Vanhojen laitteiden
omistaja vastaa laitteiden toimittamisesta kyseisin
Kerdyspisteisiin tai vastaaviin. T4l vahaisela
henkilskohtaisella vaivalla edistét omalta osaltasi
arvokkaiden raaka-aineiden kierratysta ja

samostatne. Likvidacia v komunélnom zbernom
mieste prostrednictvom sukromnych osob je
bezplatn. Maitel starjch spotrebicov je zodpovedny
2a prinesenie spotrebicov na tieto zberé miesta alebo
na podobné zberné miesta. Tymto malym osobnym
asiim prispievate k recyklovaniu cennych surovin a
spracovaniu toxickych létok

Utylizacja przyjazna dia $rodowiska

Nie mozna usuwaé starych urzadze elekirycznych
wraz z pozostalymi odpadami. Wymagaja one
oddzieinej utylizac. Utylizacia przez osoby prywatne w
punkcie zbirki odpaddw komunalnych jest darmowa.
Wiasciciel starych urzadzer jest odpowiedzialny za
dostarczenie ich do takich Iub podobnych punktow
2biorki. Zadajac sobie tak niewieki trud, przyczyniasz
sie do recykingu cennych surowcow i odpowiedhiego

Y z substanciami

aineiden kasittelya.

Discairt neamhdhiobhélach don chomhshaol

Nior cheart seanghiéasanna leictreacha a dhidscairt
leis an dramhail iarmharach, ach caithfear iad a
chur de 4imh astu féin. Ta an diliscairt ag an ionad
balliichain pobail ag dacine priobhéideacha saor
in aisce. T4 freagracht ar Uinéir seanghiéasanna na
gléasanna a thabhairt chuig na hionaid bhailiichain
sin n6 chuig ionaid bhailidchéin den chinedl céanna.
Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn
11 le hamhébhair luachmhara a athchursail agus le
substainti tocsaineacha a choredil

Rimi I jimispetta I-ambjent
L-apparat elettriku gadim ma ghandux jintrema
fimkien ma' skart resiciwu, izda ghandu jintrema b'mod
separat. Ir-rimi fil-post tal-gbir komunali minn persuni
privati huwa b'xejn. Is-sit ta’ apparat gadim huwa
responsabbli biex igib l-apparat f'dawn i-postiiet tal-
gbir jew f'postiiet tal-gbir simill. B'dan I-isforz personali
2ghir, inti tikkontribwixx ghar-ricikiagg ta” materia prima
prezzjuza u ghat-trattament ta’ sustanzi tossici.

Eliminarea ecologicd

Aparatele electrice vechi nu trebuie aruncate odatd
cu deseurile reziduale, ci trebuie eliminate separat
Eliminarea in cadrul punctului de colectare local de
céitre persoane fizice este gratuita. Proprietarii de
aparate vechi sunt responsabili pentru transportul
acestorala respectivele puncte de colectare sau la alte
puncte de colectare similare. Prin acest efort personal
nesemnificatv, putefi contribui la reciclarea materilor
prime valoroase §i la tratarea substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje
Starih elektriénih aparatov ne smete odvre¢i skupaj
2 ostanki odpadkov, temve loceno. Odlaganje na
komunalnem zbirnem mestu je za fizi€ne osebe
brezplagno. Lastnik starih naprav je odgovoren, da jin
pripelie do teh ali podobnih zbimih mest. S tako malo
osebnega truda prispevate k recikliranju dragocenin
surovin in obdelavi strupenih snovi.

Ekolosko odiaganje

Stari elektricni uredaji ne smiju se odlagati zajedno
s kuénim otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno.
Odiaganje na komunalnom sabimom miestu od strane
privatnin osoba je besplatno. Viasnik starih uredaja
duzan je donijeti uredaje do tih sabirnih mjesta il
sliénih sabimih mjesta. Ovim malim osobnim naporom
doprinosite recikliranju vrijednih sirovina | praviinoj
obradi otrovnin tvari.

Ekologicka likvidacia
Staré elektrospotrebice sa nesmu likvidovat spolu
50 zvyskowym odpadom, ale musia sa zlikvidovat
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Kérnyezetbarét hulladékkezelés

A régi elektromos készillékeket nem szabad a
nem szelektiven gy(ijtott hulladékkal egytitt kidobni,
hanem a hulladékkezelésiiket elktilonitve kell végezni
A kozosségi gy(ijtépontokon a maganszemélyek
ingyenesen leadhatjak ezeket. A régi késziilékek
tulajdonosai felelnek azért, hogy e készlilékeket ezekre
a gy(itépontokra, vagy més gy(jtépontokra ehozzék.
Ezzel a kis személyes er6feszitéssel On is hozzajarul
az értékes nyersanyagok (jrahasznositasahoz és a
mérgezé anyagok kezeléséhez.

Miljdvanlig hantering av avfall
Gamla elektriska apparater far inte kasseras
tilsammans med restavfallet utan méste kasseras
separat. Kassering pé den lokala insamlingsplatsen
for privatpersoner &r gratis. Agaren av gamla
apparater ansvarar for att ta apparaterna til dessa
insamiingsplatser eller tll iknande insamiingsplatser.
Med denna lilla personliga insats bidrar du till
atervinning av vérdefulla révaror och hantering av
gittiga dmnen.

Umhverfisveen férgun

EKki ma farga gmium raftaekjum med trgangsleifum,
heldur parf a8 farga peim sérstaklega. Forgun
4 almennum sdfnunarstéoum er okeypis fyrir
einstaklinga. Eigandi gamalla taekja ber abyrgd 4 ad
koma med teekin & bessa sfunarstadi eda 4 svipada
sofnunarstadi. Med pessu litla personulega taki
studlar ba ad endurvinnslu verdmaetra hréefna og
medferd eitrurefna,

Gevre dostu bertaraf

Eski elektrikli cihazlar, diger atilaria birilkte bertaraf
edimemeli, ayrica atimaldr. Ozel Kisiler araciigyla
genel toplama noktasina bertaraf islemi Ucretsiz
olarak yapimaktadir. Eski cihazlann sahibi, cinazlan
bu toplama noktalarina veya benzer toplama
noktalarina getirmekten sorumiudur. Bu az
miktardaki kisisel gabayla, degerli ham maddelerin
geri dénistirtiimesine ve toksik maddelerin isleme
alinmasina katkida bulunmus olursunuz.
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O: RRLEE 5 EIIEGBIT 265 SR o
x: & "EY (53 S HGB/T 265 3
(FRHEREROHSIESHREK )
CLASSE 1 CLASS 1
PRODUIT LASER LASER PRODUCT

IEC/EN 60825-1:2014. Conformément aux normes 21 CFR
1040.10 et 1040.11, & 'exception de fa conformité & a norme IEC
60825-1 Ed. 3, tel qu'énoncé dans le document « Laser Notice

N°56 » 2 la date du 8 mai 2019

Cet appareil at

sa accessoires
se recyclent

IEC/EN 60825-1:2014. Compies with 21 CFR 104010 and
1040.11 except for conformance with [EC 60825-1 Ed. 3.as.
described in Laser Notice No. 56, dated May 82019

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
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